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Introduccion Estimado cliente

Estimado cliente

Al adquirir una Estacion Total Trimble 3300DR ha
optado por un producto situado en linea de
vanguardia en el campo de los instrumentos
topograficos. Le felicitamos por su

eleccién y le agradecemos la confianza que

ha depositado en nuestra compaiia.



Introduccion

Filosofia del sistema

Durante alguin tiempo, la topografia ya no ha
estado confinada a la medicidn de angulos y
distancias. Ahora existe una demanda de
sistemas de medicién complejos que no sélo
satisfagan las siempre crecientes necesidades de
automatizacion, sino también las que

implican el procesamiento digital de los datos
asi como la eficacia de en las tareas de medicién
cotidianas. Se han establecido asi nuevos
estandares respecto a la conveniencia funcional y
tecnoldgica.

La Estacién Total Trimble 3300DR

forma parte de una completa gama de
instrumentos topogréficos producidos por
Trimble. El intercambio de datos entre todos los
instrumentos estd asegurado por un formato de
datos comun.

La conveniencia operativa ofrecida por el
hardware de la Trimble 3300DR es muy alta
dentro de este grupo de estaciones totales.

La clara pantalla grafica y sélo 7 teclas ofrecen al
usuario una amplia variedad de informacién para
el procesamiento en el campo y le

proporciona una valiosa ayuda para lograr una
alta productividad en la resolucién de sus tareas
topograficas.

La version del software “Topo'” satisface altos
estandares con los programas especiales para esta
aplicacion.

! topografia
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Introduccion Notas importantes

d i Atencion |

Le instamos a que, antes de encender el
instrumento, lea cuidadosamente las notas
de seguridad en el capitulo 2.

El instrumento se fabrica por métodos bien

probados y utilizando materiales de calidad
ambientalmente compatibles.

Las funciones mecanicas, dpticas y electronicas del
instrumento fueron cuidadosamente

comprobadas antes de su entrega. Si dentro del
periodo de garantia se presentara algun defecto
imputable a material o mano de obra
defectuoso, éste seria reparado como un
servicio de garantia.

Esta garantia no cubre los defectos causados por
errores del operador o por un manejo
impropio.

No se acepta ninguna otra responsabilidad, por
ejemplo., por dafos indirectos.

Manual del usuario: Edicion ver.01.00
N° cat..: 571703 156
Fecha: Septiembre 2001
Version del software: >V 5.61

Sujeto a alteraciones por parte del fabricante a los
fines de ulterior desarrollo técnico.
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Introduccion

Europa:

&N

- e -

Teléfono: +49-6142-21000
Telefax: +49-6142-2100-220

E-mail:

trimble support@trimble.com.

Pagina Web:

http://www.trimble.com

Notas importantes

& Sugerencia

La etiqueta con el tipo y el nimero de serie se
encuentran el costado izquierdo y debajo del
instrumento, respectivamente. Le rogamos que
tome nota en su manual de usuario de estos
datos y de la siguiente informacién. Indique
siempre esta referencia en cualquier consulta
dirigida a nuestros representantes, agencias o
departamento de servicio:

Instrumento:

O Trimble 3303DR

O Trimble 3305DR

O Trimble 3306DR

NUmero de serie:  Version del software:

( ) (
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Introduccion Notas importantes

Quisiéramos desearle toda clase de éxitos en su
trabajo con su Trimble 3300DR. Si necesitara
alguna ayuda nos complaceria prestarle nuestra
asistencia.

Sinceramente suyos

& Trimble

ZSP GEODETIC SYSTEMS

ZSP Geodetic Systems GmbH
Carl-Zeiss-Promenade 10
D-07745 Jena

Teléfono: (03641) 64-3200
Telefax: (03641) 64-3229
E-Mail: surveying@zspjena.de
http://mww.trimble.com



p Trimble 3300DR - Las Estaciones Totales

Este capitulo le ofrece una visién de conjunto del
funcionamiento y controles del instrumento, asf
como de los programas que conforman un
dispositivo especial de las Estaciones Totales
Trimble 3300DR.




Trimble 3300DR

Vision de conjunto del hardware

Descripcion del instrumento

1/'- .

"

3

B o

Fig. 1-1: Trimble 3303 DR,
lado de controles

2-2

—_

N o vl M wWwN

Colimador de punteria

Marca para la altura del eje del mufién
Control de enfoque del telescopio
Mordaza de fijacién vertical

Ocular

Tornillo del movimiento vertical

Pantalla (con capacidad para gréaficos,
128 x 32 pixels)

Interfaz

Teclado

Tornillo del movimiento horizontal
Mordaza de fijacién horizontal
Tornillo de la plataforma nivelante

Obijectivo del telescopio con visera solar
integrada



Trimble 3300DR Descripcion del instrumento

Vision de conjunto del hardware

14 Cierre del compartimento de la bateria

15 Nivel del eje vertical

16 Baterfa

17 Nivel esférico

18 Tornillos de ajuste para la plomada
Optica

19 Plomada 6ptica

20 Tornillo de sujecion de la plataforma
nivelante

Fig. 1-2: Trimble 3300DR,
lado del objectivo

Fig. 1-3: Trimble 3300DR,
Plomada &ptica
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Trimble 3300DR

Descripcion del instrumento

Estaciones Totales Trimble 3303DR, 3305DR y Trimble 3306DR

Medicion de distancias

Alcance de la medicion

Medicién de angulos

Compensacion de errores

Sus ventajas operativas

Carga rapida, periodos de
medicién mas largos

2-4

Las Estaciones Totales electrénicas, como
instrumentos de precisiéon media, no sélo son
apropiados para las mediciones terrestres de los
geodésicos, sino que también los usuarios en
emplazamientos de construccion aprecian su
poco complicado manejo asi como su rapidez,
fiabilidad y nitidez en las mediciones.

Las mediciones se realizan con facilidad gracias a
la guia mediante menus soportada por graficos,
software del instrumento con una flexible
identificacion de los puntos y los formatos
universales para el registro de datos.

Principales caracteristicas:

Por el método de comparacién de fase (modos PR
y DR)

hasta 100m Direct Reflex
hasta 5000m/7500 m con 1/3 prisma(s)

Hz y V electrénicamente
todas las unidades y sistemas de referencia de
angulos comunes

Compensacion automaética de los errores de
colimacién e indices.

Pantalla de presentacion con capacidad para
graficos (128 x 32 pixels),

superficie amistosa para el usuario, facil
familiarizacién, manejo simple,

control fiable de todos los procesos de mediciéon y
de célculo con claras referencias, programas
practicos de aplicacion integrados,

disposicion ergondémica de los controles,
construcciéon compacta y liviana.

Fuente de alimentacion respetuosa con el medio
ambiente para unas

1000 mediciones de angulos y distancias,
tiempo de carga 2 horas



Trimble 3300DR

Administraciéon de los datos

Descripcion del instrumento

Interfaz RS 232 C (V 24) para la entrada y salida
de datos

La memoria interna de datos de la Trimble
3303DRy de la Trimble 3305DR puede regjistrar
1900 lineas de datos.
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Trimble 3300DR

Mediciéon DR

Descripcion del instrumento

Modo Direct Reflex y Puntero laser

Modo DR
Medicién sin prisma

Ademas del bien conocido modo prisma (PR) el
instrumento esta equipado con:

*  Modo Direct Reflex (DR) y Puntero laser

El Puntero laser sirve para ayudar a apuntar a
cualquier superficie en interior y exterior y para
buscar prismas a distancias superiores a 1000
metros.

d i Atencién !

No utilice la funcién de puntero laser sobre
prismas o superficies de alta reflexién a una
distancia inferior a 1000 m.

Modo PR (estandar)
Medicién con prisma
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Trimble 3300DR Versiones del programa

Este programa esta disponible en el instrumento
suministrado.

Vision de conjunto del software version “Topo”

(version > 5.00)

Programas de Programas de
coordenadas aplicacion
Estacion desconocida Distancias de conexion

(5 puntos de referencia - nuevo) (con estac. en altura — nuevo)

Estacion conocida Altura + Anchura del
objeto
Estacionamiento en Estacion + Desviacion
| elevacion || (con estac. en altura — nuevo)
Puntos Polares / Detalle Plano vertical

(con excentricidad — nuevo)

Replanteo Calculo de éareas
(nuevo)
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Trimble 3300DR Versiones del programa

Esta versién del programa puede ser seleccionada.

Vision de conjunto del software version “Construction”

(version > 4.00)

Programas de Programas de
coordenadas aplicacion
Estacionamiento sobre un Distancia de conexion

punto conocido o (con estac. en altura — nuevo)

desconocido

.

Estacionam. en elevacion

Estacion + Desviacion
(con estac. en altura — nuevo)

Replanteo Altura + Anchura del
objeto

Puntos Polares / Detalle

Plano vertical

Replanteo Pt- Linea
(nuevo)
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Trimble 3300DR

Operacion

Vision de conjunto del software “Topo”

Menu (ON+MENU)

Entrada

>
A WN-—-T »hwnNn —

5

—— Prisma (constante del prisma)
— Escala

—— Temp (temperatura<)

L— Presion

icaciones

| Distancias de connexién

| Altura del objeto

| Estacién + Desviacion

| Plano vertical

| Calculo de areas

Coordenadas

1
2

U~ W

| Estacion desconocida

| Estacion conocida

| Estacionamiento en elevacién
| Puntos polares/Puntos de detalle
L Replanteo

Configuracién del instrumento

O No U~ wWwN =

X}

10
1"
12
13

____Angulo (resolucion)

| Distancia (resolucion)
| ReferV

Sistema de coordenadas
Presentacion de coordenadas
| Temperatura

[ Presion

| Apagado

I Sonido

I Angulo (Unidades)

[ Distancia (Unidades)
— lluminacién de la pantalla
— Contraste

Dset—

1

2
3
4

Menu DR

——Largo alcance
——Puntero l&ser desactivado
——EDM - Tiempo muerto
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Trimble 3300DR Operacion

Vision de conjunto del software “Topo”

— Interfaz

0 —— Registro
1 |—— Pardmetros de registro
2 |— Formato
3 |— Paridad
4 — Velocidad en baudios
5 —— Protocolo
6 |—— Posicion C
7 |—— Posicion P
8 |__ Posicion |
9 |__ T-O Registro

10 |___ PC-Demo

Transferencia de datos
1 MEM -> Periférico
2 Periférico -> MEM

Actualizacion/Servicio
1

Actualizacion
2 Servicio
3 FO — EDM

2-10



Trimble 3300DR Operacion

El teclado
Dos tipos de teclas: Para operar el Trimble 3300DR solo se necesitan
7 teclas.
B Teclas
- funcic’m directa
- Tecla en coneX|on - S0 @, BEEm
+ Hz 4@, 9S3@ard [C+F)
con (ONJ /{ SHIFT el L) S7. 31!3!55rd -
[HzW [Hz=@] W [INTS] +Z |
u Boto_nes _ MEAS ON
funciones dependientes
del programa, su
significacién se explica DR EDIT PNo MENU%)K—
en la linea inferior de
cada presentacion
Teclas de funcién (Teclas)
Encender el instrumento y conmutar a tecla de
funcién
Iniciar una sola medicion o el modo Seguimiento
Apagar el instrumento
Conmutar el modo del EDM entre PR/ DR
Llamar a la memoria
Llamar a la introduccién de nimero y cédigo
de punto
Ir al mend principal
*— Activacién/Desactivacion del Puntero laser
Botones
Visién de conjunto Teclas de funcién definidas por la presentacién
de los botones dependiendo del programa.
Anexo



Trimble 3300DR Operacion

Utilizacion de distintos modos del EDM DR / PR y Puntero laser

Modo Direct Reflex @ Modo Direct Reflex — DR
Cuando se mide sin prismas ni cualquier otro re
flector. La altura del reflector se fija en cero
(por defecto). Si fuera necesario, este valor puede
cambiarse en el menu “INPUT”. La constante del
prisma se fija también en cero.

E=1n ., @EEm B
=+ HZ 1Z1. aq@3Sard [C+P
w]ll 102, OGS ard

HzW [Hz=0] L [IMTS] +=

Modo Direct Reflex activado

Alcance de la medicién 70 m a la tarjeta gris de Kodak - reflexion 18%
100 m a la tarjeta gris de Kodak - reflexién 90%
(dependiendo de la superficie del objetos y de las
condiciones de luz).

Modo Prisma & Modo Prisma - PR
Cuando se mide a prismas u otros reflectores
como las ldmina metélicas. La constante del
prisma y la altura del reflector pueden cambiarse
en el Mend "INPUT".

4 S0 @, CEEm iz
=+ HzZ A1Z1. aq@5ard [C+P)
w) L) 102, mraSardg

THz Hz=8] \x: [IHTS] +2 |

Modo Prisma activado.

Alcance de la medicién: 1,5 ... 3000 m (para 1 prisma, alcance estandar
- SR)
1,5 ... 5000 m (para 3 prismas, SR)
2,5 ... 250 m (para reflector de ldmina de 60 x
60 mm?2, SR)
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Trimble 3300DR Operacion

Utilizacion de distintos modos del EDM DR / PR y Puntero laser

Modo Largo alcance @ Modo Largo alcance (LR) (modo DR a
prismas)
Cuando se mide a prismas u otros reflectores a
largas distancias o en condiciones atmosféricas
adversas.. La constante del prisma y la altura del
reflector pueden cambiarse en el Ment “INPUT”

FREL @, G m G
+ Hz 421, 4405ard [C+P
A L T i F
| HzU! [Hz=@] L& [IMT:

Modo Largo alcance activado

Alcance de la medicién:

1000 5000 m (para 1 prisma, LR)

1000 7500 m (para 3 prismas, LR)

2,5 800 m ((para reflector de lamina de
60 x 60 mm?2, LR)

< Nota

Los prismas deben medirse en Modo
Prisma. En este modo, el MED (EDM) no es
tan sensible a influencias perturbadoras y
tiene la mayor precision.
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Trimble 3300DR Operacion

¢ i Atencion !

No use el modo Direct Reflex en prismas o

superficies altamente reflectoras para

distancias inferiores a 1000 m. En ese caso

no se tiene en consideracion la constante del

prisma.

El mensaje de error 042 podria aparecer:

1. Al realizar mediciones en modo DR a
prismas a distancias superiores a 300m
o0 a distancias inferiores a 1,5m

2. Al realizar mediciones en modo DR a
blancos no cooperativos a distancias
préximas al alcance maximo de trabajo

en ese modo.
Puntero laser *— Cuando se apunta a blancos o se buscan blancos.
4 SO . DEEm ¥—

+ HZ 121, 4a@5ard [C+P)
] L) EE . E G ard

‘Hzl [Hz=@] U [IHTS

Puntero laser activado
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Trimble 3300DR Operacion

Medicion de distancia en modo Direct Reflex

N Apéndice Los valores dados en los datos técnicos
Datos técnicos concernientes a precision, alcance y tiempo de
medicion dependen de los siguientes efectos:

Modos EDM: @ @ &R = Influencias atmosféricas (condiciones de
vision, lluvia, olas de calor)

@ =  Radiacion del Sol en el blanco
@ = Disrupcién del haz por objetos moviles

Para asegurar un maximo resultado en la
medicion de distancias se ha establecido en un
méaximo de 30 seg el tiempo muerto (del tiempo
de medicién). Esto garantiza que incluso en malas
condiciones se pueden medir mayores distancias.
Generalmente, sin embargo, una medicién se
toma 2 segundos.

<& Sugerencia

Si existen distancias o condiciones de
medicién con visibilidad desfavorable se
debe esperar el tiempo muerto de la
mediciéon Cada medicién tomada dentro
de esa duraciéon cumple la precision
garantizada para este modo de medicién.

El rango de no ambigliedad de una medicién
indicada cubre hasta 9 km utilizando el modo
Prisma, asi como el modo Direct Reflex.



Trimble 3300DR Operacion

Cuando se mide en modo Direct Reflex, la
siguiente drea de medicién al blanco es
significativa para una distancia medida de

50 metros.
Modo DR Modo PR
50m 150m
20 mm 210 mm
>

300 mm

i Cuando se apunta a un blanco a una distancia
aprox. de 150 m, el alcance de la sefial es aprox.
0.13 grad en V frente a 0,09 grados en direccién
Hz. Esto permite apuntar en un alcance de aprox.
300 mmenV frentea 210 mm en Hz para
garantizar una medicién de distancia segura. Para
asegurarse de que siempre haya una sefial
suficiente, ninguna medicién de distancia debe
tomarse fuera de este rango.

d i Atencion |

Cuando utilice el modo Direct Reflex evite
cualquier interrupcion del haz. Si se
interrumpe el haz mientras se estd midiendo
(p. e., brevemente por objetos moviles) la
distancia medida debe comprobarse
volviendo a medirla.
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Trimble 3300DR Operacion

iDistancia medida!

Al medir distancias a superficies con aristas dentro
del alcance del MED (EDM) hay que asegurarse de
apuntar definitivamente a la superficie a la que se
desea medir.

<& Sugerencia

Para medir por separado angulos y
distancias o determinar puntos
indirectamente, utilice los programas
"Excentricidad / Interseccién”.

Al medir distancias mayores, la precisién de

la medicién depende de la correccién de las
influencias atmosféricas tales como tempera-
tura, presion y humedad. A fin de restringir la
correccién atmosférica exactamente a 1ppm
(mmy/km), la temperatura ha de ser determi-nada
hasta 1°C, la presién hasta 4hPay la

humedad hasta 20% a lo largo de la sesion

de medicién.
N Anexo Las formulas de correccién figuran en el
. Anexo.
(AN Férmulas y
constantes



Trimble 3300DR Operacion

@& Sugerencia

Al utilizar el modo Direct Reflex hay que
tener en cuenta una distancia maxima de
1.5 m. Si existen condiciones adversas no es
aconsejable acercarse a esta distancia
minima.
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Trimble 3300DR Operacion

El concepto basico del Menu

La estacién total es capaz de realizar una gran
variedad de funciones.

Las funciones que se necesitan directamente
durante el proceso de medicién son accesibles
mediante las teclas de funcién.

El menu facilita el acceso a otras muchas
funciones.

Una vez seleccionado el menu se puede pasar a
los submenus y se ofrecen las funciones
disponibles, respectivamente:

p. e., valores de configuracion

4 Setting Instr.
+ 5 D3et

& Setting Interface
(ESC] + | 4 | |YES]

4+ 2 Distance O, @049m
S5 U-Refer zenithel
- 4 MDD

p. e., programas de medicion

11 Ineut

Z AppLications
4 3 Coordinates

1 Con.
+ £ 0bd. Height+Width
3 Station + Offset
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Trimble 3300DR Operacion

Uso de este Manual

El manual esta dividido en 8 capitulos principales.

Los subcapitulos no se han numerado. Claridad y
conveniencia son aportadas por un maximo de 3
niveles estructurales, por ejemplo:

Capitulo
Seccion 2 Coordenadas  Estacion desconocida
Subseccién Registro

Las paginas estan divididas en dos columnas:

. Texto principal, que incluye

Texto funcional para P pal. q y

W Descripcion de los procesos y métodos de
medicion

4 Coordenadas — operacién del instrumento y teclas
— Pantalla del Trimble 3300DR / gréficos
3 Estacionamien. en elevacion h dIbUJOS y.grand.es gra.ﬂcos ., L.
- sugerencias, avisos e informacién técnica
m Botones y sus

funciones

Llamar a los programas:

<& Sugerencia

. ara consejos, aspectos especiales y trucos
L) Referencias cruzadas P ) P P y

a otros capitulos ¢ 1 Atencion !
para riesgos o problemas potenciales

& Informacion técnica

) _ para informacién técnica de referencia
Pequenos graficos

La tareas de medicién se definen como sigue:
dados: : valores dados
meds.: :valores medidos
requ.. : valores requeridos/calculados

En el Anexo (Glosario Geodésico) encontrard una
lista de términos.
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Trimble 3300DR Notas de seguridad

Riesgos del uso

Para lograr el fin propuesto hay que utilizar
Unicamente instrumentos y accesorios originales
del fabricante. Lea cuidadosamente el manual
antes del primer uso y guéardelo con el
instrumento de manera que esté disponible a
mano en cualquier momento. Asegurese de
cumplir las notas de seguridad.

¢ i Atencion !

* No realice ninglin cambio ni reparacion
en el instrumento y sus accesorios. Esto
solo estd permitido al fabricante o al
personal especialista autorizado por el
mismo.

 No apunte el telescopio directamente al
Sol.

* Asegurese de observar estrictamente las
siguientes instrucciones respecto al uso
de los equipos de laser.

 No use el instrumento y accesorios en
recintos con peligro de explosién.

* Use el instrumento sélo dentro de los
[imites y condiciones operativas definidas
en el capitulo de datos técnicos.

 No opere el cargador de baterias en
condiciones de humedad (riesgo de
descarga eléctrica). Asegurese de que el
valor del voltaje es idéntico en el cargador
de baterias y en la fuente de alimenta
cién. No utilice instrumentos mientras
estén humedos.

* Sélo el equipo de servicio o el personal
especialista autorizado puede abrir el
instrumento y sus accesorios.
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Trimble 3300DR Notas de seguridad

Riesgos del uso (cont.)

¢ i Atencion !

* Adopte las precauciones necesarias en su
estacion de medicion en el campo, obe-
dezca las normas de trafico pertinentes.

« Compruebe que el instrumento ha sido
correctamente asentado y que los acce
sorios estan debidamente asegurados.

* Limite el tiempo de trabajo cuando esté
lloviendo, cubra el instrumento con la
capucha protectora durante descansos.

e Tras sacar el instrumento de su estuche,
fijelo inmediatamente al tripode con el
tornillo de retencién. No lo deje nunca
sobre la placa del tripode sin sujetar. Tras
aflojar de nuevo el tornillo de retencién
vuelva a introducir inmediatamente el
instrumento en el estuche.

* Antes de iniciar la operacién, deje tiempo
suficiente para que el instrumento se
adapte a la temperatura ambiente.

* Enrosque las patas del tripode
suficientemente en el suelo a fin de
mantener el instrumento en una posicion
estable y evitar que vuelque a causa de la
presion del viento.

» Compruebe el instrumento a intervalos
regulares a fin de evitar mediciones
defectuosas, especialmente después de
que haya sido sometido a golpes o uso
pesado.
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Trimble 3300DR Notas de seguridad

Riesgos del uso (cont.)

d i Atencién |

* Retire las baterias cuando estén
descargadas o si el instrumento no se va
a utilizar por un largo periodo de tiempo.
Recargue las baterias con el cargador
recomendado por el fabricante.

* Disponga debidamente de las baterfas y
del equipo teniendo en cuenta las regula
ciones nacionales aplicables.

* El cable principal y los enchufes de los accesorios
han de estar en perfectas condiciones.

« Cuando trabaje con el jalon del prisma cerca de
instalaciones eléctricas (por ejemplo, vias de
ferrocarril eléctricas, tendidos aéreos, estaciones
transmisoras y otras), existe un grave peligro
para la vida, independientemente del material del
jalén. En estos casos, informe a las pertinentes
agencias de seguridad autorizadas y siga sus
instrucciones. Mantenga suficiente distancia a las
instalaciones eléctricas.

« Evite realizar levantamientos durante las
tormentas debido al peligro de rayos.

d i Atencién |

Esta prohibido utilizar un instrumento con plomada
optica en combinacion con una placa laser de
punteria cenital.
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Trimble 3300DR Notas de seguridad

Seguridad con el haz de laser

Si se utiliza para el fin
propuesto, se le opera
correctamente y se le
mantiene debidamente, los
equipos laser provistos en
los instrumentos no son
peligrosos para los ojos.

Seguridad con el haz laser

d i Atencion |

Las reparaciones solo deben ser realizadas en
un taller de servicio autorizado por Trimble.

DR - EDM en modo Direct Reflex
Puntero laser

En modo Direct Reflex y en
modo Puntero laser, el EDM
produce un haz de laser
visible que emerge desde el
centro del objetivo del
telescopio.

PRODUCTO LASER CLASE 2

Este producto cumple con
la IEC 60 825 - 1: de enero
de 2001 y con las 21 CFR
1040.10 y 1040.11, excepto
para desviaciones
consecuentes con las Notas
laser No.: 50 fechadas el 26
de julio de 2001

2-24

- Divergencia del haz: 0,4 mrad

- Frecuencia de modulacién: 300 MHz*)
- Max. salida de energia: 1T mW

- Longitud de onda: 660 nm

- Incertidumbre en la medicién: = 5 %
*) no vélido para punteros laser

R N
T
LASER RADIATION i
DO NOT STARE INTO BEAM
CLASS 2 LASER PRODUCT

-

AN

This product complies with IEC 60825-1,
January 2001 and 21 CFR 1040.10 and 1040.11
except for devistions t 1o Laser Notice

I no. 50, dated July 26, 2001




Trimble 3300DR Notas de seguridad

é ¢ i Atencion !

iDebe evitar mirar directamente al haz
(también con prismaticos) bajo cualquier
circunstancia!

EVITE LA EXPOSICION -

La radiacién laser es emitida desde su
apertura.

La proteccién la proporcionan normalmente
las respuestas de aversién, incluido el reflejo
de parpadeo.

No utilice el modo Direct Reflex sobre prismas
o superficies de alta reflexién a una distancia
inferior a 1000 m.

Interruptores de emergencia:

-(on) +  OFF |

Etiqueta de apertura
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Trimble 3300DR Notas de seguridad

Seguridad con el haz laser DR - EDM en modo Prisma

En modo Prisma, el EDM - Divergencia del haz: 0,4 mrad
produce luz laser visible que - Frecuencia de modulacion: 300 MHz
emerge desde el centro del - Max. salida de energia: 17 UW
objetivo del telescopio. En - Longitud de onda 660 Nm
este modo se conforma se- - Incertidumbre en la medicién: = 5%

gun la CLASE 1 de acuerdo
con la IEC 60 825 - 1:
Enero 2001.

Este producto cumple con
la IEC 60 825 - 1: Enero
2001 y con las 21 CFR
1040.10 y 1040.11 excepto
para desviaciones conse-
cuentes con las Notas laser
No.: 50 fechadas el 26 de
julio de 2001

LASER CLASE 1
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Trimble 3300DR Notas de seguridad

Etiquetas

Las etiquetas de seguridad del haz de laser estan
colocadas en el lado y en el frente del objetivo del
telescopio. La etiqueta del instrumento esta
colocada en el fondo del mismo.

rs N
LASER RADIATION

DO NOT STARE INTO BEAM

CLASS 2 LASER PRODUCT

Wavelength: 630 - 680 nm, Maximum output
power: TmW
This product complies with IEC 60825-1,
January 2007 and 21 CFR 1040.10 and 1040.11
except for deviations persuant to Laser Notice

k no. 50, dated July 26, 2001
L

Etiqueta de seguridad del haz laser

e Made in Germany

Manufactured 2002
. Ser.no: 601439 A

25P Geodatische Systeme GmbH
D-07745 Jena

II

000000 A

Etiqueta del instrumento
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Trimble 3300DR De energia a datos
” Adaptador de
coche para LG20:

Bateria externa 6V/7Ah LG20 230V: 708100 Bateria interna 6 V1,3Ah
708146-9901 Cargador 115V: 708103 702504-9040

sélo para Tipo “ -35°C“

O

Cable de alimentacion
6V 708177-9480

Cable de datos
708177-9460

Software transferencia datos
p.e. Programa Terminal
(Accesorios / Windows[1)

Estacion PC
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3 Primeros pasos

Primeros pasos cubre la preparaciéon y
comprobacion del instrumento, incluida la
explicacién de las entradas basicas y los necesarios
valores previos.

Una vez definidos los pardmetros para guardar

e introducida la informacién del punto, podra
medir en el menu de Inicio.



Primeros pasos Antes de la medicion

Puesta en estacion y centrado burdo

A fin de garantizar la estabilidad de la medicion le
recomendamos utilizar un tripode pesado.

Preparacion:

Extienda las patas del tripode (1) a una altura
confortable de observacion y fijelas empleando
los tornillos de bloqueo del tripode (2). Atornille
centralmente el instrumento a la placa cabezal del
tripode (3). Los tornillos de la plataforma
nivelante (4) deben estar en posicién media.

Centrado burdo:

Asiente el tripode aproximadamente encima del
punto de estacién (marca en el suelo), la placa
cabezal del tripode (3) debe quedar
aproximadamente horizontal.

Centre la marca circular de la plomada 6ptica (5)
sobre la marca en el suelo mediante los tornillos
de la plataforma nivelante. Para enfocar el circulo,
gire el ocular. Para enfocar la marca en el suelo,
tire de,0 empuije, el ocular de la plomada 6ptica.
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Primeros pasos Antes de la medicion

Nivelacion y centrado fino

Nivelaciéon burda:

Nivele la burbuja esférica (6) mediante el ajuste de
las patas del tripode (1).

Nivelacién de precision:

(" Alinear la unidad de control paralela a la linea
imaginaria de conexiéon entre dos de los tornillos
Hiz de la plataforma nivelante. Nivele el instrumento
a) b) girando en sentidos opuestos los tornillos a) y b)
f‘ ‘1§ A‘\ de la plataforma nivelante. Gire el instrumento

100 grados (grads) en Hz y nivele el instrumento
] con el tornillo ¢). de la plataforma nivelante. Para
00000 00 comprobacion, gire el instrumento alrededor

del gje vertical.

Después de eso, compruebe la inclinacion residual
girando el instrumento en ambas posiciones
diametrales de (1) y (2). Tome la media de la
desviacion desde el punto central del nivel y ajuste
si procede.

Centrado de precisiéon

Desplace la plataforma nivelante sobre la placa
del cabezal del tripode hasta que la imagen de la
marca en el suelo esté en el centro de la plomada
optica; repita la nivelacién varias veces si fuera
necesario.

¢ i Atenciéon !

Esta prohibido utilizar un instrumento con
plomada 6ptica en combinaciéon con una
placa laser para apuntar al cenit.
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Primeros pasos Antes de la medicion

Enfoque del telescopio

Enfoque de la cruz filar:

Apunte a una superficie brillante, uniformemente
coloreada, y gire el ocular del telescopio hasta
que el patron de lineas quede definido con
nitidez.

d i Atencién !

Debe evitar por todos los medios apuntar al
Sol u otra fuente de luz intensa.

Ello podria causar un dafo irreparable a sus
0j0s.

Enfoque del blanco u objetivo:

Gire el mando de control de enfoque del teles-
copio hasta que el blanco quede definido con
nitidez.

@& Sugerencia

Compruebe el paralaje del telescopio:

Si usted mueve ligeramente la cabeza
mientras mira por el ocular no debe haber
ningln movimiento relativo entre la reticula
de la cruz filar y el blanco; en caso contrario,
vuelva a enfocar la cruz filar como
anteriormente.
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Primeros pasos Antes de la medicion

Encendido del instrumento

Pulse la tecla Ademas del logo de la compania se presentaran
brevemente el nimero de la version del software
(importante para futuras actualizaciones) y los
valores Ultimamente definidos para:
- constante del prisma
- escala
- temperatura
— presion del aire

<& Sugerencia

Cuando se enciende el instrumento se activa

] automaticamente el compensador.
Para apagar el instrumento

pulse simultdneamente las
teclas

4+

Si el nivelado del instrumento es insuficiente,
los digitos después del punto decimal de las
lecturas del dngulo presentadas son
sustituidas por guiones.
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Primeros pasos Fundamentos

Fundamentos de la pantalla

Pantalla, pagina 2:

La informacion sobre MEM.*3

- codigo del punto, C AEEAT

- nimero del punto y P AZS454750E—1

- valores medidos / [ £t |HOLO] £Hz [CHCK| +1_
calculados

se presenta en dos paginas.

Pantalla, pagina 1:

Alterne entre las

paginas 1y 2: .4 5D S.721m
- | B HZ 47, 2Z7E4rd
Bl . pagina 1 w1 SE. EADEard

2 la pagina 2 HzU [Hz =0 L [IMTS

& Sugerencia

Los campos al pie de pantalla estan
relacionados con las funciones de las teclas
situadas debajo de la pantalla.

Ellos indican los préximos valores posibles —
no confundirlos con los valores actuales.
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Primeros pasos Fundamentos

Fundamentos de la introducciéon

Ademas de establecer las predefiniciones

—segun se describe mas adelante en este capitulo
—tendra que introducir datos permanentes
durante el proceso de medicién.

Estas entradas son:

e las alturas en cambio permanente del
instrumento, la estacion y el reflector,

» las coordenadas de las estaciones u otros
puntos de referencia (BS) conocidos.

editor La introduccion manual de coordenadas se explica
Administracion de datos en el
Capftulo 6 Administracién de datos.

Transferencia de datos Si est4 disponible, resulta Gtil transferir los valores
Administracién de datos directamente desde un PC en lugar de

introducirlos manualmente.

3-7



Primeros pasos Fundamentos

Introduccion de las alturas del reflector, eje de mufnones y

estacion

La introduccién de los valo-
res de altura del reflector
(th), altura del instrumento
(ih) y altura de la estacion
(Zs) (Estacionamiento en
altura) permite medir con
alturas absolutas que ya
estan en el menu inicial.

Si estos valores no han

sido introducidos, sélo
apareceran en la pantalla
(memoria) las diferencias de
alturas relativas.

Si Zs=0 se presenta y
registra la diferencia de
altura “h”, caso contrario,
la altura “Z".

'
s6lo en los modos

de medicion HD e
yxh

L Ppredefiniciones
Primeros pasos

==
L th |

para salir

estacionamiento
en altura

para introducir la
altura del reflector

para introducir la
altura del
instrumento y de la
estacion

°
=

para confirmar

3-8

HD
Z 4 ‘ g
* P ....................

.............. h Zp

Estacion | Zs X/\?
Sélo en la pagina 1 de pantalla:
4 HDO S.AZYm
+ Hz &7, 23155rd
al I-'| EEEII'H

¥h [HZ=@{th-ih|INTS] +Z |

d Z.a5Em

=, 2. G7am C+F

k 1. SZEOm
IHTS

Th . EEEm i----
th i

ik 1. 535m
S5 SEE. DEEm

z 0=

(ESC| £ | th [ikvZz] 0.k




Primeros pasos Fundamentos

Estacionamiento en altura: Introduccion de th y ih/Zs

rrrr

o

—

th 2.000 m
altura actual refl.

th-vieja 0.100
altura ultima refl.

th=0

puesta a cero
input

para introducir un
valor

<

parairala
posicion deseada
en la pantalla

para examinar
los digitos

para confirmar

Editor

Administracion de datos

—

para introd. valores
(compare introduc-
cion de th)

-
para salir de la

rutina de introd.

Introducir la altura del reflector:

Definir la altura del reflector via introduccién

[th +@@aco Dnam |

La posicion actual a introducir se presenta en
inversa.

¢ i Atencion !

Valores por defecto en modo DR:
th=0.000 m
Constante del prisma = 0.000m

Introduccién de la altura del instrumento / altura
de la estacién.

Internal memord

i POt

[
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Primeros pasos Fundamentos

Medicion en “Estacionamiento en elevacion”

Sat

L

para ir a los menus
de introduccién

|AA|
Ajuste y
comprobacion

para salir del
programa

Al Fundamentos
Primeros pasos

Editor

Administracion de
datos

apuntar al punto
de referencia (BS)

3-10

introducir o
cambiar el nimero
del punto

para aceptar el
resultado, registrar
los datos y salir del
programa

para terminar el
programa, nuevo
inicio.

in eleyation

Statiohing i ------

Introduzca, uno detras del otro:
Z, ih, th:

Internal memord

i Pt

Medicién al punto de referencia (BS)

e 155, 355m
1. ==1—4 = [QE0HE

C+F

z i 155. #4fm =P

i h 1. @EOEm T.n
157 P4fm W =

IIIEI---HEI

Resultado y registro




Primeros pasos Fundamentos

Introduccion del nimero y el cédigo del punto

indica la posibilidad de introducir el
numero y el codigo del punto.

ﬂ para ir al digito

deseado del Los valores introducidos se usaran en la siguiente
numero y cédigo medicién
del punto C cédigo de punto de 5 digitos ,

y notacién alfanumérica

- ) P numero de punto de 12 digitos con los
examinar el caracteres especiales #, -, ., . notacién
conjunto de numeérica
caracteres
existentes

& Sugerencia

La conmutacién entre nimero y cédigo del
punto se realiza continuamente.

Para un examen rapido, mantenga pulsada
la tecla pertinente.

Tras la medicién, el nimero del punto se
incrementa en uno; el cédigo sigue
invariable hasta que es modificado por el
usuario.

En los programas de aplicacion y de
coordenadas, el codigo se expresa con
caracteres fijos (A,B,..) en respuesta al
programa de aplicacion o de coordenadas.
En este caso no se puede introducir el
codigo.



Primeros pasos Fundamentos

Fundamentos de la medicion de distancias

Medicion simple Indica la medicién en curso.
iniciar medicién 4 Sh &, EEeEm -+
en modo DR b Hz 421, 4s4m9rd [EEE

]l 102, @2Ear]
HzU [Hz=0] L JINTS

La medicién de distancia puede cancelarse con el

botén ESC.
[ predefiniciones Las distancias inclinadas y los valores derivados se
Primeros pasos corrigen respecto a las influencias de la curvatura

terrestre y la refraccion. Adicionalmente se aplica
una correccién de influencias atmosféricas
(temperatura y presion).

La correccién es cero con T = 20°Cy
P = 944 hPa.

Seguimiento de la distancia (medicion continua de la distancia)

iniciar el Para activar el modo “Seguimiento de distancia”
seguimiento pulse la tecla idos veces!
Sl para terminar la El modo de medicion se puede cambiar también
medicion durante la medicion con seguimiento. Para
h _ registrar los datos durante medicién con
- para cambiar el seguimiento use la tecla (mEAs)

modo de medicién
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Primeros pasos Fundamentos

Mediciones a puntos inaccesibles

@& Sugerencia

Le recomendamos que sélo use esta funcién
en el menu de inicio.

En el programa “Puntos Polares/Puntos de
detalle” se puede medir con el programa
“Medicion excéntrica”.

El prisma utilizado para la medicion de distancia
no se puede estacionar en el punto deseado, P.

Estacion X, x

Apunte hacia el punto Py dispare la medicién.
Luego, apunte al prisma estacionado sobre el
punto auxiliar H.

Preste atencion a la condicién de equidistancia S-
P = S-H.

Si estd activado el registro de datos, sélo se
registra una linea de datos que indica el &ngulo a
Py la distancia a H.

Tras la medicién se presentan el angulo y la
distancia a H, siendo actualizado continuamente
el valor del angulo en la pantalla del Trimble
3300DR.



Primeros pasos Valores predefinidos

Introduccion

Los valores predefinidos requeridos se subdividen
en tres grupos:

Valores en el menu de inicio

 Especifique las unidades de medida para
angulos y distancias
Definicion a corto plazo del angulo V en
porcentaje

« Conmute entre los modos PRy DR

» Activacién/Desactivaciéon del Puntero laser

» Activacion/Desactivacion del Compensador

* Orientacion del circulo Hz

» Activacién del programa “Interseccién” (INT)

Valores frecuentemente utilizados

» Introduccién de la presion y la temperatura

* Introduccién de la escala y la constante del
prisma

e Menl DR activado

Valores raramente utilizados

* Modo de presentacion para angulos 'y
distancias

* Sistema de referencia vertical
» Sistema de coordenadas
* Presentaciéon de coordenadas

« Unidades de medida para la temperatura
y la presién

» Apagado automatico del instrumento

» Activacién / Desactivacion de la sefal acustica

3-14



Primeros pasos Valores predefinidos

* Regulacién del contraste de la pantalla y del
brillo de la iluminacién de la cruz filar

+ Desactivacidon automaética de la medicién de
distancia si se interrumpe la linea de vista

 largo alcance (LR)



Primeros pasos Valores predefinidos

Valores en el menu de Configuracion

Definicion de las unidades La definicion de unidades para angulos y

de medida para distancias distancias ha de hacerse en el ment de
Configuracién del instrumento. Las definiciones
para la unidad de distancia pueden hacerse
también en el menu de medicién.

Pantalla, pagina 2

para definir la

unidad de distancia EE"";'-'""'I ABBED
metros P 123454 75%0—1
_Ft [HOLDO| «H=Z [CHCE] +1 |

ft

IH

pies

@ &€ @& &3 I3

é i Atencion !

Si se cambia el modo después de la
medicion, los valores seran convertidos y
presentados en el nuevo modo
inmediatamente. Pero los resultados de la
medicion en el nuevo modo serén
registrados tras la siguiente medicion.

Pantalla, pagina 1

y 4 S0 1Z. Z7EM
s Hz 35, saf@ard

MAS  para alternar rapida 1) S5, S570 Elr'l:I
y facilmente entre g . :

angulo en porcen-
taje y unidad de

medida definida 4 S0 12, Z77%9m ‘4
5+ Hz S5, S49@ard
e ) 22, SEE

HZV [Hz=0] U e |
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Primeros pasos Valores predefinidos

Activacion y desactivacion
del compensador

Pantalla, pagina 2:

LZ4 .71
CHCK : ’ C AEEAY -E+F'
- para ir al menu = 12356467 E00—1
_f1 [HOLD| «HZ [CHCE[ 1 |

cli

y
comp [lES Se presenta el menu del Compensador:
Ajuste y
comprobacion -1 I"ILE"-)EEH'H -TH
Bl  para desactivar S ICome
la funcién del i . o . ) )
compensador Si el registro esta activado se registrard una linea
de informacién para indicar si la funcién del
para activar la compensador estaba activada o desactivada.
funcién del
compensador
¢ i Atencién !

Si el compensador esta fuera de su rango de
trabajo y se activa la funcion, los digitos
después del punto decimal son sustituidos
por guiones. En este caso, el instrumento no
estd suficientemente nivelado y no se admite
una entrega remota desde un PC.



Primeros pasos Valores predefinidos

Orientacion del circulo Hz

Apuntar: Hz = 0

Hz=0

a>
S
c
S
—+
™
=
=2
o
S
[a]
o

= XXX, XXX

HOLD

I>
©
[
=)
—
Q
0
I
N

Gire el instrumento al valor
deseado en el circulo Hz

Hz=0

Apunte al blanco

untar: Cambiar el sentido
contaje en Hz

Q.
]

H= @, @ozoard [HOLD
urn o Hz

117
Z1 HOLD

Pantalla, pagina 2

Hz

Vv

Medicion a
derechas

aaldll  Medicion a

izquierdas

3-18

MEM.~3
C C+P

E Z
_ 1 [HOLD| «H= [EHCK] +4 |

d i Atencién !

La definicion del sentido del angulo
horizontal Hz sélo es posible en el mend de
Inicio.

El sentido del Hz se registra siempre en el
sentido de las agujas del reloj.

Tras el encendido del instrumento y en todos
los programas seleccionables, el valor por
defecto del sentido del angulo horizontal en
Hz se define siempre como a derechas.




Primeros pasos Valores predefinidos

Valores frecuentemente utilizados

Alteracion de la presién, temperatura, escala
y constante del prisma

+ MENU

S Teme. ZneC
LESC]| + | 4+ | |VES]

y Z SCcaled, Do

para ir al parametro
deseado

1 Introduccion

0o

para confirmar

y

para cambiar la
constante del
prisma (escala,
temperatura y

presion) paso a Tras encender el instrumento sélo han de
paso introducirse la temperatura y la presion.

Si se utiliza un prisma con una constante de
prisma distinta de -35 mm también ha de
introducirse la constante del nuevo prisma.

© Sugerencia

E

o para confirmar

Formulay Rangos posibles:

constantes -30 °C < Temp < 70°C conA1°C

Anexo -162mm < Prisma. < 92mm con A1 mm
0,995000 < Escala < 1,005000 conA 1 ppm
440hPa < Pres. < 1460 hPa con A4 hPa



Primeros pasos Valores predefinidos

Valores raramente utilizados

(on] + menu:

4 Conf. del instrumento

Ol

m <

3-20

para activar el
menu

ay

para seleccionar el
submenu

para cambiar
valores

para salir del
submenu

y

para salir de las
definiciones / para
confirmar los
cambios

Seleccione el menu principal.

4 Setting Instr.
J 5 D3t

& Setting Interface
ESC| + | 4+ | |YES]

Presentacion de angulo y distancia

BaEsSar d
o, OEim

1 Angle 0]
J 2 Distance

= U-Refer zenithel
ESc] 4 | 4 [ | HMOD|

Valores posibles:

Angulo

Grad 0,005-0,001-0,0005 (Trimble 3305DR/ 3306DR)
Grad 0,005-0,001-0,0002 (Trimble 3303DR)

GMS 10" -5"-1"

grad 0,005° - 0,001° - 0,0005°

mil

Distancia

m 0,01-0,005-0,001

ft 0,02-0,01-0,001

d i Atencién !

Los valores seleccionados para la precisién
de angulos y distancias sélo se relacionan
con la pantalla. Las mediciones se registran
siempre con la mayor precision posible.



Primeros pasos

MOD

EEE

para cambiar
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

Ejemplos

Ejemplos

Valores predefinidos

Sistema de referencia vertical

J 5 L-Refer Zenithel

Sistemas de referencia V:
Angulo cenit Angulo vertical

Ograd 90°
10097¢ 30097 0 180°
200912 270°
1: Angulo cenit 2: Angulo vertical
unidad 400 grads unidad 360°
Angulo de altura
1600™"
Omil mil
-1600™

3: Angulo de altura
unidad 6400 mil

& Sugerencia

iLa definicién de la unidad de medicion % se
realiza en el menu de Configuracion!
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Primeros pasos Valores predefinidos

MOD

EEE

Ol

K
A

3-22

para cambiar
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

para cambiar
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones / para
confirmar los
cambios

Sistema de coordenadas/orden de presentacion

b
A

Sast.

S oo d.

4 5 Coord.Di=spl.

& TEI‘HI:'EI"-EI‘IZ-LII"E ol
MCD

Asignacion de ejes del sistema de
coordenadas:

X Y N
Y-X XY E-N

Y X E

Indicacion secuencia: Y-X/X-Y E-N/N-E

d i Atencion |

Cuando se cambia la asignacion de
coordenadas, aparece en pantalla la consulta
sobre el uso futuro de las coordenadas
internas de la estacién

para llamar la atencién del usuario

sobre una posible fuente de errores.

Unidades de medida para temperatura / presion

b 7 Pressure

(=] TI_Ir'r‘l I:I-F-F

Valores posibles:

Temperatura °C grados Centigrados
°F grados Fahrenheit
Presiéon hPa hectopascal (o milibar)
Torr
inHg pulgadas de mercurio



Primeros pasos Valores predefinidos

MOD

EEE

<

EEE E

Ol

<

EEE E

O

para cambiar
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

para cambiar
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones / para
confirmar los
cambios

para cambiar
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

Senal acUstica

T S Turh 04+

2 Sound

ard

J 10 AnEale
ESC] 4+ | + [ , [HMOD

Valores posibles:

Sonido  activado - desactivado

Definicion de las unidades para dngulos.

1 % Sound

2

J 11 Distance
IE__—IEEEI

Valores posibles:

Angulos Grad 400.0000
DMS 360° 00" 00"
grad 360.0000°
mil 6400mils

Definicion de las unidades para distancias

Y Sound
T 10 Angle

11 Distanc
IE__—IEEEI

Valores posibles:

2
'Ell"lj

Distancias m Metros
ft Pies

@ Sugerencia

En el menu de Inicio se pueden cambiar las
unidades entre metros y pies.
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Primeros pasos Valores predefinidos

MOD

EEE

MOD

EEE

3-24

para cambiar
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

para cambiar
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

lluminacion de la pantalla / lluminacién del
reticulo

1@ AnalLe ard
T 11 Distance m
12 Dise. ILLum. OFF

Valores posibles:

lluminacion pantalla:  Activada/Desactivada

& Sugerencia

Ambas iluminaciones se activan al mismo
tiempo. El ajuste de la iluminacion del
reticulo sélo es posible con la iluminacién de
la pantalla activada.

Contraste de la pantalla / Variacién en la
iluminacion del reticulo

11 Distance
T 1Z Disp. ILLum.

m
OFF
;ontr-ILLum HOD

ESC| + [ 4+ |  [HMOD]

Valores posibles:

Contraste / lluminacién: 8 pasos

& Sugerencia

El ajuste del contraste de la pantalla sélo es
posible con la iluminacion de la pantalla
desactivada. El ajuste de la iluminacién del
reticulo sélo es posible con la iluminaciéon de
la pantalla activada. Para activar la
iluminacion del reticulo debe activarse
también la iluminacién de la pantalla.



Primeros pasos Valores predefinidos

<

MOD

EE E

EE E

para activar el
menu

para seleccionar el

submenu

para activar el
menu

para salir del
submenu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

para activar el
menu

para salir del
submenu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

Seleccione el menu principal.

Definicion de los modos y pardametros relativos al
EDM / medicién de distancias.

T & Settin3g InsSte.

S D352t

J & Zetting Interface
ESC| + [ + [ [YES

Modo DR (Programas soporte del modo DR)

1 OR-Menu HO
2 Long range HO

53 L-Fntr OFF HO
ESc| 4+ | 4 | | HMOD]
Modos posibles: Estandar->Inicio

Derrota ->Distancia
TRK->Inicio

& Sugerencia
Los modos del menu aparecen tras pulsar el
boton (MEAS . |

Largo alcance (para medir largas distancias).

1 1 DR-Mehy
= Long range

J 5 L-Prnitr OFF
ESC| + [ 4+ | | HMID

Alcance
MAaximo:

800m para ldmina reflectora
(60x60 mm?)

5000m para 1 prisma

7500m parar 3 prismas
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Primeros pasos Valores predefinidos

Puntero laser desactivado

oD | para activar el 1 OR-=Marnu HO
menu 1 = LI:II"I'El I"-EI"I'E'E
para salir del
submenu
KN |
Valores posibles:
“ para salir de las No - Puntero laser siempre activado.
definiciones / 1x - Puntero laser desactivado después de la medicion
. otros 2 minutos sin medicién.
para confirmar
los cambios )
%~ Sugerencia
Este valor controla el tiempo para desactivar
automaticamente el
Puntero laser.
Tiempo muerto en la medicién de distancias
| S | para activar el Z Lon3a ranse HO
menu T 5 L-FPntr OFF
para salir del
submenu
KN |
Valores posibles:
“ para salir de las Des - Ningln tiempo muerto en EDM
definiciones / 10sec. - Tiempo muerto después de 10 segundos

30sec. - Tiempo muerto después de 30 segundos

para confirmar
los cambios ,
<&~ Sugerencia
Este valor controla el tiempo muerto del
medidor de distancias mientras esta
interrumpida la medicién de distancias.
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Primeros pasos Valores predefinidos

Registro de la medicion

+ [MENU; 4 Setting Inters.
Data transfer
LUpdate~Saryvice

6 Configuracién del interfaz

ﬂ para entrar al menu

m para alternar entre

MEM/1, MEM/2,
MEM/3
V24/1,V24/2,
V24/3

Des

MEM/x - memoria interna
(s6lo Trimble 3303DR y Trimble 3305DR)

ESC ? ;
- para volver al menu V24/x - guardar externamente via interfaz
de orden superior RS232

Des —no registrar
1 - registro de los valores medidos
2 - registro de los valores calculados

3-1y2juntos

d i Atencion |

Estos valores son validos en los programas
“Coordenadas” y “Aplicaciones”.

Todos los resultados en el menu de Inicio se
interpretan como valores medidos (1).

Registro de lineas de datos = .
Administracion de datos Sugerencia

La exposicion detallada de las relaciones de

los datos medidos, el tipo de identificado-res

registrados y el registro seleccionado se

encuentra en el capitulo Administracién de

datos.
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Primeros pasos Valores predefinidos

L1 predefiniciones
Primeros pasos

d i Atencién !

El tipo de resultados y el tipo de valores
registrados se dan dependiendo de la
seleccién del tipo de registro y del tipo de
modo de medicién.

Registro de valores por defecto (Cabecera) y de valores

cambiados

+ MENU.
6 Configuracién del interfaz

ﬂ para entrar al menu

<

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

para volver al menu
de orden superior
para alternar SI/NO

para salir del
submenu

y

para salir de las
definiciones /
para confirmar
los cambios

EE EE E

Registro de lineas de datos
Administracion de
datos

3-28

Seleccione el menu principal

+ 5 O5et
G Setting Intarf.
+ 7 Data transfer

ESC] + | + | , |YES

T @ Recording MEM-~3

1 Rec. settnas HO

b Z Format RS
ESC| 4+ | 4+ | | | MOD]
Valores posibles:

Sl - Registrar valores
NO - No registrar valores

& Sugerencia

La exposicion detallada de las relaciones de
los datos medidos, el tipo de identificado-res
registrados y el registro seleccionado se
encuentra en el capitulo Administracién de
datos.



Primeros pasos Medicion en Inicio

(Registrar los valores actuales?
ﬂ para activar .

Rec. curr. =ettings ¢
m para desactivar

d i Atencion |

iPara empezar el registro apague y encienda
de nuevo el instrumento!

Seleccion del modo de medicién (presentacion de resultados en
la pantalla)

para definir los Pantalla, pagina 1:
siguientes modos
de medicion

& Sugerencia

En la presentacion del botén 1 aparece
siempre el siguiente modo de medicién
seleccionable.

SD: Presentacion de la medicion original

Presentacion de estado: & SO 12. 779M

+ Hz 35, &49@ard
f — lau 5. G570 ard

_HzU [Hz=@] L [INTS

LA |
HzV: Presentacién en modo teodolito
Puede utilizarse para alineamientos y para definir

angulos rectos, pero no para la medicién de
distancias.

+ HZ &5, Sos@ard
k) 1) S0 SSSE ard

| HD [Hz=@] WL [INTS
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Primeros pasos Medicion en Inicio

HD,Hz,h: Presentacién de la distancia reducida y
de la diferencia de alturas

Presentacién de los valores S5.854am
calculados 115, 3195314
con Z=0 -f-EI';' I11
Hz =@ thsih|INTS] 42 |
con Zz0 S.o2aAm
S55. PFSE A
150, DG5S m
0 INTS
y.x,h: Presentacién de las coordenadas
rectangulares locales
Medicidn en el sistema local | S.873m
con estacion y=x=0 }:: —1. @wsSem
con Z=0 2. Anm
Eil-
e S, 425 m
:-:: —1. BSSm
con Z#0 15, mSEm

Eil-

& Sugerencia

Los modos de medicién pueden cambiarse
en cualquier momento. Los resultados se
presentaran inmediatamente en el modo de
medicién seleccionado, pero estos resultados
no se registran en el mismo momento.
Todas las mediciones siguientes se presentan
y registran en el nuevo modo seleccionado.

En todos los modos de medicién, la lectura
de angulos se actualiza continuamente.

Las distancias medidas o las coordenadas
s6lo se actualizan tras la préxima medicion.
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Primeros pasos

Medicion en Inicio

Medicion
Después de introducir y definir todos los
pardmetros requeridos se puede realizar la
medicién.
2 HO S.ESGm
etc. Medicién a otros + 113, 3;33 :1rd

puntos

Introduccion del
numero y coédigo
del punto

Las mediciones en modos

=N,

se realizan sin introducir ni
registrar alturas locales ni
globales

HZ =G| th-ih[INTS] +Z |

@ Sugerencia

Tras la medicién, el nimero del punto
enrasado a la derecha se incrementa en una
unidad dentro del nimero de digitos
presentados hasta el caracter especial

(no cifra) a la izquierda del mismo.

(De acuerdo con esta figura, la cuenta sélo
llega hasta 9, y entonces empieza de nuevo
con"0")

¥ S 43PMm
:-: —@. Z7em
z 153, 112m

\[IHTS] +2 |

Presentacion con elevacion absoluta, con las
alturas Zs, ih y th introducidas.
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4 Coordenadas

El requisito basico para una medicién en un
sistema de coordenadas es un estacionamiento
dentro de este sistema. Esto significa que la
posicién y altura del instrumento se determinan
mediante la medicién a puntos de referencia (BS)
conocidos.

En el caso de una estacidn desconocida, la escala
y la orientacién del circulo Hz en direccion de
acimut se calculan adicionalmente a las
coordenadas de la estacién. En el caso de una
estacion conocida, sélo se calculan la escala y la
orientacién del circulo Hz en direccion de acimut.

Después del estacionamiento se pueden realizar
dentro de este sistema de coordenadas las
mediciones reales — esto quiere decir, puntos de
replanteo y polares.

Guia del menu 4-2
Estacion desconocida 4-6
Estacion conocida 4-11
Estacionamiento en elevacion 4-16
Polares / Puntos de detalle 4-19
Replanteo 4-32

I
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Coordenadas Guia del menu

La guia a lo largo del menu es muy facil de
entender y se basa en un esquema Unico para
todos los programas.

Fundamento

COordenadas Cada flujo del programa se muestra mediante un
Estacion desconocida graﬂco_

Ay B son puntos de referencia con coordenadas
conocidas y S es la estacion cuyas coordenadas
han de calcularse.

URKAoWR Al
Ajuste y Station R u | =
comprobacién S3--
para llamar al
punto A
& Sugerencia
La funcion de ajuste y comprobacién es
necesaria para realizar mediciones con o sin
compensador o para comprobar el ajuste del
instrumento.
L Fundamentos Las coordenadas han de introducirse
Primeros pasos Internal memord
Editor

Administracion de datos Ii [g]=10}"
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Coordenadas Guia del menu

para continuar
llamando al punto
B

Si A ha sido calculado, medido, definido como

de orden superior estacion, el simbolo A esta relleno.

E ,
para volver al menu

para repetir el
punto A ¢ i Atencion !

si procede - . .
P Si mientras se mide a los puntos ocurriesen

errores o confusiones, la medicién a puntos
simples puede repetirse inmediatamente.

- . @ Sugerencia
para introducir el 9

numero y el cédigo Previamente a una medicién con se
del punto puede introducir un nimero y un codigo
para disparar la para el punto que se ha d_e medir. En/lo_s
S programas de estacionamiento, los codigos
medicion (A, B, C, D, E, S) han sido invariablemente

definidos. Los nimeros de los puntos se
pueden introducir.

El nimero del punto se incrementa
automaticamente en 1.

El cédigo que se ha definido se guarda con
cada medicion hasta que es modificado por

el usuario.
En el programa Replanteo, Al 0. DESm
la posibilidad de medir se |:|i: . DEEm
indica adicionalmente por . DESm
el simbolo ({5 en l i O R

pantalla.



Coordenadas Guia del menu

Memoria de punto de estacion - Trimble 3303DR/ 3305DR

En una memoria no volatil del instrumento se
retienen los siguientes datos después de apagar el
instrumento y se sobrescriben con cada nueva
determinacion:

Coordenadas de estacién Y X,Z
Altura del instrumento ih
Altura del reflector th
Escala m
Orientacion Om

Las coordenadas del punto de estacion se
calculan o se introducen por medio de los
programas de coordinacion.

Durante las siguientes operaciones (Replanteo /
Polares/Puntos de detalle), el usuario tiene acceso
a esta memoria en las respectivas partes del
programa y no tiene que introducir los valores
otra vez.

Después de haber cambiado la estacién, estos
valores tienen que ser calculados o introducidos
de nuevo en el transcurso del programa.

Dispositivos especiales del Trimble 3306DR

El Trimble 3306DR (este instrumento no esta
equipado con una memoria de datos) tiene una
localizacién de memoria para otro punto simple
(coor-memoria) que contiene las coordenadas de
este punto (Y;X;Z) en forma no voléatil.

Esta localizacién de memoria permite una simple
transmisién de coordenadas (estacionamiento
con "Estacion desconocida) con el Trimble
3306DR y ahorra al usuario la molestia de copiar
las coordenadas o introducirlas dos veces.
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Coordenadas Guia del menu

Ventana de Trimble 3306DR al llamar

coordenadas
Freviods station
Fundamento de la ol |:| —Memor4
transmision de coor- r'||:-|_|'l:.
denadas con “Esta- (ESC |

cién desconocida"
del Trimble 3300DR

Método:

Las coordenadas de la estaciéon S1 son conocidas
SL ‘—»O K1 i i

o han sido calculadas por medio de un programa
de coordenadas. Las coordenadas del punto K1
seran calculadas con el programa “Polares /
Puntos de detalle” y se guardaran en la “coor-

K2 O 4—. SY) memoria” con
b A, SIEEM
B 197 F3aEam T+
S3 ‘éo K3 = pl=ing riningy
ESCCMem] th | | += |

@ Pt. estacion .
O-Pt. auxiliar Al colocar el instrumento en S2, las coordenadas

de los puntos S1 (Ultima estacion) y K1 (coor-
memoria) son llamadas con el programa de
estacionamiento "Estacién desconocida" y se
utilizan para determinar las coordenadas de S2.

Ahora, las coordenadas del punto K2 pueden
calcularse con el programa “Puntos polares /
Puntos de detalle” y almacenarse en la "coor-
memoria". Tras cambiar la posicion del
instrumento a S3, las coordenadas de este punto
seran calculadas en analogia con la estacién S2.




Coordenadas Estacion desconocida

x4 5P A

XA ........ Q\ Om H'Z:O BP B
Si no es posible ocupar un X g w /‘O
punto con una posicion “\ v ’_,./"
conocida a fin de colimar '\\ e
los puntos del & Estacion desconocida
levantamiento o del TN T
replanteo se puede realizar OBPE AN T _BPC
un estacionamiento libre. Xo ‘© BPD © R

todos puntos de referencia
(BS) tienen una altura Ya Ys Yo Ve Y
conocida; la coordenada Z dados: : (Y, X,2)s ¢

uede determinarse
fambién simultdneamente. meds.:: (SD.Hz Vs e
iSe pueden usar un requ..  : (Y,X,2),,0m, m
maximo de 5 puntos de
referencia (BS)!
Todas las mediciones han
de realizarse en combina-
cién con una medicion de
distancia.

Mediante la medicion a 2...5 puntos de referencia
(BS) conocidos, (A... E), el instrumento calculara
las coordenadas de la estacion, Xs,Ys,Zs , la
orientacién, Om, del circulo Hz y la escala m.

La siguiente descripcién se efectlia para un
estacionamiento con “Estacionamiento en
elevacién". El procedimiento sin “Estacionamiento
en elevacion” es casi idéntico.
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Coordenadas Estacion desconocida

Estacionamiento en elevaciéon

para ir al menu de Statiohing of eleuvat,
Wi th
L coordenadas ! Wi thoLt

con: introduccién lE

de la altura del

instrumento ) .
| Introducir la altura del instrumento

sin: sin calculo de la
HE 1. ZZ2E0m |

altura

I
B |

L) Fundamentos
Primeros pasos

i I-'||=EI Ii g[=I0 R

Editor
Administracion de
datos < j Nota !

En un estacionamiento libre con
determinacion de altura, todos los puntos de
referencia (BS) deben tener una coordenada
de altura. No se pueden usar
separadamente puntos de referencia (BS)
individuales acordes con la posicion y altura.
La altura se calcula mediante promedio
simple.

@ Sugerencia

Si no todos los puntos de referencia (BS)
estan provistos de una coordenada de altura
ha de aplicarse el método sin altura.
Subsecuentemente, la altura de la estacion
puede ser determinada separada-mente
mediante la medicién a un punto usando el
programa “Estacionamiento en elevacion”.
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Coordenadas Estacion desconocida

Medicion “Estacion desconocida”

A :
- para seleccionar el

BP A
0
Ajuste y

comprobacion

ESC .
- para salir del

programa




l— Fundamentos

Primeros pasos

L1 Editor
Administracion de
datos

ntroduc
para introducir los
datos para BP A

No
¢{Cambiar el nim.
de punto del BP A?

para medir al BP A

para seleccionar el
BP B

{Repetir medicién
alBPA?

Tras al menos 2 mediciones,
el software calcula las
coordenadas aproximadas y
presenta la desviacién con
la medicion actual.

ESC .
para salir del

programa
{Repetir medicién
al BP B?

para medir el punto
siguiente (E=5.)

FIN
para presentar los

residuales

Seleccion de las coordenadas del BP A

Internal memor'd

|i NPt

C+P
1. {==1—1 Z QEEE
E3c] | [tk [

F - Reflector de colimacién

T u | =

Los pasos operativos para los BPs B....E se
realizan ahora en analogia con el BP A.

L . ooom EN

L 0. 00Om i _.Oc
Lz =0, bEosm S0

(ESC ] B | C | |EHD

Explicacion:

vy: Residual en direccion Y
vx: Residual en direccidon X
vz: Residual en direccion Z

¢ Sugerencia

Consecuentemente, los residuales pueden
también utilizarse para “replantear” (buscar)
puntos, ya que la medicién del punto puede
repetirse inmediatamente.

Coordenadas Estacion desconocida




Coordenadas Estacion desconocida

para medir un
punto adicional

EN KA.

=

seleccionar punto
para eliminar punto

para presentar las
coordenadas de la
estacion

para presentar mas
parametros

. PNr .

para introducir el
numero de punto
de la estacion

para repetir la
determinacién
completa

para editar la escala

para aceptar las
coordenadas,
completar el
programa e ir al
menu de
coordenadas para
registrar

Presentacion de residuales:

L I, iem
L rpnining | F
Lz =0, Q1Em

VS ADEDE ., DEE M
S SRR, POSm
FS @, DEOEMm
I B N

m O, PRSP
om SO, PR A
0 O, @D

Q..

Explicacion:

m: escala calculada

Oom: orientacion desconocida

s0: desviacién tipica de la unidad de

ponderacion (error medio del punto)

< | Nota !

Es posible retroceder y volver a medir los
puntos correspondientes, con lo cual se
pierden los puntos intermedios.

Pero es mas recomendable completar la
mediciéon (llamando a los residuales) y
después de tres puntos de referencia,
eliminar y volver a medir la direccién
correspondiente. Se anaden nuevas
direcciones al final. Consecuentemente se
desplazan los cddigos de punto (A, B, etc.).



Coordenadas Estacion desconocida

MenU Escala

escala

a editar

o
~ +

para aceptar la
escala, parair al
menu de residuales

Si la escala esta fuera del rango permisible
aparece un mensaje de error.

< | Nota !

Una vez confirmada la escala se calculan de
nuevo las coordenadas de la estacion. Luego
se pueden evaluar los residuales una vez

mas.
Registro
Predefiniciones Si est4 activado el registro se guardan las
Primeros pasos siguientes lineas en funcién de los valores
definidos:

Designacién del modo
Numero y cddigo del punto

Puntos de referencia (BS) A, B, C, D, E

Y X,Z Coordenadas

SD,Hz,V Lecturas

w,vx,vz  Residuales de los puntos de referencia

Y, X,Z Coordenadas del punto de estacién, S
m,0Om  Escalay orientacién del circulo

sO Desviacion tipica de la unidad de
ponderacion



Coordenadas Estacion conocida

Coordenadas
Estacion conocida 4 Circulo

Hz=0

Si es posible ocupar un

punto con una posicidn

conocida a fin de colimar X
los puntos que se han de A
medir o replantear, se Xs |
puede realizar un >
estacionamiento sobre un Y YA Y
punto conocido.

_Estacion conocida |

dado: (Y. X)sa
meds.: : (SD,Hz)s4 0 (Hz,V)s A
requ.. :Om,m uOm

Mediante la medicién a un Punto A de referencia
(BS) conocido, el instrumento calculara la
orientacién del circulo, Om, y la escala, m.

Medicion “Estacion conocida”

para llamar a la (o gl (f]
estacion S Statian
B 0 FSC] 5 |
Ajuste y
comprobacion
para salir del Seleccién de las coordenadas de la estacion S
programa

Internal. memord

L Fundamentos .
Primeros pasos i Pt

1) Editor

Administracion de datos
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Coordenadas Estacion conocida

Tras la definicién de la estacién S:

Hay dos formas de calcular la orientacién.

/
ver mas adelante ! Hr

g -
pagina 4-11 Sl (VD

| [ESC| S [Hz [ v8 ] |
para repetir la
estacion S

Orientacion usando un acimut conocido

La orientacion usando un acimut conocido sera
seleccionada si es conocido el &ngulo entre la
estacion y el punto de referencia (BS) (por
ejemplo, calculado de las coordenadas) y es
imposible medir la distancia al punto de
referencia (BS).

Y Para definir la 3 HF 303, 55704
direccién requerida 11 turm to Hz
girando el =1 HOLD

instrumento

para fijar la

direccion Hz

para colimar el '3'3]”333 -_EE"I"I' ard
41 continue EETE
==

punto conocido

MEAS) |a asignacidn esta

completa
El para confirmar, e GalimEmmn,. FASm
registrar, salir del HE SSODIODsS, 1SEm
programa om St WS ard
Mo 1 1 [VES

para rechazar,

nUevo inicio Presentacion de resultados y registro
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Coordenadas Estacion conocida

Orientacion usando coordenadas conocidas

L

L) Fundamentos
Primeros pasos

Editor

Administracion de datos

L

SD/Hz/V

Medicién de
distancia y angulo
Hz/V

Medicién de
angulo

(on)+ Prvo |

4-14

icambiar el
ndmero de punto
del BP A?

al BP A

para confirmar la
orientacion,
continuar

para rechazar la
orientacion,
nuevo inicio

Este método de orientacién se utilizara si son
conocidas las coordenadas del punto de
referencia (BS).

Seleccién de las coordenadas del BP A

Internal memord

i Pt

S0O-Hz.
Hz.-L

Meas.
Meas.

TS GEEDEIOE. FFAm

A= SEODO0I, 1SEZm [C+P

om SR BE0E ap
|| [TES]




Coordenadas Estacion conocida

para aceptar la ol.d (g ]=11]
nueva escala SCaled, LeerEe 1, QLoss s

para transferir la Reptlold|] [ Ine|new]

orientacién _ ‘
aceptando un Presentacion de resultados y registro
factor de escala

antiguo

g] .
para transferir la

orientacién
aceptando
cualquier
escala

Rept .
para repetir el
calculo

Registro

Predefiniciones Si est4 activado el registro se guardan las
Primeros pasos siguientes lineas en funcién de los valores
definidos:

Designacion del modo

Numero y cddigo del punto

Y, X Coordenadas del punto de estacion
Y, X Coordenadas del punto referencia A

SD,Hz,V  Lecturas del punto de referencia A
de acuerdo con la seleccion

m,0Om  Escala y orientacion del circulo
de acuerdo con la seleccion

Hz Direccion definida en Hz

\ Angulo vertical en Hz



Coordenadas Estacionamiento en elevacion

Coordenadas
Estacionamiento en elevacion

El estacionamiento en Z4 Reflector
elevacién permite la HD
determinacién de la altura
por encima del nivel medio Lo
del mar, independiente- N,/""SD
mente del estacionamiento -
planimétrico. En programas m' ih ¥
que impliquen coordenadas

locales, en particular, puede S

incluirse en la medicion la Zs Z,
altura absoluta.

dados.: : Z,
meds.: :(SD,V)sp ih, th
requ.. :Z

La altura de la estacion se determina mediante la
medicién a un punto de referencia (BS) cuya
altura es conocida..

Medicion “Estacionamiento en elevacion”

- ,
para ir a los menus
de introduccién

EE o

Ajuste y
comprobacion

Stationing G-
in elevation

il para salir del

programa
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Coordenadas Estacionamiento en elevacion

Introduzca, uno tras otro:

Z, ih, th:
L Fundamentos Internal memord
Primeros pasos )
Editor lE inPUT
Administracién de datos —
L th 0.850 m Ejemplo th:
Confirmacion del Lk (OE=3=100)||
valor viejo
th=m inpdt
L_ th=0
- Colimar el punto de = 159 =Z5=m

referencia C+F
I = e 1 E- 5

{NUmero de punto

a cambiar?
| S | para confirmar, il 155, 249m [z
registrar, salir del i b 1. @EEm i ik
programa == 157, a4t m B s
m para rechazar,

Presentacion de resultados y registro

nuevo inicio
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Coordenadas

Registro

Estacionamiento en elevacion

4-18

L) predefiniciones
Primeros pasos

Si el registro estd activado se guardan las
siguientes lineas dependiendo de los valores
definidos:

Designacién del modo
Numero y codigo del punto

th Altura del reflector en el punto de
referencia (BS) (sélo si se ha cambiado)

ih Altura del instrumento
(sélo si se ha cambiado)

z Altura del punto de referencia (BS)
SD, Hz, V Lecturas para el punto de referencia
Zs Altura de la nueva estacién

Zi Altura de la linea de mira
(eje de munones)



Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Polares / Puntos detalle

Determinacion de las
coordenadas y alturas de
nuevos puntos mediante
mediciones de distancias y
angulos.

Las coordenadas pueden
ser calculadas en un
sistema de coordenadas de

orden superior. 7 A X Reflector

A th

Las coordenadas locales
pueden ser determinadas

en el mend de medicién e 7\/\'SD Ve

estandar.

Z X y .
P ) y ‘ “H ZX _____________
A HD
S Y, Y
dados: (Y.X,2)s, Om, m
medidos: (SD,Hz, V)<,
requeridos: (Y, X,2)»
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Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Confirmacion de estacionamiento

para confirmar las
coordenadas de la
estacion y
continuar en el
programa

para rechazar,
nuevo inicio -
estacionamiento

para cambiar la
escala

- para cambiar
m

4-20

para confirmar

para confirmar y
continuar en el
programa

para rechazar,
reiniciar -
estacionamiento

TS 44BODEE. FFEM
MS SSOODEI. 15Em
m 1. @EE115
Mo | | m [ [|VES]

Escala:
scale IENCECEEE
COrr. 115 PEm

| |+ | = | | oK.

Direccion de referencia:

Feference dir, ok, 7

Hz S03. S5 ard
Mo [ | [ [YES




Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Alturas del instrumento y de la estacion:

ﬂ para confirmary

continuar en el ih 1. @EEM
programa Pl =Tl =101 |
NO | MO | | lik-Zs] YES]
para rechazar,
nuevo inicio —
estacionamiento
en altura d i Atencién !
para introducir las Si no se ha realizado ningln
alturas del estacionamiento en elevacion de antemano
instrumento y del ni se introduce ahora Zs, todas las alturas Z
reflector se relacionaran con la altura de la estacion,
7s5=0.

Si tampoco se introduce ih, todas las alturas
Z se relacionaran con la altura del eje de
mufones Zi=0.
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Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Medicion “Polares / Puntos de detalle”

| >1§ 2]

para conmutar
entre paginas

medicion
excéntrica

para activar el
software
de Interseccion

para introducir la
altura del reflector
del nuevo punto

(on)+ Pro

4-22

para introducir el
numero de punto y
el codigo del nuevo
punto

|AA|
Ajuste y
comprobacion

para iniciar la
medicion

U ADEF . 150 m

H PR, 1Z4m  (C+P
1. P54M

liﬂ!lii!lﬂﬁ!ﬁﬂﬂﬂllll

MEM.~3
I: C+F

F 1
_ #t |ECC | th [CHCE] +4 |

Presentacion de los resultados y guardarlos.

T GGRIEEDE, @417m
H DA, PSGM
Soil . S5 M

C+P

liﬁ![iﬁ!lﬂﬁ!ﬁmﬂﬂlﬁll

MEM.~3
I: C+F

F =
_ #t |ECC | th [CHCE] +4 |

<& Sugerencia

La medicién puede ser disparada en ambas
pagina, 1y 2, de la pantalla.

Tras la medicion, el programa vuelve a la
pagina en que se disparo la medicion.



Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Medicion excéntrica

Si no es posible medir los i Los graficos no cambian !
puntos directamente, la
opcién de medicién excén- T o, SEEm
trica puede proporcionar la
solucion. Las mediciones a Frism: Froant
blancos espaciales

excéntricos son muy Utiles,

especialmente para Tipo de excentricidad del blanco (botén
levantamientos internos. Tv: delante del centro
Inp _ ' Th: _detras del centro
para introducir la Tl: izquierda del centro
longitud Tr: derecha del centro

0 Ts: espacial relativo al centro

para cambiar el
modo Direccion de mira:

i Centro del instrumento !
para aceptar

< i Nota !

o <

para salir del menu

El cdlculo de la altura se basa en el supuesto
de que el centro y la excentricidad tienen el
mismo nivel.

Por supuesto, esto no se aplica al tipo

Ts (espacial) (célculo de la altura real

del centro).

ﬁ) Pantalla antes de iniciar la medicion excéntrica

T GIVPREE, 4A0M

< Nota !

La excentricidad definida sélo es efectiva una

kéntricidades de posicion vz
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Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Interseccion

Para medir bordes y =11 S.EGEM
esquinas en modo DR se 2 HE 424, Z4A=0ard
recomienda utilizar el ] L) S5, oS5 ard

programa “Interseccién”. mm IMTS

INTS : Coarner—-Angle
| INTS] para seleccionar Intersec tiaon

Intersecciones Ecc. OB,
|ESC | I_ —

Active uno de los tres programas para medir
bordes o esquinas.

l_ para seleccionar /
activar

modo — Esquina - Angulo
modo — Interseccién
modo — Objeto Excéntrico

P
/
B

Esquina - Angulo

Este método se usa para medir puntos, bordes y

medir puntos con esquinas en planos verticales.
los que determinar Las mediciones a los puntos A y B pueden
el plano repetirse.

n utilizaciéon de Se puede medir cualquier punto del plano.
medicién de angulo
y distancia

“ medicién de angulo
para determinar P

MEAS| medicidn
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Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Interseccion perpendicular

& |

90°

medir puntos

para determinar

el primer plano

y el segundo

plano

punto de la esquina
(interior o exterior)
gue se ha de medir

medicion

Este método se usa para determinar el punto de
interseccion de dos planos verticales. Los planos
se intersectan bajo un dngulo perpendicular.

Las mediciones a los puntos A, By C pueden
repetirse.

Resultado de las mediciones son las coorde-nadas
del punto inferior de la esquina.

iDel conjunto de mediciones originales sélo

se registra el angulo horizontal!

Interseccion general

“ medir punto
n para determi-

nar ambos planos

punto de la esquina
(interior o exterior)
que se ha de medir

medicidn

Este método se usa para determinar el punto de
interseccion de dos planos verticales. Los planos
se intersectan bajo un angulo general.

Las mediciones a los puntos A, B, Cy D pueden
repetirse.

Resultado de las mediciones son las coordenadas
del punto inferior de la esquina.

iDel conjunto de mediciones originales sélo

se registra el angulo horizontal!
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Coordenadas

Objeto excéntrico

ﬂ medir punto

del objeto.

El punto central
y el radio se
calculan

medicion

4-26

Polares/Puntos de detalle

wnE,

fopge

Este método se usa para determinar el radio y el
punto central de un objeto redondo vertical.

Las mediciones a los puntos Ay B pueden
repetirse.

Resultado de las mediciones son el radio y las
mediciones originales / coordenadas del punto
central del objeto redondo.

< | Nota ! Ya no hay necesidad de
seleccionar en el menu el punto a medir
antes de la medicion. iSimplemente, apunte
al blanco y empiece a medir!

< | Nota ! iLos programas “INTS” de
soporte de DR sélo son accesibles para el
programa de coordenadas “Polares /Puntos
de detalle” y en el menud de mediciones!

¢ i Atencion !

Valores por defecto en modo DR:
th=0.000 m
Constante del prisma =0.000m



Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Menu DR

Para activar aln més 4 S0 o, DEEm

programas en soporte 5 HZr 225, 427@ard
del modo DR. ALY S5, S5qmarg

Mend DR _Hzl! [Hz=m] i< [INTS

S O5=t

+ & Setting Interface

= Data transfer
BBl - scleccionar ESC| + | + |  |YES)

este menu
para llamar menus FE={n . mmEm

del modo DR s HZ 225 41970ard
modo — Estandar->Inicio ":-J 7 CEECE] '1|I|E|I"l2| ——
modo — Angulo-Distancia _Hzl! [Hz=m] Li: [TMTS

modo —
Seguimiento—>Inicio

Estandar->Inicio Standard=Star t
— para seleccionar / Egarna-Di=t.
medir | TRE2Star t
LESC | |

Directo / medicién estandar en modo DR.

< | Nota | iSimplemente, apunte al blanco
y empiece a medir pulsando el botén
"“Estandar-->Inicio”!
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Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Standard+5tar .
Eearng-0Di=t.

TRE+Star t
== [T

Este método se usa para determinar una esquina.

. . La primera medicién se hace a la esquina y la
Angulo-Distancia L . .

segunda medicion se hace préxima a la esquina.
1. Primera medicién:

, Resultado de la medicién son la mediciones
angulo

originales / coordenadas del punto de esquina.
2. Segunda medicién:
distancia

medicién < | Nota ! Ya no hay necesidad de
seleccionar en el menu el punto a medir
antes de la medicion. iSimplemente, apunte
al blanco y empiece a medir!

medir el anguloa la E=ar | i3
esquina 1] —* =+
z1 e
medir la distancia Oi=stance
préxima a la 11 —_—
esquina z1 REEE
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Coordenadas Polares/Puntos de detalle

TRK->Inicio Modo Seguimiento
l— para_seleccionar/ StandardssStar t
medir Eearna-Dist.

registrar los | TRE+S1ar t.
resultados ESC | —

& | Note ! iSimplemente, apunte al blanco
y empiece a medir pulsando el botén “TRK--
>|nicio”!

= | Nota | Los modos Estandar->Inicio
Andulo-Distancia
son utilizables en los programas
"“Coordenadas” y “Aplicaciones”, mientras
gue el modo
TRK->Inicio
se utiliza mucho mas en los programas
"Polares/Detalle” y “Replanteo” y en el menu
de mediciones.
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Coordenadas Polares/Puntos de detalle

Registro
Predefiniciones Si el registro esté activado se guardan las
Primeros pasos siguiente lineas dependiendo de los valores

definidos:
Designacién del modo

Numero y codigo del punto

m Escala (sélo si se ha cambiado)

ih Altura del instrumento
(sOlo si se ha cambiado)

Zs Altura de la estacién (sélo si se ha
cambiado)

th Altura del reflector en el punto de

referencia (BS) (sélo si se ha cambiado)
z Altura del punto de referencia (BS)
Tv,Th,Tr,TI,Ts  Excentricidad
SD, Hz, V Coordenadas polares

Y, X, Z Coordenadas rectangulares
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Coordenadas Replanteo

Replanteo

Busqueda de puntos de g
replanteo en un sistema de
coordenadas dado.

La realizacién de un
estacionamiento es

el requisisto inicial para
replantear puntos en base
a las coordenadas.

Una vez introducidas las
coordenadas del punto a N
replantear y medido el X & i

punto aproximado, el Estacion

Trim-ble 3300DR presenta Y Y
S

el resultado en la forma de

la desviacion longitudinal dados: : (Y. X)sp

dl, la desviacion transversa comp.: :(HD,Hz)s »

dqg, el angulo Hz entre el

punto aproximado y el meds.: : (HD,HzV)s

punto nominal, la comp.: :(dl,dc,dr)py

desviacion radial dr, y las

desviaciones de las

coordenadas dx, dy y dz.

\4
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Coordenadas Replanteo

Confirmacion del estacionamiento

TS 44E0Q00, F7SM

¥E SSEOA03. 152m

1. DEE145
| m_|

n para confirmar las
coordenadas de la
estacion /continuar m
en el programa

para rechazar,
nuevo inicio -
estacionamiento

L m |

para cambiar la

escala Escala:
- para cambiar sECale .m
m Carr. 11SPPM

ih/Zs

para confirmar

para confirmary
continuar en el
programa

para rechazar,
nuevo inicio -
estacionamiento
para confirmary
continuar en el
programa

para rechazar,
nuevo inicio —

estacionamiento en

altura

para introducir las

alturas del instru-
mento y del
reflector

L [+ [ - | | ok

Direccién de referencia:

Feference dir, ok, 7

Hz SOS. SESSard
T I

Alturas del Instrumento y de la estacién:

i h 4. BIEEMm
£z {57 9SEm
| MO |

| lih-Es] YES|




Coordenadas Replanteo

Medicion “Replanteo”

Estan disponibles las siguientes opciones para el
método de replanteo:

Stake out
Z . Ohn
L ESC [ V52 [ HDR [CHCE] -0 |
o]
Stake out
Z: off
Ajuste y

comprobacion @m
, Replanteo con o sin altura

Cambiar
con/ sin altura

Replanteo usando coordenadas dadas
vea a continuacion o
HDh | HD . :
-- usando pardmetros de replanteo conocidos

pagina 4-34

Replanteo utilizando coordenadas nominales conocidas

L Fundamentos Internal. memor'd
Primeros pasos
1 Editor IE Hygl=0h"
Administracion de datos —
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Coordenadas Replanteo

Para girar el
instrumento hasta
Hz=0

para introducir la
altura del reflector

(oN)+iPNo

{Corregir nUmero y
cédigo de punto?

para medir el punto
aproximado

Tras definir las coordenadas:

HOI 4. A5ZEm
Hz  —45&. 3875ard (C+P)
1IHz———>@  FIEEEE

[ESCc| | [CHCK[ |

para continuar, vea ‘Resultados de la medicion’
en la pagina 4-35

Replanteo utilizando parametros de replanteo conocidos

—

rr

4-34

HD 4.152 m
Confirmacién del
valor viejo

HD=0
Puesta a cero

L Fundamentos
Primeros pasos

Para definir el valor
deseado de Hz
12 medicion al
punto aproximado

Introducciéon de HD:

[HO &, 152 m |

‘ HO=@ inPUt
| E—

Definicién del valor Hz:

Hz 15Z. S1454rd
11 turn to Hz

21 HOLD
ESC

Hz 147 . 1255 9t
11 turhn to Hz

£1 HOLD

==




Coordenadas Replanteo

(on)4prvo. HD 4. 1SEm
{Corregir nimero y Hz — 454 . 5575 ard]
cédigo de punto? 1IHF———>010 21

para introducir la [ESC] | [CHCE[] |

altura del reflector Vea ‘Resultados de la medicion’ a continuacién

Resultados de la medicion

Kl para conmutar L. o, @EsSm
entre las diferentes l:|I: o, @EEm
pantallas de L, @EsSm
resultados @--M
vea a continuacion g gggm
para confirmar el o, BozSard EEEE
replanteo y m--m
registrar; para O ESAm
replantear otros @, @I aon
puntos

Presentacion de resultados y registro

ipara repetir hasta

que el punto
aproximado éste
bastante cerca del

inall . .
replanteo nominal! Medicion adicional del punto de replanteo

(| Test |3
para introducir la il 1. EEEm
altura del reflector e o, miEEm

para medir

Presentacion de resultados y registro
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Coordenadas Replanteo

Replanteo, Y GaDDDOS, S5am
llamando & SSOLNOEE, Sdcm

al punto siguiente

ESC| [S-Of th [

Presentacion de resultados y registro

Registro
L predefiniciones Si el registro esta activado se guardan las
Primeros pasos siguiente lineas dependiendo de los valores

definidos:
Designacién del modo

Numero y codigo del punto

HD,Hz, Z o Valores nominales

Y X,Z

SD,Hz,V Lecturas para el punto
dl, dc, dr Diferencias de replanteo
dy, dx Diferencias de replanteo

(solo si se usan las coorde-
nadas nominales)

dz Diferencias de replanteo
(sélo si se replantea la altura)

o}
th Altura del reflector

(sélo si se ha cambiado)
SD,Hz,V Lecturas 'y
Y. X,Z Coordenadas actuales de la

mediciéon de comprobacién
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5 Aplicaciones

En el capitulo Aplicaciones se describen las
configuraciones tipicas y los célculos para los
diversos métodos de medicidn que se utilizan con
frecuencia en la practica.

Guia del menu 5-2

Distancia de conexion 5-5

Altura + Anchura del objeto 5-10
Estacion + Desviacion 5-14
Plano vertical 5-23
Calculo de areas 5-28

ul
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Aplicaciones Guia del menu

La guia a lo largo del ment es muy facil de
entender y se basa en un esquema Unico para
todos los programas.

Fundamento

En los programas Distancia de conexién y

Estacién + Desviacion, la referencia de altura
Distancias de conexién puede establecerse mediante un estaciona-miento

en elevacién (con) o mediante una medicién al

primer punto (sin).

Los programas Altura del objeto y Plano vertical

tienen sus propios modos para una referencia de

altura.

con Stationing of elaust,
Coordenadas Wi th

Estacionamiento en Without

elevacion IE

vea la pagina 4-15

sin
para iniciar el
programa

para salir del

programa Tras llamar al programa pertinente aparece un
grafico con una detallada explicacion del
programa.

a Ztation AT OB
Ajuste y +04 f zat =
comprobacién (]

S ESC | A [ | Kl
para iniciar e
programa llamando
al punto A
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Aplicaciones Guia del menu

@& Sugerencia

La funcién de ajuste y comprobacién es
necesaria para realizar mediciones con o sin
compensador o para comprobar el ajuste del
instrumento.

La presentacion de A en tipo negativo indica la
posibilidad de medir al punto A.

_ . @-Sugerencia
para introducir el
numero y el cédigo Previamente a una medicién con se
del punto puede introducir un nimero y un coédigo
. para el punto que se ha de medir.
para disparar la

El nimero del punto se incrementa
automaticamente en 1 sin tener que levantar
un dedo.

medicién

En los programas, los codigos (A, B, C, D, E,
S) han sido invariablemente definidos y no se
pueden cambiar.
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Aplicaciones Guia del menu

n para continuar en A 1B
el programa 1=
llamando al punto (] =

B ESC| A | B | [ |

= ] - - . —

para volver al mend SiA ha sido galculado, medido, o deﬂnldo’como
estacion, el simbolo de A (cuadrado) estaré

relleno. Ahora, el punto B o el P pueden ser

para repetir el tratados de la misma manera.
punto A, si procede

de orden superior

d i Atencion |

Si mientras se miden los puntos ocurriesen
errores o confusiones, la medicién a puntos
simples puede repetirse inmediatamente.
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Aplicaciones

Applicaciones
Distancias de conexion

Si no es posible medir
directamente una distancia
entre dos puntos, la
medicién a éstos puntos ha
de iniciarse en un punto de
estacion S. Entonces, el
programa calcula las
distancias SD, HD y la
diferencia de alturas, h,
entre los puntos.

Ejemplos de aplicaciones:
Medicién de secciones
transversales, comprobacion de las
distancias entre puntos, lindes y
edificios

Distancia de conexion

meds.: : (SD,Hz,V),p;, th
requ.: : (SD,HD,h)ss, (SD,HD,h)ps, Z,

Medicion “Distancia de conexion”

Ajuste y

comprobacion

para iniciar
llamando al punto
A

h . )
para introducir la
altura del reflector

de A

(on] +

para medir al punto
A

Connec ting A Ok------ aF
Distances

Para mediciones con estacionamiento en
elevacion se presenta adicionalmente la
altura Z del punto.

5-5



Aplicaciones

LA

a2

5-6

{Repetir la
medicién al punto
A?

para llamar al
punto P

para introducir la
altura del reflector
P

"PNo |

para medir al punto
P

pagina 5-7
pagina 5-8

para repetir la
medicion al punto
A

para cambiar las
diferentes
presentaciones de
resultados

Distancia de conexion

& Sugerencia

Tras completar la determinacién de la
primera distancia de conexion, hay dos
métodos diferentes para continuar con la
medicion:
medicién poligonal
medicion radial

P-P o

A-P.

El método puede cambiarse en cualquier
momento volviendo al menu de orden
superior e iniciando de nuevo la medicién.

=0 7. 4545M AR-EE
HD 2. 442

—@. 1S4
Miﬁ!lﬁﬂllﬂﬂﬂlﬂﬁﬂlﬂiﬂl
=0 2. 4545M AR-EP
HD Z. 442

1235, ZE5M

IEEEIIEEIEEEIIEEEIEEEI

Presentacion de resultados y guardar



Aplicaciones Distancia de conexion
Distancia de conexién poligonal P-P
Pi
PP
! ’t”
o 7 L
A -
m ............................... =,
S

h . .
para introducir la

altura del reflector
del siguiente punto
P

(oN]+ PNo
para medir al

punto P

Mas puntos P:

KN (on)

Los resultados estan siempre relacionados con los
dos Ultimos puntos medidos.

Z.445M Al 1n
Z.441m
@, 155m
IE--IEE

Presentacion de resultados y guardar
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Aplicaciones

Distancia de conexion radial

Distancia de conexion

A-P

h . .
para introducir la

altura del reflector
del siguiente punto
P

(on])+ PNo
para medir al

punto P

Mas puntos P:

5-8

Los resultados estan siempre relacionados con el
punto A.

S0 1. OFEM A Bk-----EP

HD @, PEEm Hdu
—. 540m

EEEIIIIIIIIIIEEI[EEH

Presentacion de resultados y guardar




Aplicaciones Distancia de conexion

Registro
Predefiniciones Si est4 activado el registro se guardan las
Primeros pasos siguientes lineas en funcién de los valores

definidos:

Designacion del modo

Numero y cddigo del punto

SD, Hz, V. Coordenadas polares A,P

th, ih Altura del reflector, altura del
instrumento
(sélo si se ha cambiado)

SD, HD, h  Distancia de conexion A-P o
SD, HD, Z Distancia de conexion A-P o
SD, HD, h  Distancia de conexion P-P o

SD, HD, Z Distancia de conexion P-P
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Aplicaciones Altura + Anchura del objeto

Altura del objeto

P Zp

/ A
Las alturas de los puntos T
inaccesible se determinan
midiendo SD,V a un punto yA 7Set
accesible en la linea de la A /
plomada. Sélo el angulo V
se mide al punto
inaccesible.

Ejemplos de aplicaciones:
Determinacién de alturas de X
arboles, anchuras de los diametros

de las copas y troncos de arboles, /
tendidos eléctricos, perfiles de

pasajes y puentes, replanteo de
alturas sobre objetos verticales.

\ 4
<

meds.: :(SD,V,th),, V,
requ.. :Z, HD, (O)

Medicion “Altura + Anchura del objeto”

Ajuste y

comprobacion

para iniciar la lla-

mada al punto A

ntroduc 5
para introducir la T
altura reflector A -“'-I:-I-'n =

+iPNo

para medir al punto
A
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Aplicaciones Altura + Anchura del objeto

Medicién al punto P

“ para llamar punto P HO 1. 155m A
. para mirar punto P : i
) Presentacion de resultados y guardar
para medir al
punto P/

mas puntos P

Definicion de una altura de referencia, ZSet

ZSet . ,
Con - se puede definir un horizonte con
una altura dada.

L— 2z o0.000m = i, DEEm I

Confirmar la vieja “

altura de referencia inPUt
(en est caso, 0) |
L Fundamentos
Primeros pasos
+ PNo = 1. @iD@m
para medir a la 1 {=1—4 = EEE C+P

atura de referencia | I I N

Mas puntos: HDO 1. 155m -- E'
(on) + (i, (mEAS) g O GEam -

Presentacion de resultados y registro
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Aplicaciones Altura + Anchura del objeto

Medicion junto a la linea de la plomada

Z
X P
Mas puntos: a la izquierda de la linea de la plomada
+ PNo |, HO 1. z15m = 1=
0 -0, Zsam -'l'-ii:'-' z
i

Mas puntos: a la derecha de la linea de la plomada

+(Po | A0 1. Z64m = 1=
] m. S@5m -";_"E' z
i
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Aplicaciones Altura + Anchura del objeto

Registro
Predefiniciones Si esta activado el registro se guardan las
Primeros pasos siguientes lineas en funcién de los valores

definidos:

Designacion del modo

Numero y cddigo del punto

SD, Hz, V. Coordinadas polares A
Hz, V Medicion del punto P
HD,0,Z Medicion del punto P

z Definicién del valor Z
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Aplicaciones

Applicaciones
Estacion + Desviacion

Estacion + Desviacion

Determinacién de las
coordenadas rectangulares
de cualquier punto en
relacion a una linea de
referencia definida por los
puntos Ay B.

Ejemplos de aplicaciones:
Comprobacion de la distancia a un
punto desde una linea de
referencia,

comprobacion de lindes,
interseccion de lineas de mira,
determinacion de las distancias de
edificios desde lindes, senderos o
calles,

alineacion de lineas rectas largas en
el caso de obstaculos visuales en la
linea,

levantamiento de lineas de
suministro eléctrico y de rutas de
canales referidas a carreteras y
edificios,

estacionamiento libre en un
sistema local

meds.:

: (SD,HZ,V) g5, th

requ.. : (x,y,w)p , referida a la linea

A-B
s Nap

Medicion “Estacion + Desviacion”

Ajuste y
comprobacion

para iniciar
llamando al punto
A

5-14

Station
+0f F =t =

m]=
[ESC] A | [CHCE] |




Aplicaciones

+

para introducir la
altura del reflector
en A

para cambiar las
diferentes
presentaciones de
resultados

para medir al punto
A

pagina5-18

para llamar al
punto B

¢Ha de repetirse la
medicién al punto
A?

para introducir la
altura del reflector
enB

i PNo :

para medir al punto
B

pagina 5-19

Estacion + Desviacion

= 122, 155m

E3c] A | BE |  |DOSP
Presentacion de altitudes absolutas, Z (sélo al
realizar un estacionamiento en elevacion).

H. @34m
IE-E--I-
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Aplicaciones

P
B |

para llamar al pun-
to P

¢Ha de repetirse B?

¢Ha de repetirse A?

-
>

para introducir la
altura del reflector
enP

para medir al punto
P

pagina 5-19

BE ;¢
+

para intercambiar
las distintas
presentaciones de
resultados

[2]
o
4
(7]

para introducir una
constante para x e
y; pagina 5-20

mas puntos P

th . .
- para introducir la

altura del reflector
enP

(on] +

5-16

Estacion + Desviacion

Los resultados se refieren a los puntos Ay B

=0 Z. 445M ﬁl-,—_—,,-:-,-le
HD Z. 441m
O, 154m

Presentacion de resultados y guardar,

Medicién al punto P

l'l‘|.":;:":"-. E
:‘_'l

o=

Los resultados pueden presentarse ahora en tres
modos diferentes.

o 4. @1EM Alr-EE
% 1. S&5M -=-
—@. @17

ESC P23 Jconia] th (D5

Presentacion de resultados y guardar v, X, h




Aplicaciones

EEJd varaintercambiar
las diferentes

presentaciones de
resultados

m para intercambiar
las diferentes

presentaciones de
resultados

Estacion + Desviacion

E o, @1&m AR---8E
.'=-=: 1. S45m '“-"
SO, AL m

ESC [P fcania] th [T

Presentacion de resultados y guardar X, Y, Z

o & @IEM g A
) 1. 345m =

L 55 . Smac ardEW NE
ESC [P=5 [COHS] th | DSF|

Presentacion de resultados y guardar x, y, @

¢ i Atencion !

Si el modo se cambia después de la
medicién, los valores se convertiran y
presentaran en el nuevo modo, pero se
guardaran en esta forma sélo después de la
siguiente medicién.

& Sugerencia
Cambie el modo antes de la medicion.
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Aplicaciones

Estacion + Desviacion

La estacion se iguala al puntoA A =S

L

5-18

Fundamentos
Primeros pasos

para confirmar

para rechazar

para continuar en
el programa
principal

Point 8 = Station 7

InPUL ik

[ HO [ i

Guardar



Aplicaciones Estacion + Desviacion

La estacion se iguala al punto B B =S

_ L) Fundamentos Foinht B = Statiaon ~
Primeros pasos
ER InEdt 1k

para confirmar .IE | “E
m para rechazar

Los resultados se refieren a los puntos Ay B (S)

[ P para continuar en S0 S, 4gmm A l-pee-EE
el programa HO S.oGaoEm
principal h =, D45m aoF

Presentacion de resultados y guardar

La estacion se iguala al punto P P = S (comprobacion)

_ L Fundamentos Faint P = Station 7

Primeros pasos
El para confirmar CHO | Inedt ik
m para rechazar

para continuar en el
programa principal:

KN o)+ (Pvo

. .
E Z. 3% m =
b .

Presentacion de resultados y guardar
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Aplicaciones Estacion + Desviacion

Cambio de los ejes de coordenadas y, x

Si una linea no comienza 0
con la coordenada x=0,00,

el valor correspondiente

puede introducirse después [18

de haber medido la linea. < Ye
Siesunalinea paralela, A [ % '"h P

puede introducirse la

distancia paralela en la . Yo ¥ %
. Xp con constantes

misma forma. 0

Consecuentemente, el
calculo esta siempre

. p , D Av 0,00 x=0,00
relacionado con la linea
nueva y paralela.

A y=3,00 x=4,00

El resultado de una medicién a un punto P se

para llamar al presenta como sigue:
menu y para definir g &.018M ARy AE
aes x 1. 345m -H
=, 117 m

liﬁ!ﬁﬁiﬂﬁﬂﬂﬁlﬂﬁllﬁﬂﬂ

Introduccién de los valores de cambio para los

ejesyy x
Fundamentos Ejemplo: x=5,000 m
Primeros pasos
m para confirmar la o o EEEm
entrada ¥ 5. @EO@m

El cambio se registra
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Aplicaciones

para medir

Estacion + Desviacion

o &, @AGM AR - EE

. =3, G3Am -='
=@, D14

IEEE

Presentacion de los resultados despues de
cambiar el origen de coordenadas

¢ Sugerencia

La introduccion de constantes para y y X
permite definir lineas paralelas y
rectangulares en una forma elegante
haciendo calculos adicionales superfluos.
Esto se aplica especialmente a la interseccion
de lineas de vista y el replanteo de ejes.
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Aplicaciones

Registro

Estacion + Desviacion

5-22

Predefiniciones
Primeros pasos

Si estd activado el registro se guardan las
siguientes lineas en funcién de los valores
definidos:

Designacion del modo
Numero y cddigo del punto
SD, Hz, V' Coordenadas polares A, B

th,ih  Altura del reflector, altura del
instrumento (sélo si se han cambiado)

SD, HD, h  Base A-B
SD, Hz, V. Coordenadas polares P

y.x.h Coordenadas P r

Y. X,Z Coordenadas P o

¥.X,00 Coordenadas Py dngulo w
A=S, B=S

y P=S Lineas de informacion

Y, X,h P=S

¥, X constantes paray y x



Aplicaciones Plano vertical

Applicaciones

Plano vertical h

Un plano vertical se define
mediante mediciones de
angulos y distancias a dos y
puntos. Las coordenadas de
otros puntos en este plano
son determinadas sélo por
una medicién de angulo.

Ejemplos de aplicaciones:

Levantamiento de fachadas de 5
edificios, , alturas de pasajes,

puentes o senales de trafico,

determinacion de coordenadas en medidos.: (SD,HZ,V)A‘B , th,
el plano vertical para la (Hz,V)p
determinacion de alturas y célculo

de voltmenes, requeridos: (y.x,h)e

replanteo de planos seccionales
(planimetria y altura) para la
construccion de fachadas.

Medicion “Plano vertical”

Uer tical
Ajuste y

comprobacion

para iniciar
llamando al punto
A

para introducir la ..-___,.:- ----- (m]=]
altura del reflector !
Bo—OoE

de A
+ PNo’ ESC] | | th [
para medir al

punto A
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Aplicaciones Plano vertical

“ para llamar al

punto B

th . .
- para introducir la
altura del reflector

de B

(onJ+ Po |

para medir al
punto B

[ P para llamar al =0 1. 55z2m AT (] =]
punto P HD 1. 55Zm ! HD

k =0 . @IS m Aal—EE

o ESC] a [ BE | P [ |

para medir Hzy V Presentacién de resultados y guardar.
al punto P

Para medir puntos
adicionales

hSet

vea debajo

pagina 5-25 Presentacion de resultados y guardar.
pagina 5-26
pagina 5-27

hSet - Determinacion de la coordenada de altura

Definicion del horizonte:

- 1 0.000m = @, DEE M |
para confirmar la
altura de referencia i Pt
anterior (en este (—
caso, 0)

| Fundamentos

Primeros pasos
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Aplicaciones Plano vertical

Introducir h=1,00m
+ PNo
para medir Hzy V

al punto P

Para medir puntos
adicionales

Presentacion de resultados y guardar.

xSet - Definicion del eje x

- x o0.000m ™ . QEEm
para confirmar la
altura de referencia i nPUt
anterior (en este I
caso, 0)

— Fundamentos

Primeros pasos

Introducir x=1,00m e 1. @OE
+Leto D —r 2 I EEEE
para medir Hzy V I==1 1

al punto P deseado
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Aplicaciones Plano vertical

Los resultados se refieren al nuevo eje - x
(en este caso, el deseado y definido punto cero de
coordenadas ha sido medido)

Para medir puntos
adicionales

Presentacion de resultados y guardar.

ySet - Puntos delante o detras del plano

Definicién del signo —g
precedente ";"._EE.E’

para confirmar =0 A

— y oo0om = @, IEEM |
para confirmar el
valor viejo =12 inPUdt
(en este caso, 0) I E—

- y-o

puesto a cero
| Fundamentos

Primeros pasos

Tras la introduccién, y=0,350m:

+PNo. = 1. 610M [ WE
, = o, 35Em !
glalr)irr:;d;r HzyV I @ EeTm HE

Presentacion de resultados y registro.

5-26



Aplicaciones Plano vertical

La Estacion se iguala al punto P P=S

l_ Fundamentos F'l:l i I"It- I:l = 51:-511- i (] ?

Primeros pasos .
InFut ih
KR para confirmar [
m para rechazar

Coordenadas de S con referencia al plano A-B

mas puntos £ 2.50Zm | o a--ee- =
o z Zaem | FinE
b 0. D&&m LAE—EE
==

Presentacion de resultados y registro.

Registro
Predefiniciones Si esta activado el registro se guardan las
Primeros pasos siguientes lineas en funcién de los valores

definidos:

Designacién del modo

Numero y cddigo del punto

SD, Hz, V' Coordenadas polares A, B

th,ih Altura del reflector, altura del
instrumento (solo si se han cambiado)

SD, HD, h Base

Hz,V P

Yy, X, h P

P=S Lineas de informacién

Y, X,h P=S
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Aplicaciones Calculo de areas

Aplicaciones
Calculo de areas

Calculo de areas mediante
la medicién a los puntos de
esquina o la introduccion
de las coordenadas de los
puntos de esquina o
llamandolos desde la

memoria. Una combinacién S

directa de estos métodos

es imposible (vea la pagina

5-29). meds.: : (SD,HZ,V)agchi
El drea estd limitada por o) dados: 1 (Y. X)ap (Y. X)ap
lineas rectas_. Se !oueden comp.: : Fl (A-B-C-P)
usar cualquier nimero de

puntos de esquina. Rango:

0,01m240,01m2<FI<90 000 000mM2 +1m?2

Medicion “Calculo de areas”

B ea E;I;;;

Ajustey Caloulation .
comprobacion Y w AETEE op

para iniciar
llamando al punto
A

d i Atencion |

Los puntos del &rea han de medirse, o han
de ser llamados de la memoria, o han de
introducirse, en el orden debido. En cada
caso se puede repetir el Ultimo punto. No es
posible introducir secuencialmente un punto
olvidado.
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Aplicaciones Calculo de areas

@& Sugerencia

Si desde una estacidn no se pueden ver todos los
puntos se recomienda el siguiente procedimiento:

Dividir en grupos los puntos de esquina de
manera que todos los puntos de esquina puedan
verse desde dos o mas estaciones.

1° grupo de puntos de esquina:
Determinacién de las coordenadas de los puntos
de esquina del drea mediante:
- Estacionamiento en una red local o global
y medicién polar del 1° grupo
Las coordenadas de estos puntos estan ahora
almacenadas en la memoria del instrumento.

2° grupo de puntos de esquina:

Mueva el instrumento a otro lugar desde el cual

se puedan ver los restantes puntos de area.

- Estacionamiento en una red local o global
(como para el 1° grupo) y medicion
de los restantes puntos

- Todos los puntos estan ahora almacenadas en
la memoria.

Inicio del calculo del &rea
- Llamar de la memoria todos los puntos de
esquina del area considerando el orden.

Este método sélo es valido para instrumentos con
memoria interna.

iCon el Trimble 3306DR los puntos para calcular
el area no pueden ser llamados de la memoria, los
puntos han de ser medidos!.

Sin embargo, se puede calcular un area (F) que
haya de ser cubierta desde varias estaciones. Las
subareas (F1+F2) se disponen de tal forma que
puedan ser agrupadas en un area total. Para este
fin no es necesario un estacionamiento.

F=F1+R
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Aplicaciones Calculo de areas

para medir al punto E Ijli:

Ao

Introducir las

coordenadas del
punto Ao
seleccionarlas en la
memoria

L 0 Fundamentos Introduzca las coordenadas
Primeros pasos Internal memord

Editor ‘
Administracion de datos
_ESC | —

i POt

Los pasos operativos para los puntos By C se
realizan en analogia con los del punto A.

Después de la medicién a A, By C se calcula el
area por primera vez:

par salir del E E
programa Fl. 15. 7@am 17
= T (] =

para epetirla | O O N Y

medicién al
punto C

E E

para continuar en
el programa

llamando al punto
P.

(o]

E

para salir del
calculo de reas y
almacenar el
resultado
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para repetir el Presentacién.de resultados después de medir a
altimo punto Pi otro punto Pi:
E C
| P | para continuar en Fl, =% PSam F
el programa Sl =)

lamando al punto | T [ST=Te A I S I R
I:’i+1 — .
para salir del

calculo de reas y

@ Sugerencia

almacenar el
resultado Para el calculo del 4rea se puede usar
cualquier nimero de puntos.
Registro
Predefiniciones Si esta activado el registro se guardan las
Primeros pasos siguientes lineas en funcién de los valores

definidos:

Designacién del modo

Numero y cddigo del punto

y,.X 0

Y, X Coordenadas de los puntos A, B, C, P,
SD,Hz,V  Lecturas de los puntos A, B, C, P,

Fl Area
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Administracion de datos

Caracteristicas decisivas de una eficaz rutina de
trabajo son la capacidad de guardar los valores
medidos y calculados asi como de transferir a un
PC los datos medidos y de transferir las
coordenadas desde un PC a los instrumentos
topogréficos. En este capitulo se describen todos
los procesos necesarios para satisfacer estos
requisitos.

La seccidn Editor sélo se aplica a

Trimble 3303DR y a Trimble 3305DR.

Editor 6-2
Transferencia de datos 6-8
Formatos de datos 6-15
Interfaz de usuario 6-38

(e)]
1
—_

Control remoto 4

Registro de lineas de datos 6-64

Actualizacion 6-71

(e)]
1



Administracion de datos Editor

Llamada al menu EDIT

1365
S

fres memord
Last address

Compensador activad

Indicacion del nivel de la baterfe——

Presentacion de las lineas de datos libres y de la
direccién de la Ultima linea de datos escrita.

Presentacion de las lineas de datos

6-

H E

€ > |*'|
-

N

PNo .

parairala
presentacion de la
memoria

para llamar a la
funcién de
busqueda

para cambiar de
pagina
para presentar la

linea de datos
precedente

para presentar la
linea de datos
siguiente

permite cambiar el
numero y cédigo
del punto

A 0]0EAS
C FOLAA
P a4 Z-F 514

1 1 2

L 195, m14m
# 1@1. 853m
d 1545, FS3m

E '-I-' -?

é Atencion !

En los programas de coordenadas y de
aplicacién, se asignan cédigos fijos a ciertas
lineas de datos. Dichos codigos no pueden
ser modificados por el operador.
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Busqueda de lineas de datos

para llamar a la Displad of
funcion de data L ines
busqueda

para buscar el

nGmero del punto Introduccién del nimero del punto; su cédigo y
direccién han de buscarse.

para buscar el
cédigo del punto

B EE

para buscar una
direccién

)
€«

para continuar la
busqueda usando
el mismo criterio

=8 para cambiar de
pagina

H

para presentar la
linea de datos

precedente
para presentar la & Sugerencia
linea de datos . . )
siguiente Sino se encuentra ninguna linea de datos a
la que se aplique el criterio de busqueda, la
il para salir de la busqueda va seguida de un mensaje de
rutina de budsqueda error.




Administracion de datos Editor

Eliminacion de lineas de datos

EE

E E

para llamar a la
funcion "Eliminar"

para seleccionar
todas las lineas

o desde la linea con
el nimero de
punto xx

o desde la linea con
el codigo xx

o desde la linea con
la direccidon xx

fres memor'd 15435 D

La=t address i)

(ESC[Disp|Del [Ine]| |

& Informacion técnica

Esta funcién elimina todas las lineas de datos
o las lineas de datos desde un nimero de
linea seleccionado (direccion) hasta la Gltima
linea de datos guardada.

d i Atencién !

La eliminacion es definitiva e irrevocable.
iPara evitar cualquier pérdida de datos no
intencionada hay que poner el maximo
cuidado al realizar esta accion!

Oelate oOf
data Lines
£ 10 :

ESClall| 2P [ 2C | 2@




Administracion de datos Editor

para continuar la
busqueda usando
el mismo criterio

para cambiar a la
pagina de lecturas

para confirmar la
linea

para confirmar la
seleccién

para rechazar la
seleccion / salir de
la rutina

Ejemplo: busqueda de nimero de punto 2

d o, ZF735m
. . 17 m
E| 5, SSGG 00
+ - 2

Para otra comprobacién se presentan de nuevo
las lineas de datos seleccionadas, que han de ser
confirmadas.




Administracion de datos Editor

Introduccion de lineas de datos

para llamar a la

funciéon frea memoard 15435 D
"Introduccién” La=t address S

(ESC[Disp|Del [Ine]| |

para introducir las InPUt Of
coordenadas data Lines
planimétricas

ESC| T [Tz ] 2 |

para introducir las
coordenadas
planimétricas y
alturas

para introducir
alturas

Ejemplo de introduccién de altura:

L— 7z 149362m 7 14% . S4Zm |

Confirmacién del

valor anterior(en £ =0 i nFU T
este

caso, 149,362 m)
L. Z=0

Poner la altura a

cero

| Introduccion
Fundamentos
Primeros pasos

_—~— -—-—--—e |
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(o]
: +

=~

o

E

{PNo :

y

para ir a la posicion
deseada

y

para examinar los
digitos

para confirmar
para intercambiar a

la pagina de
lecturas

p'éra introducir
numero y cédigo
del punto

para confirmar y
guardar

Introduccién de

mas coordenadas y
alturas con nimero
y cédigo del punto

Predefiniciones
Primeros pasos

[ +ooacomng, nmnm |

i 1t SEEMm

¢ Atencion !

La secuencia y designacion de los ejes de
coordenadas depende del sistema
seleccionado y de la configuracion de la
presentacion de las coordenadas. Los
botones YX y YXZ estan respectivamente
rotulados de acuerdo con esta seleccion.




Administracion de datos Transferencia de datos

Introduccion

6-8

00000 OO

La transferencia de datos puede ser realizada
entre y por

Trimble 3300DR PC cable

Esto permite un facil intercambio de datos entre
el instrumento y el ordenador.
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Preparacion en el instrumento

+ MENU,
n para ir al menu
m para cambiar

valores

Trimble 3300DR (~) PC
Conecte ambos equipos
mediante el cable serie
interfaz e inicie los
programas necesarios para
la transferencia de datos.

Cable para transferencia de
datos

Trimble 3300DR & PC
con protocolo Xon/Xoff:

Numero de pedido
708177-9470.000

Menu principal.

Interfaz menu en Trimble 3300DR

£ Format R
+ 3 Paritd =Ty
4 Baudrate LGEE
(ESC]| + [ + |  [HMoO]|
3 Parity 2Lk
T & Baudrate pael0]0

= Protocl A0M<#0FF

Pardmetros de interfaz para transmitir y recibir los
archivos del proyecto.:

Formato de los datos: R4, R5, Rec500 o M5

Vel. en baudios: 9600

Paridad: par

Protocolo: Xon/Xoff

Bits de parada: 1 (no variable)
Bits de datos: 7 (no variable)

@& Sugerencia

Para la transferencia de datos a y desde el
PC, puede utilizar, por ejemplo, el progra-ma
Hyperterminal de MS-Windows™ 98.
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Preparacion en el PC - Valores en Hyperterminal

Configure el PC para la transferencia de datos
como sigue:

Paso 1

Ejemplo para el programa 3300 DR p.”..igs 1 =
H Connect To | Setiings

Hyperterminal de s

WindOWSTM 98: % 3300DR

Country code

Enter the area cade withaut th long-distance prefis

Argacade
Phone number
Connect using: [Direct to Com1 -

Configure.

-1

Ok Cancel
Valores:  Conectar usando — Puerto Com

Paso 2

3300 DR Properties B x|

Connect To Setiings |

Function. arrow. and cir keys act as

& Tomindked  C windows keys

Backspace key sends
@ ChH C Del © CikH, Space, CiikH

Emulatior:
| Auto detect v

Telnet terminal JaRS|
Backscrol buffer lines: |500 EI:

[T Beep thiee times when connecting or disconnecting

A5CI Setup.

Valores: Funcién, ... — Teclas Terminal
Retroceso .. —Ctrl H
Emulacion ... — Auto deteccion
Telnet term. — ANSI
Retro rot. ... - 500
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Paso 3

Eigenschaften von 33000R 2]
Verbinden it Einstelhungen |

ASCII-Konfiguration

|~ Einstellungen fir den ASCIlVersand

I~ Gesendete Zailen enden mit Zeienvorschub

I Eingegebene Zeichen lokal ausgeben (lokales Echio)
Zeilenverzigeiung: o Milizekunden.

i ng. [ Milisskund

~ Einstellungen it den ASCII-Empfang
I~ Beim Emplang Zellenvarschub am Zeilensnde anhangen
I~ Eingangsdaten im 7Bt ASCII-Format empfangsn

¥ Uberange Zeien im Teminalienster umbrechen

tbbrechen
|
i3 Abbrechen

Paso 4:

Para enviar o recibir un archivo de proyecto
seleccione “Transfer” seglin se muestra:

e L8 e 4 e b
d | S
bl

]
e o e

| ==



Administracion de datos Transferencia de datos

Paso 5:

Para transmitir un archivo de proyecto, seleccione
“Enviar archivo de texto” o “Recibir archivo de

"
texto “.
Capture Text 2 <]
Folder: C:%\Program FileshccessoneshHyper T erminal
File: e "HyperT erminahCAPTLRE. THT Browse... |

|

< Sugerencia

El formato del archivo transmitido es *.txt.
Para usar el archivo con sensores,
controladores, o paquetes de software de
Trimble como TTC, TGO o TM se requiere el
formato *.dat .

Por consiguiente, habra que cambiar el sufijo
del nombre del archivo.
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Transmision de datos

LON] + ‘meny.
6 Interfaz
n para ir al menu

1 MEM ----- > Periferia

ﬂ para confirmar

Editor
Administracion de datos

n para comenzar

Las lineas de datos son
transferidas al PC.

= .
para terminar la

transferencia de
datos

Menu principal:
Rote hasta el interfaz del submend

Menu para la transferencia de datos entre
Trimble 3300DR y PC.

1 MEM —> Per ipherd
J Z Peripkherd —: MEM

Seleccién de las lineas de datos requeridas

Transfer of
data Lines
£om:

[ESC]all| ?F | PC | 2A

& Sugerencia

Ahora, configure el PC para ,,Recibir archivos
de texto”. Para que se pueda transmitir el
archivo del proyecto, el instrumento o
programa en el extremo receptor debe
configurarse antes en el modo de recepcién.

Transfer all dats
from Adr. : 1
o Ade. S

Mo [ | [ [YES
data Lines

selected: L
Lransferread: Sz




Administracion de datos Transferencia de datos

Recepcion de datos

+ MENU
n para ir al menu

2 Periphery ----- > MEM

n para confirmar

Las lineas de datos son
transferidas al
Trimble 3300DR.

|
para terminar la
recepcion de datos

6-14

Menu principal:
Rote hasta el interfaz del submend

Menu para la transferencia de datos entre
PCy Trimble 3300DR

1 MEM —> Peripher'd
+ 2 Perirhers —:> MEM

Esc] | + | [ VES

Introduzca en el PC el nombre del archivo fuente

Inicie la transferencia desde el PC

Transferr ing

d i Atencion |

El instrumento sélo acepta coordenadas.

data Lines
Feceived: e Oy
accepted: e Oy

<& Sugerencia

El tiempo muerto ocurre tras 30 segundos
sin comunicacion de datos.

El mensaje “Tiempo muerto” indica un error
de datos. Tras eso, el programa vuelve al
menu de transferencia de datos.



Administracion de datos Formatos de los datos

Introduccion

Formatos de registro M5,
R4, RS, Rec500

Transferencia datos
Administracion de datos

Interfaz de usuario
Administracion de datos

Los instrumentos topograficos de Trimble se
utilizan para funciones de medicién con
diferentes requisitos de procesamiento.

La serie Trimble 3300DR permite la salida de
lineas de datos de medicion y de resultados
densamente empaquetadas internamente en
varios formatos.

Cuatro formatos de datos que han ido creciendo
histéricamente son sometidos a un servicio de
revision “in situ” para probar su compatibilidad
con los instrumento del clientes. Actualmente, el
M5 es el formato que ofrece una mayor
exhaustividad en las definiciones. Este debe
utilizarse preferentemente para cualquier otra
tarea.

En este capfitulo se describe la estructura de los
formatos de los datos y el identificador de tipo de
los valores medidos y calculados.

& Técnica

Todos los instrumentos disponen de un
interfaz serie que asegura el intercambio de
datos.

d i Atencién!

En lugar de las marcas usuales con la
identificacion de punto de 27 digitos, el
formato de datos M5 del Trimble 3300DR se
limita a un nimero de punto de 12 digitos y
un cédigo de 5 digitos.
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Descripcion del formato de datos M5

.M5” -> 5 Bloques de El formato de datos original Zeiss M5 es el

datos de medicién por estdndar comUn para todos los anteriores

linea de datos: sistemas topogréficos Zeiss Elta® y para los

sistemas actuales Trimble 3000

1 bloque de direccion Los 5 blogques de datos van precedidos de un

1 bloque de informacién identificador de tipo. Los 3 bloques de datos

3 bloques de datos numéricos tienen un esquema estandar que
numeéricos comprende 14 digitos. Ademas del punto

decimal y el signo aceptan valores numéricos con
el nimero especificado de lugares decimales.

El bloque de informacién esté definido por 27
caracteres. Se utiliza para la identificaciéon del
punto (Pl) y para informacion textual (Tl, p. e.)

El bloque de direccién se compone de 5 digitos
(de la direccion 1 a la 99999).

La linea de datos M5

La linea de datos del formato M5 consta de 121
caracteres (bytes). El producto de esta cifra por el
numero de direcciones (lineas) almacenadas
muestra el tamafo del archivo del proyecto en
bytes.

En el archivo M5, los espacios en blanco son
caracteres significativos y no deben eliminarse.

El ejemplo describe una linea de datos M5 en la
direccién 176 con coordenadas (YXZ) registradas
en la unidad metro. La identificacion del punto
con marcacién 1 es DDKS S402 4201.

La columna 119 incluye un blanco (cédigo de no
error).

El final de la linea tiene CR, LF (columnas 120y
121, que se muestran aqui como <=).
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121

Cols. 120-121: Retorno carro <, Paso de linea

Col 119: Campo blanco, en caso de error “e
Columnas. 114-117: Unidad para bloque5

| <

110
334.784 m

Columnas 99-112: Bloque5 bloque de valor

<-——ValueS--—->

100

Cols 96-97: Identif. de tipo 5 para bloque5

12

Columnas 91-94: Unidad para bloque4

El)

T4968.7%6 m

Columnas 76-89: Bloque4 bloque de valor

80
<-—-Valued--—-->

1X

Cols 73-74: Identif. de tipo 4 para bloque4
Columnas 68-71: Unidad para bloque3

60
56590.405 m

Columnas 53-66: Bloque3 bloque de valor

<---Value3---->

50
Y

Cols 50-51: Identif. de tipo 3 para bloque3

40 70
f | ] ' ] i 1 i |
B90123456768901234567890123456789012345678901234567890123456789012345678901234567890123456789012345678901

| | | i
’ I )
Valuel
For M5 |Adr -IPIl DDKS 5402 4201

Columnas 22-48: Bloque informacién Pl o Tl
(identificacion punto Pl o
informacién texto Tl, TO etc.)

30
Commmmmm—YalugZ-m————mm— o=

20
T2a*123456789012345678901234567 |T3=12345678901234=dim3 |T4+12345678%201234+dimd |T5+12345678901234=dim5|?<

Columnas 18-20: Identificacion tipo2 Pla
(a=1-0, para marca 10) o Tl

Cols 12-16: Direccién memoria linea de datos

10

» 1234567890

Cols 8-10: Identif. tipo 1 Adr para direccion

Columnas 1-6: Define el formato M5

—

n
=
;..

=}

[
-
<i

=

Layo

adsignment Example ] espacio en blanco | separadOI’
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Abr.

For
Vb

Descripcion

Identificador formato

Tipo formato

Adr | Identificador direccion

T2
a

T3

di n8

T4

di mt

T5

di nb

?

Valor1

Identificador de tipo
Marcacion, valor1

Identificador de tipo
Valor3
Unidad

Identificador de tipo
Valord
Unidad

Identificador de tipo
Valor5
Unidad

Identificador

Caracteres especiales

<

6-18

Separador
Espacio en blanco

CR (Retorno carro)

LF (Paso de linea)

Formato de datos

Explicaciones a la linea de datos

Digitos Caracteres

3 alfa
2 alfa
3 alfa
5 numérico
2 alfa
1 numérico
27 alfa
2 alfa
14 numeérico
4 alfa
alfa
14 numérico
alfa
alfa
14 numérico
alfa
1 alfa
Cédigo ASCII
1 ASCIl 124
1 ASCIl 32
1 ASCII 13
1 ASCII 10

Significado

Formato Trimble 3300DR
Bloques datos 5 meds

Valor1
Direccibn memoria

Valor2 (Pla ,TI, TO...)
a=1,2,3,..,90
PloTl

Valor3
Valor, 14 digitos
Unidad 4 digitos

Valord
Valor, 14 digitos
Unidad 4 digitos

Valor5
Valor, 14 digitos
Unidad 4 digitos

Mensaje de error , om
Codigo Hex

Hex 7C

Hex 20

Hex OD

Hex OA
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Lineas de datos adicionales del formato de datos M5 -
Cabecera / valores cambiados

0.0060 grd
0.035 m

900005
0.0025 grd
1012 hPa

3305
a0

1

1

1.900
0.0005 gred
00
1.000000

START
EMD

— o= DD D
=I=1=1=1=-1-1=1=
Sooococoo
Soecoooo
coooocas
Pl
= N n By am Ry Ry i m i m |
LALALLLLL
DWW WD DD
EEEEEEEE
Pl
L o o o |
LU b

Las lineas de datos adicionales del M5 se
implementan para optimizar la transferencia de
datos (Importacién / Exportacién) a y desde el
software de oficina de Trimble como TTC, TGO y
™.

¢ Sugerencia: Comenzando por el software
version >5.61, las lineas de datos
adicionales estan implementadas en el
formato de datos M5 data.

Cabecera

La cabecera se registra tras el encendido del
instrumento, comienza con INICIO y termina con
FIN.

El nuevo identificador en el
formato M5 - Cabecera

Abr. Descripcion Digitos Caracteres
01 Tipo instrumento 2 numeéricos
02 # instrumento 6 nuMeEricos
03 Version software 3 numéricos
04* Idioma 2 numéricos
05 Sistema coord. 1 numéricos
06 Otro sist. coord. 1 numéricos
20 Posicién | 1 numéricos
21 Posicién C 2 numéricos
22 Posicién P 2 numéricos

* Cada idioma se codifica con dos nimeros
(vea la pagina siguiente)!
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Cddigos de los idiomas

6-20

Codigo
23
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45

Formatos de los datos

Idioma
Aleman
Inglés
Checo
[taliano
Croata
Francés
Holandés
Espafiol
Danés
Polaco
Hungaro
Japonés
Turco
Ruso
Finlandés
Estonio

Portugués
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Contenido de la Cabecera Abr.  Descripcién Significado ejemplo
Explicacion del ejemplo

en la pagina 6-19 01 Tipo instrumento Trimble 3305DR
02 # instrumento 900005A
03 Versién software 6.82
04 Idioma 30/ Inglés
05 Sistema coorden.. Xy
06 Otro sist. coord. yX
20 Posicién | Posicién inicial 1
21 Posiciéon C Posicién inicial 11
22 Posicion P Posicién inicial 16
th Altura blanco 1,90m
ih Altura instrumento  1,60m
i Cor. indice vertical -0,0005 grd
C Cor. eje mira 0,0025 grd
SZ Carr. centro comp.  0,0060 grd
T Temperatura 20°C
P Presion del aire 1012 hPa

PC Constante prisma -0,035m
M Escala 1,000000

Valores cambiados

Registro de los valores Los valores cambiados del instrumento se
cambiados del instrumento. registran de forma permanente mientras el
instrumento esta funcionando.
El menu “Registro de valores” ha de estar
activado (vea las paginas 3-27, 3-28).
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Registro de valores cambiados

Los siguientes valores cambiados y ajustes estan

=3z B registrados mientras el instrumento esta
=T EE #BE ido
H5 gl oo 9o encendido:
s=28582 =8 =
2585 =] . _ .
°Tes == me RegistroT1 T2 T3 Comentario
INTROD. th ih - introd. th/ih
_B_oHE S T AJUSTE V1(1) V1) ajuste V-
E . .
8 2o 3 2.2 Indice/Colim.
T 23 4 >8eE #28  AJUSTE Hz(1) Hz(2)c  ajuste V-
ne g 8‘:'88 2g2 di l
sz £ SRIS BRR Indice/Colim.
AJUSTE - SZ ajuste V-
Indice/Colim.
£ 52 o BEER 2.8 0 Compensad.
-2 o c INTROD. TP PC Intro. Temp.,
SjD‘.l o .y .
e g2 N e B Presion aire,
g2 Y 2 28 = Const. prisma
=] = oo =
[ = W ] — [} -
INTROD. m - Intro. escala
COM-activ. - - Compensador
£ 58 g =5 = activado
COM-desact. - - Compensador
© activado
N Hz=0 - - Hz (=0) -
= e b= ]
Sggggssggcﬂg E Hz puestoaO
D__J_JﬁﬁD_D_
=95992208-88%8 _ How Hz - Hz puesto al
SEERESTor s Snen ang. deseado
ScooooooooooooSEs
SSS5S5555555555555  pR* PC A Modo DR
I133333IIIIFIIIIZT :
OO OO OO LDODD9D activado
EEEEEEEEREEEEEEEEEE
i e e e Tal Tal Tal ol PR** PC A Modo PR
activado
* PC=0, A=0

*% PC=definido, A=calculado
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i Sélo para su
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Identificacion del punto, Pl, en formato M5

La Pl se compone de 27 caracteres. Empieza en la
columna 22 y termina en la columna 48 en la
linea de datos de M5. La estructura de los datos
dentro de Pl se define mediante marcaciones.
Ala Pl se le puede asignar (dependiendo del
instrumento) un maximo de 10 marcaciones,
marcadas en el identificador de tipo precedente,
con PI1 a PIO (columnas 18, 19, 20).

Identificador de tipo en formato M5

Con el transcurso del tiempo han aumentado las
necesidades de los formatos de datos.
Por consiguiente, el formato M5 incluye la

mayoria de los identificadores de tipo de todos los

formato disponibles, basado siempre en el
formato precedente (Rec500).

Los identificadores de tipo se definen mediante
dos caracteres (excepto para Adr). Sisélo se
necesita un caracter, el sequndo caracter queda
en blanco.

En el formato M5 hay 5 identificadores de tipo
(IT) definidos:

IT1:  Adr Identificador direccién (Valor1)

IT2: T2 Identificador informacion (Valor2)
IT3: T3 Identificad. 3. Campo valor (Valor3)
IT4: T4 Identificad. 4. Campo valor (Valor4)
IT5: T5 Identificad. 5. Campo valor (Valor5)

Ejemplo:

Para T2 puede utilizarse “PI" para identificacion
de punto o “TI" informacién de texto.

Para T3, T4, T5, se pueden utilizar "D", "Hz", "V"
o"Y", "X", 7" .
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Formatos de datos

Descripcion del formato de datos Rec 500

“Rec500" se refiere a la
descripcién del libro
electrénico de campo
Rec500.

1 bloque de direccion

1 bloque de informacién

3 bloques de datos
numéricos

Abr.  Descripcion
W Direccidon

Pl Identificacion punto

T1 Identificador de tipo
1. Valor

T2 Identificador de tipo
2. Valor

T3 Identificador de tipo
3. Valor

Caracteres especiales

. Espacio en blanco

N

CR (Retorno carro)

LF (Paso de linea)
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Con el libro electrénico de campo Rec500 se
desarrollé un formato de datos que fue creado
hace anos para los instrumentos Trimble / CZy
hoy es la base del formato M5.

El formato Rec500 se divide en 5 bloques de
marcaciones (analogo al formato M5). Estos
bloques difieren del formato M5 en la longitud
del bloque; 80 caracteres (bytes) estan disponibles
en una linea de datos.

La linea de datos del Rec500

La linea de datos en el formato Rec500 se
compone de 80 caracteres (bytes).

Digitos Caracteres Significado (vea ejemplo)

4 numéricos  Direccidon de memoria

27 num/alfa  Identificacion punto (14-
digitos) e informacién
adicional (13 digitos)

2 num/ alfa D = distancia inclin.

E = distancia horizontal
Y = coordenadas, etc.

12 numéricos

num/alfa  Hz= direcc. Horizontal
13 numéricos X = coordenadas, etc.
2 num/alfa  V1=éngulo cenital
9 numéricos  Z = coordenadas, etc.
Codigo ASCII Cdodigo Hex
1 ASCIl 32 Hex 20
1 ASCII 13 Hex OD
1 ASCIlI 10 Hex OA
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g0

8901234567890123456789012345675890123456789012345678901234567559012345678590

<3.Wert->

259.0128 ¥v1 102.1234<

{——Z2.Wert--—->

178.042 H=z

<—-1.Wert—->

=12345678901234ARCDEFGHIJKIM"T1123456789012T21234567890123T3123456789
Bbsteck Punkt D

<-PktRennung-><Zusatzinfo. >

312496

123

— -

b oman

- -
Linzal Belegung Beispial

iSolo para su
informacion!
Trimble 3300DR -
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Cols. 79-80: Retorno carro <, Paso linea =
Columnas 70-78: Bloque valor 3.

Cols. 68-69: Identificador de tipo para valor 3.

Columnas 54-66: Bloque valor 2.

Cols. 52-53: Identificador de tipo para valor 2.

Columnas 39-50: Bloque valor 2

Cols. 37-38: Identificador de tipo para valor 1.

Cols. 23-35:  Informacién adicional de Pl
(alfa-numérica)

Cols. 9-35:  Identificacién del punto, PI

Cols. 9-22:  Numero del punto de Pl
(numérico)

Cols. 4-7:  Direc. memoria linea de datos
Column 1-3: 3 espacios en blanco

m Espacio en blanco

Identificacion del punto en formato Rec500

La Pl se divide en dos &reas:

Area 1: drea numérica marcacion del punto
(nimero del punto)

Area 2: area alfa-numérica para informacion
adicional del punto
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Formatos de datos

Descripcion de los formatos R4 y R5 (M5, Rec 500) de Trimble

3300DR

“R4" se refiere al formato
de registro de datos de los
instrumentos Trimble
3300DR que contienen 4
bloques de datos de
medicién:

1 Informacion

3 bloques datos numéricos

“R5"se refiere al formato de
registro de datos de los
instrumentos Trimble
3300DR que contienen

5 bloques de datos de
medicién:

1 Bloque de direccién

1 Bloque de Informacién

3 bloques datos numéricos

Abr.  Descripcion

For Formato para marc.
R4, R5 Tipo formato para
R4, R5

Dr Marcac. Direccion
marcacion <aa>

Valor1
Tk Identificador de tipo
Info <Info> Info

Ti Identificador de tipo
Valor i <Wi> Valori(i=1,2,3)
dim dmi (i=1,23)

Caracteres especiales
Formato de datos M5
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Las estaciones totales Trimble 3300DR disponen
de dos formatos - R4 y R5 — para el registro de
datos. Ambos formatos pueden ser elegidos en
los instrumentos. Dependiendo de la
configuracién, con o sin direccién, se puede
utilizar cualquiera de ambos formatos para el
registro de datos, R5 (con direccién) o R4 (sin
direccion).

Lineas de datos de los formatos R4 y R5

La linea de datos en el formato R4 contiene 80
caracteres (bytes). Se compone de un bloque de
informacion y 3 bloques de valores numéricos.
La linea de datos en el formato R5 contiene 89
caracteres (bytes). Se compone de un bloque de
direccién, un bloque de informacion y 3 bloques
de valores numéricos..

Ambos formatos contienen los mismos
identificadores de tipo para cada bloque.

Digitos Caracteres Significado
3 alfa Formato Trimble 3300DR
2 alfa 4 6. 5 bloques de datos
3 alfa 3 digitos para marcas.
4 numéricos  Direccidn en formato R5
2 alfa Identific. tipo TR o KR
7 num / alfa Info para linea de datos
num/alfa D tipo ID blogue valores
11 numéricos  Bloque valores i
alfa Unidad bloque valores i

Los caracteres especiales W, | , < e =
son analogos a los del formato M5.
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La linea de datos de R4

m-o Lonon Cols. 79-80: Retorno Carro <, Paso linea =
o R
o = - - .
Lo Columnas 74-77: Unidad para 3. Bloque valores
- '1::' E e
-EIENEE
- : 3 | _ | |
E E 2 3 Columnas 62-72: 3. Bloque valores
T
o [y y _
©-c © - Columnas 59-60: Identificador de tipo para 3.
i § - - Blogue valores
Lo
o ed .
T T £ F Cols 54-57: Unidad para 2. Bloque valores
] ™ I (=1 (=1
RS-
o o= -
o M (=]
6o g ) Columnas 42-52: 2. Bloque valores
=+ ™M |
g = v - _
5-o ‘; e Columnas 39-40: Identificador de tipo para 2.
2 :
e - = Bloque valores
~ =
o B
- '{s' C= Cols 34-37: Unidad para 1. Bloque valores
E ™ s (=T ]
D S 2 3 Columnas 22-32: 1. Bloque valores
o o . .
e
Lo L i
T -
=+ ™M | e .
oo Columnas 19-20: Identificador de tipo para 1.
ﬁ_g .; 5 8 Bloque valores
DB rR
& & % E , . .
a5 % 3 Columnas 11-17: Linea datos informacion (alfa
g8 E numérico)
[}
- [
oo 5 Columnas 8-9:  Identificador de tipo
E 3 ¥ 3 informacién
CUN -
98 B 8 Columnas 1-6: Define el formato R4
—A-— & =)
Lineg Baegung BAeispGIe
W espacio en blanco | separador
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La linea de datos de R5

m-o Lonon Cols. 88-89 Retorno Carro <, Paso linea =
o R
o = - - .
D% Cols 83-86: Unidad para 3. Bloque valores
o E
A
T E E
I A Columnas 71-81: 3. Bloque valores
[ | (=] | L C3} . .
- : 3 Columnas 68-69: Identificador de tipo para 3.
o o~ P .
R Blogue valores
5> 5 - .
oS Cos 63-66: Unidad para 2. Bloque valores
o o L]
= U Columnas 51-61: 2. Bloque valores
i u oz
° 3
-+ T E E
m " P .
- EIEEREEEE Columnas 48-49: I|dentificador de tipo para 2.
-0 =] | L] gl
DB on oo Blogue valores
no= 2 e Cols 42-46: Unidad para 1. Bloque valores
moa
(RS = I
[ | u
2 i 5
=B 4 E
52 Columnas 31-41: 1. Blogue valores
g '1::' E &
] ™ s (=] M
S ERRE  entiondor dor
e P oy Columnas 28-29: Identificador de tipo para 1.
E 2 9 Bloque valores
s ™M | . -y
By Columnas 20-26: Linea datos informacién (alfa-
E-§ o 5 8 NUMEricos)
FI rR
55 % E Cols 17-18: Identificador tipo informacion
TR I
= = [=R] . ., .
0o 2 Columnas 12-15: Direcciéon en memoria de la
-2 : v z linea de datos
== =] . . .
S > = Cols 8-10: Identif. tipo Adr para direc.
Q I:ld =T -1
m oK - Columnas 1-6:  Define el formato R5
—A-— & =)
tineal Belequng Beispicle] @ espacio en blanco | separador
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Plantilla esquematica:

Marcaciéon de muestra:
Marcacién de muestra:

La identificacion del punto en formato
R4/R5

Los formatos R4 y R5 disponen de un maximo de
7 digitos para la identificacion de un punto.

La Pl es controlada por dos identificadores de
tipo, TRy KR, que describen la clase de PI.

TR Identificador de tipo para un bloque de
informacion de texto

KR Identificador de tipo para una Pl con
cédigo y nimero de punto.
NUmero de punto: 0...9,
alineado a la derecha, 4-digitos
Cddigo del punto: 0...9, Blanco, #
3-digitos

Los 3 digitos del cédigo pueden combinarse con
caracteres adicionales. Se sugiere utilizar el
caracter # para marcar mediciones incorrectas.

Trimble 3300DR - Marcaciones en el
formato M5 / Rec 500

El Trimble 3300DR utiliza una marca que se
guarda internamente en el instrumento. Esta
marca consta de 3 bloques con longitudes de
blogue claramente definidas. El usuario puede
manipular el orden de los 3 bloques.

Ejemplos:

1 10 20 27
123456789012345678901234567

PPPPPPPPPPPP CCCCC 111111
et CCCCCPPPPPPPPPPPP
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PPPPPPPPPPPP
coooc
NRRRRN

(ON) + (menu;

6 Interfaz
ﬂ para ir al menu

-
para cambiar
valores
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Significado:
nuimero de punto con 12 digitos
cédigo del punto con 5 digitos

Blogue de informacién con 7 digitos

<& Sugerencia

El bloque de informacién (1) esté alineado a
la izquierda, el codigo (C) y el nimero del
punto (P) estan alineados a la derecha.

Al convertir los datos al formato R4 / R5, el
numero del punto y el cédigo del punto se
acortan a 5y 3 digitos, respectivamente.
Los digitos alineados a la derecha
permanecen.

Cambiar los valores del Trimble 3300DR -
Marcaciones en el formato M5 / Rec 500

T S Pozition
FPositiaon P

J P Position I
+ e

MO0

@& Sugerencia

En el caso de que la informacién se solape
en los bloques, el instrumento vuelve a sus
valores iniciales (por defecto).
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Plantilla esquematica:
Informacion de texto:
Numero y codigo del
punto:

(NN
ccC
PPPP

Trimble 3300DR —Marcas en formato R4/R5

En los instrumentos de la serie Trimble 3300DR se
puede utilizar una marcacion.

En ambos formatos, R4 y R5 se dispone de 7
caracteres para identificacion y marcaciones.

La Pl es controlada por dos identificadores de
tipo, TRy KR, que describen la clase de PI.

TR Identificador de tipo para un blogue de
informacion de texto

KR Identificador de tipo para una Pl con
cédigo y nimero de punto.

NUmero de punto: 0..9,
alineado a la derecha, 4-digitos

Codigo del punto: 0...9, Blanco, #
3-digitos

Los 3 digitos del cédigo pueden combinarse con
caracteres aplicables. Se sugiere utilizar el caracter
# para marcar mediciones incorrectas.

Ejemplos:

TI 1234567

TR LTI

KR CCCPPPP

Significado:

Bloque de informacién de texto, 7 digitos
Bloque de cédigo, 3-digitos

Bloque de nimero de punto, 4-digitos

En el formato M5 / Rec500 se utilizan un coédigo
de 5-digitos y un nimero de punto de 12-digitos.
En el formato R4 / RS los digitos establecidos (3 'y
4, respectivamente) permanecen alineados a la
derecha.
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Definicion de la identificacion de tipo

Definicién A los 5 bloques de datos de medicion de se
asignan identificadores de tipo con cédigos
predefinidos que muestran el valor de niUmeros
o caracteres del bloque.

Las IDs de tipo se definen Los identificadores de tipo (excepto el Adr) se

con dos caracteres. definen con dos caracteres. Si slo es necesario
un caracter, el segundo caracter queda en blanco.
El cddigo es sensible a las letras mayusculas o
minusculas.

La tabla siguiente ofrece una lista de todos los
identificadores de tipo por orden alfabético, de
acuerdo con los formatos de datos TR/CZ y la
posible posicién de los caracteres después de la
coma (,7??7?), asi como de los signos (=£):

Identificadores de tipo CZ - Formatos M5,R4,R5,Rec500 (Trimble

3300DR)

Identific. tipo ,?2??? =+ Significado

A 234 Constante de adicién de distancia

a 6 Angulo horizontal de la linea ortogonal

Adr - Direccién (el Unico IT con 3 caracteres)

B Angulo V del punto de control

d 3,45 Correccién de la colimacion

c_ Error del eje de mira

dl 234 Desviacién longitudinal

dq 2,3,4,5 Desviacién transversal

dr 2,34 Desviacién radial en la puesta en estacion

dx 2,34 Diferencia de coordenada /Desviacién en direccién X
dy 2,34 Diferencia de coordenada /Desviacion en direccion Y
dz 2,34 Diferencia de coordenada /Desviacion en direccién Z
HD 2,3 Distancia horizontal

HV 3,45 Rotacion Hz
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Identific. tipo ,22??

Hz

NZ

Om

Pl

pa
SD
Sz

Tv
Th
Tl

Tr
Ts
Tl

TR

th

3,45
234
3,45
234

3,4,5
2,34

3,4,5
0.0.1

234
2,3
3.4,5

2,34
2,34
2,34
2,34
2,34

234

I+

Significado

Direccién horizontal

Diferencia en altura de una estacién
Correccién de indice

Altura del instrumento

Informacion Trimble 3300DR con
cédigo y nimero de punto

Escala
Lectura del compensador, direccién de mira

Distancia transversa (determinacion indirecta de la
altura)

Orientacién (estacionamiento) Omega

Presion del aire (en hPa, Torr o pulg de mercurio)
Identificacion del punto (general)

Distancia paralela en plano 3-D

Distancia inclinada

Centro de pasada del compensador: componente en la
direccién de la linea de mira

ID de texto en formato Rec500
Tipo de excentricidad del blanco
Tipo de excentricidad del blanco
Tipo de excentricidad del blanco
Tipo de excentricidad del blanco
Tipo de excentricidad del blanco
Linea de informacion de texto

Informacion Trimble 3300DR como informacion de
texto

Temperatura (en °C o °F)

Altura del reflector
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Identific. tipo ,2?7? = Significado

V1 3,45 Angulo vertical: ~ Angulo cenit

V2 3,4,5 Angulo vertical:  Angulo vertical

V3 3,45 Angulo vertical: ~ Angulo altura

V4 3,4,5 Angulo vertical:  pendiente en [%]

vy 2,34 Residuales de punto de referencia (BS)
VX 2,34 Residuales de punto de referencia (BS)
vz 2,34 Residuales de punto de referencia (BS)
X 234 Coordenada X

X 234 Coordenada x (local)

y 2,34 Coordenada y (local)

Y 2,34 Coordenada Y

y 2,34 Coordenada y (local)

z 234 Coordenada Z (Altura sobre el NMM)
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Descripcion de bloques de valores

3 bloques de valores En cada uno de los formatos Trimble/Zeiss Elta®
hay disponibles tres bloques de valores cuyo
numero de digitos depende del formato:

Formato Valor1 Valor2 Valor3 dim
M5 14 14 14 4
R4/R5 11 11 11 4
Rec500 12 13 9 -

0 Identificadores de tipo Todos los bloques de valores van precedidos de

un identificador de tipo que especifica la funcién
del valor que le sigue.

En los formatos M5 y R4 / R5 hay una unidad
para el bloque de valores (dim), constituida por4
digitos (divididos por un espacio), que sigue al
blogue de valores.

Los valores se inscriben alineados a la derecha en
los bloques. El punto decimal, digitos después de
la coma y definiciones de caracteres precedentes
corresponden a las especificaciones internas del
instrumento.

d iPrecaucion!

Si los archivos de los formatos Trimble/ Zeiss
Elta® se introducen manualmente, es
importante recordar que al utilizar los datos
en instrumento hay que ajustar los digitos en
correspondencia.

Estan definidas las siguientes unidades:

Medicion de angulos gon, GRAD, GMS, mil, grad, %
Distancias, Coordenadas m, pies

Presion Torr, hPa, pulHg

Temperatura CF

Estandar, PR etc. ninguna unidad
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Bloque de ID y direcciéon del formato Trimble/Zeiss Elta®

ID del formato Trimble/
Zeiss Elta® en Columnas 1-6

For Mb
For R4
For RS

For Mo

Bloques de direccién

Adr 00001 o
Adr 1 son permitidas.
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En los formatos M5, R4 y R5 precede a la linea de
datos una marcacién que corresponde al
formato.

Marcacién de formato para el formato M5
Marcacién de formato para el formato R4
Marcacién de formato para el formato R5

"For” y la marcacién M5, R4 o R5 estan separados
por un espacio (ASCII 32).

Una excepcién es el formato M5 para el

anterior receptor GePoS[.

Marcacion de formato para M5 para el anterior
receptor GePoS[I en las versiones de software
inferiores a V3.7:

En este caso, “For” y la marcaciéon M5 estan
separados por un “_" (ASCIl 95).

A partir de V3.7, la marcacién de formato es For
Mb.

Los formatos M5, Rec500 y R5 tienen un bloque
de direccién que marca la linea de datos con la
actual direccién de la memoria. En los formatos
M5y R5, se activa un identificador de tipo Adr:

Formato IT Columna Digito
M5 Adr 12-16 5
R5 Adr 12-15 4
Rec500 ninguno 4-7 4

La entrada de direccién se alinea a la derecha. Se
pueden usar ceros, pero usualmente se omiten.
La primera linea de datos comienza con la
direccién de memoria 1.
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Salida de datos a una impresora

Salida directa de datos a la impresora desde el
instrumento o desde el PC:

El formato de registro de datos R4 asegura

la impresion sin problemas en impresoras A4,
correspondiendo cada linea de impresién a una
linea de datos. Para conseguir lo mismo con el
formato de registro de datos R5, debe tenerse en
cuenta lo siguiente:

- Transmision directa de datos a una impresora:
Seleccione en la impresora una fuente
condensada o utilice una impresora A 3.

- Impresion de datos desde un editor DOS:
Seleccione en la impresora una fuente
condensada o utilice una impresora A 3.

- Impresién desde una tarea WINDOWS:
No utilice una fuente “true type” ni una fuente
proporcionalmente espaciada sino, p.e., la
Courier
Seleccione un tipo de tamafo pequefo
Use un formato de impresion apaisada.

d i Atencién !

Para la impresion de lineas de datos desde el
instrumento a una impresora se necesita un
interfaz de impresora tipo serie.
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Introduccion

<Qué es un interfaz?

En este capfitulo se describen las condiciones de la
transferencia de datos, la asignacion de pines del
interfaz y las peticiones de cédigos de teclas y
funciones para controlar el instrumento
mediante un ordenador.

Interfaz de hardware

Interfaz de software

Interfaz de usuario
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Un interfaz es el punto de contacto entre dos
sistemas o areas de sistemas, esto es, el punto en
el que se intercambia la informacién. Para
asegurar que ésta es comprendida por la unidad
transmisora y por la receptora, han de definirse
reglas especificas para la transmision de sefiales y
datos.

Esta es una conexidn fisica entre las unidades
funcionales tales como instrumentos de medicién,
ordenadores, o impresoras.

De interés para el usuario son:

» Formay asignacién de pines de los controles
en las unidades funcionales y en los cables de
conexion.

* El método de transmision de los datos.
Los parametros y protocolos para el control de
la transmisién.

Los interfaces del software establecen el
enlace entre programas o moédulos. Los datos
que se vayan a transmitir deben conformarse
segUin una estructura definida: “El formato de
registro”.

Este también se denomina guia del usuario,
importante para el manejo de un sistema.
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Interfaz de hardware

Son interfaces entre el usuario y el sistema el
monitor, el teclado y las opciones para gufa del
usuario proporcionadas por el software. En el
concepto Trimble 3300DR, se ha puesto especial
énfasis en el disefo del interfaz de usuario.

Funciones del interfaz:

El interfaz para el equipo periférico es del tipo
asincrono, en serie, y se conforma segun la DIN
66020 estandar (V 24 /RS 232 C).

El interfaz se suministra con la conexién de anilla
deslizante.

(1) Transferencia de datos:
La transmisién directa de los datos medidos
entre el Trimble 3300DR y el instrumento
periférico conectado (ordenador,
impresora,...).
Para el control de este proceso se dispone de
una serie de pardmetros de transmision.

(2) Las actualizaciones del software para el
Trimble 3300DR pueden cargarse mediante
este interfaz.
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Asignacién de pines del
interfazcable de conexién

4 5
1 3
6 7

Asignacion de pines (vista
exterior del conector),
Conector estéreo hembra
de 8-pines
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Pin |Sefnal [Direccion | Designacién

'] - -

2 Masa |- Masa (-Up,)

3 - -

4 SD Salida Datos
transmitidos

5 ED Introduc. Datos recibidos

6 Vcc Entrada Fuente

alimentacién
externa (+U,,)
7 Vcc Entrada Fuente de
alimentacién
externa (+U,,)
8 Masa |- Masa (-Uy,,)

Cables de conexion:

El cable 7081779460000 se utiliza para el
registro de datos externos / control remoto (p.e.,
Map500) y para la transferencia de datos a un PC.
También se puede usar el cable 7081779470000
(con enchufe en dngulo) si el Trimble 3300DR se
instala sobre un tripode durante la transferencia
de datos.

Para el control remoto desde el TSC1/TSCe utilice
el cable 7081809001000.



Administracion de datos Control remoto

Introduccion

En este capfitulo se describen las condiciones de la
transferencia de datos y los protocolos para la
transmisién de datos, y se revisan los cédigos de
las teclas y las respuestas del PC para el control
del instrumento.

¥

Trans- | Data <= |Da | | ta <=|
mitter ! |

Recei-
ver Flﬂ Xon Xoff| | Xol

¥

Control XON/XOFF

El protocolo XON/XOFF es un protocolo de
transmisién de datos my simple, pero eficiente. Es
preferiblemente empleado para los, asi llamados,
programas terminales (p.e., Hyperterminal bajo
Windows o Xtalk) y puede ser utilizado en el
registro de datos desde el Trimble 3300DR a un
ordenador.

Cuadro de dialogo del software Rec 500 (Protocolo Rec 500)

Trans- 1 = = = =
mitter Da_ta | Deta l lz‘: |— e |
Recei- Brm E | B
ver - I_{=| -
bl — ey |
4 te |

Diagrama de control del cuadro de didlogo del software “Rec 500"
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Las siguientes definiciones se aplican a los valores
de tiempo introducidos en el diagrama de
control:

t,: Intervalo entre la sefial A procedente del
Trimble 3300DR y la respuesta desde la unidad de
registro con la sefial B, e intervalo entre el final de
la transferencia de datos y el acuse de recibo con
la sefal B.

0>t < tgmeow t; =205

La unidad de registro puede responder sin
dilacién a la peticién de registro procedente del
Trimble 3300DR. Sin embargo, el tiempo muerto
seleccionado timeouy NO debe excederse; caso
contrario se presenta un mensaje de error y se
desactiva el registro externo. El Trimble 3300DR
supone que no ha sido conectada ninguna
unidad de registro externa.

t,: Intervalo entre el acuse de recibo de la
recepciéon de una linea de datos por la unidad de
registro conectada con la sefal By la transmision
de otra linea de datos. Dependiendo del tipo de la
linea de registro implicada, esto significa

10ms >t, < 100 ms

El cuadro de dialogo del software Rec 500 es
también apto para la transmisién Trimble
3300DR. El diagrama de control es idéntico al que
se muestra anteriormente, intercambian-dose las
designaciones de la linea de datos transmitida y la
linea de datos recibida, ya que los datos son
transmitidos ahora por la unidad periférica.



Administracion de datos Control Remoto

Codigos de teclas y Peticiones de funcién

Si el Trimble 3300DR es controlado por un
ordenador o registro de datos / controlador
externo, las teclas pueden emularse con los
siguientes cédigos:

Codigos de teclas:

Tecla Cédigo Tecla Codigo

F1 T310 ON+F1 TB1O

F2 T320 ON+F2 TB20O

F3 T330 ON+F3 TB30O

F4 T340 ON+F4 TB4O

F5 T350 ON+F5 TB50O

MEAS T4DO ON+MEAS TCDO
0 simbolo para Retorno de carro/Paso de linea

(CR/LF)

El Trimble 3300DR puede ser controlado, bien por
la pulsacién de teclas o bien, igualmente, desde
un ordenador conectado a él. A cada cddigo de
tecla reconocido, el Trimble 3300DR acusa recibo
con 'QLT; en el caso de errores tales como sintaxis
incorrecta de la llamada o errores en la
transmisién de los datos, la respuesta es 'E[.




Administracion de datos Control Remoto

Cada peticion de funcién se
contesta con una linea de
datos en el formato
seleccionado. El valor de la
direccion con/sin (valor del
formato) es efectiva. Sélo se
utiliza el protocolo
XON/XOFF.
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Peticiones de funciones:

Codigo | Significado

FKO[ |Lectura del compensador
direccién de colimacién
FMDU[ |Distancia inclinada SD

FMWTI | Lecturas de &ngulos Hz, V
FMSO |[SD. Hz, vV

FMR[O [HD, Hz, h reduccién

FMKO |y. x. h coordenadas locales
FLO[O |Puntero laser desactivado
FL10O |Puntero laser activado

FPLO |Modo Prisma (Alcance estandar
— por defecto)
FPH[O |Modo Prisma (Largo alcance)

FPDRI[I | Modo Direct Reflex

d i Atencion |

Los valores introducidos para escala,
constante de adicién, correccion del indice y
de la colimacién se toman en cuenta en
todas las peticiones de funcion.
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Pardmetros:
Lectura: ?KTTTO
Respuesta: ! KTTTaal 1234567890123456auni dadO
Val or: I KTTTaa| 12345678901234auni dadd

Respuesta: QO

La respuesta a un comando de |l ectura es idéntica
a la del comando de definicién.

En el caso de errores tales conb sintaxis
incorrecta de la |lamada o error en la transm si 6n

de |l os datos, |a respuesta es 'E .

Designaciones:

?K Cadena caracteres fijos para lectura
'K Cadena caracteres fijos para definicién
TTT identificador de tipo (vea ejemplos)

O Retorno de carro/paso de linea

| separador, dec. ASCIl 124

1-6 valor numérico, 16 caracteres

A espacio, dec. ASCIl 32

uni d Unidad del valor numérico asociado,
4 caracteres 0 espacios
Q Acuse de recibo
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Control Remoto

Ejemplos de llamadas a los parametros:
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?KO0AO Identificaci én del instrumento RO

| KOOAAA| A702718- 0000. 730AAAAAT

?K00ald Numero de serie RO

1 KOOaAA| AAAAAAAAAN209187 AAAAAT

?KSNDO Sefial Aculstica RW

| KSNDAA| AAAAAANANANAANNAABI t A (a=0: des, a=1:act)

?KAPQO Apagado aut omético RW

| KAPQAA| AAMAAANANANANAANNaAByt e (a=0:des, a=1:10 min,
a=2:30 mn)

?KP200 Conpensador RW

| KP20AA| AAMAANANANNNANANAABI t A (a=0:des, a=1:act)

?KSPRO Presentaci 6n angul o verti cal RW

| KSPRAA| AAMAAAANANNNAAANaABI t A (a=0: G ad, a=1:%

?KSVRO Sisteman de referencia vertical RW

| KSVRAA| AAAAAANNNNNNNNNNNZ 7771 (ZZZZ=ZEN1: angul o cenital,

Z777=VERT:

angul o vertical,

Z7Z77Z=HGHT: angul o al tura)
?KSKOO Sistema de coordenadas y secuencia de presentaci 6n RW
| KSKQAA| AAAAAAAANNNAANa D ANNAAT (a=1: xy, a=2:yx, a=3:ne

b=

?KSMA] Angul o Resol uci 6n y Uni dad
| KSMAAA| AAAAAAAAAAO. 0005AgonAD (

OO O o

?KSMSO Di stanci a Resol uci 6n y Uni dad
I KSMBAA| AAAAAAAAAAND. 001AMAAAT (0

1: RWHW b=2: HW RW

RW

. 0005/ 0. 001/ 0. 005 gon
. 0001/ 0. 0005/ 0. 0010 GVS

. 0005/ 0. 001/ 0. 005 gr ad
.01/0.1/0.5 nil)

RW

.001/0.005/0.01 m

0.001/0.01/0.02 ft)

A - espaci o en bl anco
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?KSMTO Tenper atura Resol uci 6n y Uni dad RW
| KSMTAA| AAAAAANANNNANANT ACAAAD (1 C1F

?KSMDO Presi 6n Resol uci 6n y Uni dad RW
I KSMDAA| AAMAAANAAAAAAAAATAhPAAT (1 hPa/1 Torr/0.1 pul Hg)

?KSZAO Conpensador Centro pasada en Direcci 6n de colimaci 6n RW
I KSZAAA| AAAAAAAAAD. 00000AgonAD

?KBzAO Conpensador Lectura en direcci 6n de colimaci 6n RO
! KBz AAA| AAAAAAAAND. 00000AgoNnAD

?Ki AAO Correcci 6n del indice RW
1 Ki AAAA] AAAAAAAAAQ. 00000AgonAd

?KcAADO Correcci 6n col i maci 6n RW
| KCAAAA| AAMAAANAAND. 00000AgonAD

?KHVALO Angul o rotaci onal Hz RW
I KHVAAA| AAAAAAAANO. 00000AgonAl

?KAAAL Const ante de adi ci 6n RW
| KAAAAA| AAAAANAAAANQ. 000AMAAAT

?KmAAD Escal a RW
I KMMAAA| AAAAAAAAL. 000000AAAAAL

?KPAAL Presi 6n del aire RW
| KPAAAA| AAAAANNNANNANI A4 AhPaAl]

?KT_AO Tenperatura RwW
| KTAAAA| AAMAAANANNNNNNN2 OACAAAT]

?Ki hAO Altura del instrunento RW
I Ki hAAA| AAAAAAAAAAQ. 0000AMAAAT

?Kt hAO Altura del reflector RwW
! Kt hAAA| AAAAAAAAAAQ. 0000AMAAAT

?KYASO Y Coordenada de |a estaci 6n RW
I KYASAA| AAAAAANANANQ. 0000AMAAAL

A - espaci o en bl anco



Administracion de datos Control Remoto

?KXASO X Coordenada de |a estaci6n RwW
I KXASAA| AAAAAAAAANQ. 0000AMAAAL

?KNSO N Coordenada de |a estaci 6n RwW
| KN SAA| AAAAAANAANO. 0000AMAAAL

?KE SO E Coordenada de |la estaci 6n RwW
| KE SAA| AAAAAANAANO. 0000AMAAAL

?KZASO Altura de |la estacién RwW
| KZASAA| AAAAAANAANQ. 0000AMAAAL

?KLNLO Petici 6n de idioma RO
I KLN1AA| AAAAAAAANNNNANANAD. - AT

El siguiente paranetro, HzO, toma una posicioén
especi al

?KHz 00 | a direcci 6n presentada, Hz,
sal e en fornmato sel ecci onado

I KHz AAA| AAAAAAAAAO. 00000AgonaD fija la direcci6n Hz en el
val or predefinido (aqui
0. 00000 grad)

Desi ghaci ones:

RO param soOl o puede ser |eido
RW par. puede ser leido y fijado

A todos |os paréanetros se les da salida en |as

uni dades, resol uciones, etc. sel eccionadas, Los

par anetros pueden introducirse sin tener en cuenta
paranmetros actual mente definidos. Si |os comandos de
Il amada o definicion incluyen errores de sintaxis o de

contenido, el Trinble 3300DR R responde con ' ET .

A - espacio en blanco
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Trimble 3300DR controlado desde Map500 o TSC1/TSCe

Trimble 3300DR y Dado que el Trimble 3300DR es el sistema sensor

controladores externos / ideal solo el usuario puede controlar la Estacion

registradores de datos Total desde unidades externas suministradas por
Trimble.

Map500 (Sistema Gréfico de Informacién en el
campo) y TSC1/TSCe son controladores 6ptimos
para efectuar levantamientos integrados con EL
sistema Trimble 3300DR.

El intercambio de comandos y datos se realiza

entre y mediante

Trimble 3300DR Map500 Cable

“Cable para transferencia de datos”

NUmero de pedido: 7081779460000

o)

entre y mediante
- Trimble 3300DR TSCI/TSCe  cable

“Cable TSC1/e a Trimble 3300/ 3600"

NUmero de pedido: 7081809001000

d i Atencién !

iPrimero, conecte ambas unidades mediante
el cable recomendado, inicie y prepare la

Trimble 3300DR para control remoto y luego
inicie y configure el Map500 o la TSC1/TSCe!
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Operacion y definiciones
del Trimble 3300DR

Inicie y configure el
Trimble 3300DR

@ Pulse la tecla

MENU
6 Configuracion del interfaz

para ir al menu

[ S
para salir del menu
KN
Kl

y

para salir de las
definiciones / para
confirmar los
cambios
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Trimble 3300DR y Map500 (V2.0)

Cada tipo de instrumento de la serie Trimble
3300DR

(Trimble 3303DR, / 305DR / 3306DR)

puede ser utilizado en control remoto.

Esto también es valido para los instrumentos con
rango de temperatura extendido:

Trimble 3303 x-tremo y Trimble 3305 x-tremo.

Preparacién del instrumento para control remoto

Encienda el instrumento.

Seleccione el menu principal.

0 Recarding LZa -1
4 1 Rec.=ettha=s HD
L Format

|IE__5IEEEI|

3 Paritg 2uan
+ 4 Eaudrate SEDE
AON. ROFF
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Pardmetros del interfaz

Pardmetros del interfaz para control remoto:

Registro:

Formato de datos:

Paridad:

Veloc. en baudios:

Protocolo:
Bits de parada:
Bits de datos:

Control Remoto - Map500

V24/1

R4

par

9600

Xon/Xoff

2 (no disponible)
7 (no disponible)
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Operacion y definiciones Map 500 puede utilizarse en cualquier PC de
del Map500 campo o en el PC de la oficina.
Inicie Map500 en el PC de e S
campo PC o PC o e
Seleccione el icono de 5 i
llMapSOOII :'gf:t.ﬂml?
'E Pant Shep Fro &
Seleccione “Configuracion via icono:
de la Estacién Total” "“Configuracion de la Estacién Total”

0

via menu desplegable:
Misceldnea = Instrumento - Configuracion

Lol T T iR | TR LTI
- d

Icono
Estation Total

= PSS 1
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Seleccione el tipo de
instrumento, los

parametros de interfaz y los

valores del instrumento.

Control Remoto - Map500

Instrumento:  Trimble 3300DR
<puerto COM: COM1 - COM4
Estado de Modo DR
configuracién  Puntero laser

para estacion.: th= Theo ht:, ih= Staff ht:

(Theodalite Position  Instrumeat

E 2 RAS/RS0MSS
H : 0 HASHS IS
L — e e

| — © 1 3/1 471 S{RL [Konfxol)

~(Zelss Fita 7 [BLD]
Snop | Table | % 8 series fvia radin]
L | orias § serdes [diec)
n Type  Hz A
000000

Add Flet Obzervation B o o M‘

Standard deviation: Clear | S

@ Sugerencia

Conmute entre el modo DRy el modo PRy
active/desactive el Puntero laser, lo cual no
puede aplicarse desde Map500.

Esto ha de hacerse en la Estacion Total.
Trimble 3300DR.

Pulse el boton “Estado de configuracion” en
el menu “Configuracion del instrumento”.

Estas funciones pueden también aplicarse en
la Estacion Total. Trimble 3300DR

Conmutar entre los modos
DRy PR
*— Activar/desactivar el

Puntero laser
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Operacion y valores del
Trimble 3300DR

Inicie y configure el
Trimble 3300DR

(ON  Pulse la tecla
MENU.
n para ir al menu

i del men
para salir del menu

y

KX
“ para salir de las

definiciones / para
confirmar los
cambios
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Trimble 3300DR y
TSC1 (V7.70) / TSCe (V10.0)

Cada tipo de instrumento de la serie Trimble
3300DR

(Trimble 3303DR, / 305DR / 3306DR)

puede ser utilizado en control remoto.

Esto también es vélido para los instrumentos con
rango de temperatura extendido:

Trimble 3303 x-tremo y Trimble 3305 x-tremo.

Preparacién del instrumento para control remoto

Encienda el instrumento.

Seleccione el menu principal.

+ 7 Data transter
ESC] 4+ | 4+ | | |YES]
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Pardmetros del interfaz

para cambiar los O Recording LA |
valores T 1 Rec.setfthas MO
= < Foarmat.
- para salir del menu + 4
KN
BB pora salir de las % Paritd none
definiciones / para 1 g Baudrate
confirmar los
cambios
Parametros del interfaz Parametros del interfaz para control remoto:
Registro: V24/1
Formato de los datos: M5
Paridad: ninguna
Vel. en baudios: 9600
Protocolo: Xon/Xoff o Rec500
Bits de parada: 2 (no variable)
Bits de datos: 7 (no variable)
PC-Demo: desactivada

% Zetting INStr.
4 5 DOS5et

para ir al menu

A Setting Interface
para salir del mend =l O T N 7=

y

para salir de las
definiciones / para
confirmar los
cambios

EEER
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MOD

EEE

para cambiar los
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones / para
confirmar los
cambios

MO

EEE E
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para cambiar los
valores

para salir del menu

y

para salir de las
definiciones / para
confirmar los
cambios

Control Remoto -

Unidad para la mediciéon de angulos

4+ 11 Distance
12 Disp. ILLum.

EsC] + [ 4 |

m
OFF
Precision de las lecturas de dngulos presentadas

4 2 Distance @, @09m
3 U-Reter zenith«l

ESC]| 4+ | 4 |

MED (EDM)/Pardmetros para la medicion de
distancias

T 4 Settind Instr.

= DSt
4 & Setting Interface
ESC| + | + | | ¥YES

Puntero laser

1 DR—-Menu
F Lon3 Fange

Puntero laser desactivado:
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1 Introduccién

EEEB

para ir al menu
para salir del menu

y

para salir de las
definiciones / para
confirmar los
cambios

Introducir PC, m, T, P

4 Inedt
4 Z2 apkplications
5 Coordinates

ESc] + | + | | YES]

Introducir la constante del prisma

1 Prism -&.@35m
4 £ Scaleqd. nEmmEma

S5 Teme. ZEeC
ESc]| + | + | | YES]

Emplee la misma metodologia utilizada para
definir la constante del prisma y para cambiar los
valores de la temperatura y la presion.

d i Atencién !

Se recomienda que la constante del prisma
se defina en el Trimble 3300DR, no en el
Trimble Survey Controller. Sin embargo, si se
eligi¢ fijar en cero la constante del prisma en
el Trimble 3300DR se debe aplicar una
constante del prisma en el TSC1/TSCe.

Mas aln, se recomienda definir la escala en
1.000 vy, si se ha de aplicar una escala, se
hace en la TSC1/TSCe utilizando los valores
de coordenadas disponibles.

d i Atencion |

Aunque los valores de correccién se hayan
definido en la Estacién Total Trimble3300, la
informacion no se pasara a la TSC1/TSCe ya
que las distancias pasadas a la TSC1/ TSCe ya
tienen aplicadas las correcciones.
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Operacion y definiciones de

. .
la TSCe d i Atencion !
Las imégenes de las pantallas se basan
en Trimble Survey Controller TSCe.
Sin embargo, las mismas pantallas y
definiciones pueden seguirse en el
Trimble Survey Controller TSC1.
Inicie la TSC1/TSCe Menu principal
Seleccione “Configuracién” & Mo current job
en el menu principal
Files Key in Configuration
2 2 Map
= Erad
fih &z @ =
> Favorites
survey Coygo Instrument -
Switch to
Exit Enter
PR |
Configuracién

Selecciones “Estilos de

levantamiento” Jah...
Cantraller....
Feature and attribute libraries
nfiguration
: > Hap
I, i Tl —
il L2 @ =
> Faworites
Survey Cogo Instrument ——
Switch to
E it Enter

Estilos de levantamiento
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Seleccione la tecla de
funcion “Nuevo”

Seleccione el nombre del
estilo de “Levantamiento”
y el tipo de estilo de
“Levantamiento”

Enter para confirmar
los valores /cambiar
y salir / introducir el
siguiente submenu

Crear estilo de Levantamiento de Trimble 3300DR

= 2| =] x|

Conventional [ ()02

FastStatic

PPK

Robaotic

RTK

RTH & infill Map

Servo e
Favorites
Switch ta

Esc i i Edit

Estilo de levantamiento de Trimble 3300DR

Introduccién de los nuevos nombre y tipo de

levantamiento

?] = x|
Stvle name: [o— 1102
3300
Style bype:
Conventional| »
Map
tenu
Favorites
Switch to
Esc Erter

Nombre del estilo p.e., Trimble 3300DR.

Para tipo de estilo elija “Convencional”.
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Confirmar / cambiar los valores en los submenus,
p.e. “Instrumento”, “Detalles del blanco”

“Correcciones”.
Seleccione “Instrumento” Submenu “Instrumento”
HE 0 7 :J‘).(_
Instrument [, 1703

Target details
Laser rangefinder

Topo point

Rounds

Corrections T—“
Stakeout _=a
Duplicate point actions Meru
Traverse options e

Switch ta

E Ent

% Store ! e

Seleccion del submend “Instrumento”

Cambiar / confirmar los valores de Instrumento

Submenu “Instrumento” 22 Instrurnent ?] =] x|
Manufacturer: &l [ 002
Trimble -]
. Model:
Enter para confirmar m -
los valores /cambiar y salir / Baud rate: Parity:
volver al menu de nivel 9600 |~ Map
: Ha& W& status rate:
superior I Pl
Favorites
ir--lns‘trument |:|r|31:|5||:|n5-------—--—-—-----------------\| ;j e
E Enh
5 Units i Mewver ! daind

Defina fabricante, modelo, parametros del
interfaz, velocidad de actualizacién y precision del
instrumento.
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Pardmetros de instrumento

Submenu
" Detalles del blanco”

Enter para confirmar

los valores /cambiar y salir /
volver al menu de nivel
superior

Control Remoto -

Pardmetros del instrumento para control remoto:

Fabricante:

Modelo:

Vel. en baudios:
Paridad:

Tasa de estado HA VA:
Prec. instrumento:

'HA=Hz, VA=V

Trimble

Trimble 33000DR
9600

ninguna

25/ (1s)!

Nno es necesario

Cambiar / confirmar los valores de Detalles del

blanco

& Target details 2| =] x|
Prism conskant: [— {103
Height:
Map
Menu
Favorites
Switch ta
Esc Enter

Defina la constante del prisma vy la altura del

blanco.

d i Atencion !

Asegurese de que la constante del prisma se
ha fijado en 0.0mm, salvo que se haya fijado
en 0.0mm en la Estacién Total Trimble

3300DR.

iVea también la pagina 6-57!
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Submenu Cambiar / confirmar la definicion de los factores
" Detalles del blanco” ambientales
¥ Correchions ?
PEM: Pressure: [— 003
Ent " 0] Ea? |
nter para confirmar R
los valores /cambiar y salir / 7
volver al menu de nivel Cupvature and refraction:
superior -
(Menu de Estilo de
R . tenu
levantamiento de Trimble) -
Favorites
Switch ta
Ezc Enter

Active / desactive las correcciones por curvatura
terrestre y refraccion

Defina ppm, presién del aire y temperatura.

Correcciones Correcciones ambientales para el control remoto:
PPM: 0
Presion: no entre ningun valor
Temperatura: no entre ningun valor

Curvatura y refraccién: ~ ninguno

d i Atencién !

La presion del aire y la temperatura han sido
ya aplicadas por la estacion total Trimble
3300DR.

iVea también la pagina 6-57!
La Estacion Total Trimble 3300DR aplica

automaticamente un coeficiente de
curvatura terrestre y refraccion.
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OK (TSC1) o Store (TSCe) Acepte los cambios y cierre el menu de Estilo de
para confirmar los valores y levantamiento en la Trimble 3300DR.

salir / volver al menu de

nivel superior

d i Atencion !
Conmute entre el modo DRy el modo PRy

active/desactive el Puntero laser, lo cual no
puede aplicarse desde la TSC1/ TSCe.

Esto ha de hacerse en la Estacién Total.
Trimble 3300DR

Conmutar entre los modos
DRy PR

H— Activar/desactivar el

Puntero laser




v
o
e
('}
©
Q
o] ¢+l €
7)) 2YIN TN 1T
© LAPTA " LINIIN <L
m :"29Y OPOIN
= opena 119esap Jopesuaduod 440 OO X X
o opeA 119e Jopesuaduod NO NOD X X Jopesuaduo)
T ug 1o0e1se B | 8p BNl R Z z dddddddddddd S X X
o w 1NdN | x x
..v.u v d 1 1NdN | X X
0 yl yl 1NdN | X X  S9J0[eA 0J1U|
w ZS lsncav X X ‘duoos aisn fy
e ZS 1snrav X X
o} H H lsnrav X X

A “iSIS |ap opud |puadap ¥ ‘€ ‘Z ‘T=) | AN AN 1snrav X X 1/0 @1sn fy
(7] U ‘s B 10UBNJ8S SeBpPRUaP I00I opau  Z/y u 9 dddddddddddd 20000 X
.m 9 ‘U B |2UBNDJ3S Sepeuap ool opau  Z /Yy £} U dddddddddddd 20000 X
S A ‘X B 12U8N2J3S SepeuapIood opau 7 /Yy A X  dddddddddddd 20000 X
T X ‘A B |oUBND8S SepRUdP J00D Opau  Z /Yy X K dddddddddddd 00000 X
Q Bpeu | |oul e Idue]Ss Ip opau AN ZH dS dddddddddddd 20000 X
e [ejuoz 1ioy e ouelsip opau Z'y ZH OH dddddddddddd 230000 X
c A sis ep "dep ¥'g 'z 'T=)"' AZH opau A H dddddddddddd 00000 x @ jduts pan
N €L ¢l TL 10'd 4 T
o SO | Je juauo) oi1s 168y [8p Op Ius u0o) 28y OpaN OpaN
g
._.“.. SsOlep op O1ewlio ea A\
'S sojep 9p seaul| 3p 043s16dYy
©

6-64



7]
o
-
C
©
()]
©
7]
(")
()]
£
()
)
o
-
o)
i
()]
()
e

A BUS1ISIS |9p Ud Ipuadap ¥ ‘€ ‘2 ‘T=Y
Z Jojen Jteli4

d "1d -opau

"1sAs A U0 dep ¥ 'T=3 ‘d "1d -opau
Vv e louaiajal ap oiund

d Quod auljap 8s uQ I19e1sSa B | IS
V QUOD 3U Jap 39S UQ 1B 1Sd B | IS
d-d @doueis ip Bu13109UU09

d-v @oueis ip Bu13109uUU09

d "1d -opau

Vv e loualajas ap oiund

SEINNE

Z M
Z
AN
AN

®™/Z Y

d Quod Bu1jap S UQ 0B 1S3 B | IS

*SAs * 1009 uo ‘dap u ‘@ ‘x ‘A4 -1d-seaumjzy

d "1d -seau

y1bua | aseq

d Quod Buljap 8s ugIdB1Sa B | IS
vV QUOD au ljap 8S uUQ 1B 1S B | IS
g e1oualJajal ap oiund

AN

eau ]| e olund

SO | Je juauao)

AN
y

AN
7H

€L

¥Ffo £

¥HED

as

¢l

aH

as

as
as
as
as

as
as

as

TL

dddddddddddd
dddddddddddd i
dddddddddddd 30000
dddddddddddd 00000
dddddddddddd v
90 1V

S=d

S=v

d-d

d-Vv

dddddddddddd 30000
dddddddddddd v
NOO 1sd

S=d

dddddddddddd 30000
dddddddddddd 30000
a-v

S=4

S=v

dddddddddddd d
dddddddddddd v
‘AS3A + V1S3

1'0'd

P 1023y JO 1u9u0)

X

&HXXXXX

o012 [go vIUNn1 v

‘XauoD e l1duels g

(uo 10e 1nsaQ
+ uQ 9B 1S3)
Bau )| e olund

SPAN

Administracion de datos




7]
o
-
C
©
()]
©
7]
(")
()]
£
()
)
o
-
o)
a
()]
()
e

Administracion de datos

opeusduu |e d
d "1d -opau
d "1d -opau

y eied Jojen Jeli}

'p100d ‘sis ua ‘dep u Jo X ‘A

(u‘A) eaed Jojen ali1}

d Quod au1jap ap ug 1oe1Sd IS

A'S IS

uo
us

‘dep u ‘@ ‘x ‘A ‘4 id -opau
‘dep ¢ "T= ‘4 "1d -opawu
aseq pn1iibuo |

g e 1ouala jaJ owund

v B 1ouaiJajal ound

011s 1621 |ap Op 1Ud 0D

§NN

X § :‘g.c

SSc3c

o x

M

PEER

cl

4

as

as
as
as

1L

dddddddddddd 00000
dddddddddddd 30000
dddddddddddd 30000

dddddddddddd
dddddddddddd
dddddddddddd
dddddddddddd

S=

dddddddddddd 30000
dddddddddddd 30000

a-v

dddddddddddd <]
dddddddddddd v
143N d

1'0'd

x

x
x X X X X X x

x
— X X X

‘091 OpaAN

®a I 9p 0 |NJ |BD

'sAs 'p 1002

|ea 11Jan oue |d

OpaN

6-66



7]
o
-
C
©
()]
©
7]
(")
()]
£
()
)
o
-
o)
i
()]
()
e

Administracion de datos

S1 ‘4L ‘L YL ‘AL pep 12 111usdxg
S3Jeu Ip 1009
[jeu 16 1410 seinio9 |

uQ 108 1S3 B | 8p eBpe |Nd |ed BIN] B
vV ' UQ 12 Ipau
Vv 9p eIn) e

(A‘ZH ‘QS) uolle1UB 110 ‘B |RISd
(A‘ZH) uoi1le UL 1JO

(epau A ‘zH‘@S) V B U0 1D Ipau
(A 'z4 opau) v & uo [0 Ipau

Vv B l1ouaiajal ojund

uo 10B 1S9 Sepeuap 1009

eo1d 1] UQ IDB IASSP ‘" 1US 1J0 ‘B |e0dSd
uQ 198 1S8 Sepeuap 100D

3 a D ‘g ‘v sownd sa|enpisal

3 @ D ' 'V e uoidipau

3 ' D ‘g 'V elousiajas ond

SO | Je Juauo)

SN

N§N

=3

os

N

A

B

¥

xxd¥E5

<¥Ex5

1
A
as

as

as

TL

ddddddddddddo0000
ddddddddddddo0000
ddddddddddddo0000
v od
dddddddddddd s
dddddddddddd v
dddddddddddd i
1vis-13
dddddddddddd v
dddddddddddd v
dddddddddddd v
dddddddddddd s
NOO NO IOV1S3
dddddddddddd s
dddddddddddd v
dddddddddddd v
dddddddddddd v
NOOS3a NO V1S3
1'0'd

011s 1681 |9p Op 1Ud UOD

x

X X X X

X X X X X X

X
X

4

X X X X X X X x

x

X
T

091 OpaN

s9 Je |od so1lund

elinljle ‘uo I1de]1s3y

©p 190U09 UQ 198 1S3

'uodsap Uo |9k 1s]

OPaAA




7]
o
-
C
©
()]
©
7]
(")
()]
£
()
)
o
-
o)
a
()]
()
e

Administracion de datos

"0 |pau 8p opolau [9p
"2 1pau ap opolau [ap
"2 1pau ap opolau [ap

ug 19 1

"0 1pau ap opoiau [ep
B I1oUB 19 o) Bp

09 ue |dal
09 1ue |dau
09 1ue |daJ
o9 1ue |dai

ap
ap
ap
ap

0po Jau
opo1au
opo 1au
0po 1au

pawu

dep
‘dap
‘dap
‘dep

uo 10e9d |} 118A
uo 1992 1§ 118A
oaue day “j1Ip
odjue [day "} Ip
odjue [day "} Ip
odjue |day "4 1Ip

ojund ap vIN199 |
|op opua Ipuadap
|ap opua Ipuadap
|op opua Ipuadap
|op opua Ipuadap

SO | Je juauao)

bp

Xp

x<xTH¥

A dddddddddddd
A dddddddddddd
dddddddddddd
IP  dddddddddddd
Ap  dddddddddddd
Ap  dddddddddddd
aS dddddddddddd
QH dddddddddddd i
GH dddddddddddd i
A dddddddddddd i
A dddddddddddd i
o-s
TL 1‘0'd
011s _mm._ |9p Op Ius uo)

X X X X X X

&NXXXXX

09 jue |day

OpaN

6-68



neas de datos

()
)
o
-
o]
i
o
()
e

n de datos

W 5E0°0
piB 09000

L

95

ad|
sl

tl

edl

edy Z10L
P48 5Z00D
wooog L
LL

L

500006

o0oooo' L
207

piB 50000
W Oog L

L

L

s

SOEE

ar3 11130000 APl 104
11l£0000 4Pl o4
1190000 Pyl 104
11150000 Pwlg 104
I L0000 PS04
I LlE0000 PS04
I Llzoo00 Pl o4

Lewls 11110000 APyl 104

e 18930e)




7]
o
-
C
©
()]
©
7]
(")
()]
£
()
)
o
-
o)
i
()]
()
e

Administracion de datos

W oooo
b GEYE TR

woeon
W onon

w G0 o
b 55000
P SZ00D
P48 oloo o
il 55000

| pibiGEOD 007
7zl wpooDoooe
LAl pBsEnD ooE

il w5000
| W 0ao'a
| P4 0000 00E
_ P48 0Oo00
|
|
ad| edy 000l
75l

al 4B 9oL e
| 5155208

Jwiong

wol
2|

adl
adl

W ooaoolk

wonoe
W anoo

50000071
252

P GLoL ¥ez
b 50SE 76

W onoe

11147000 1Pl S 40 4

L1d|9z000 1Pl S 1o 4

1157000 1Pyl 5 404

L¥1S N+ 1Lrz000pelsm sod
Hd 111 Z000 Pyl 5i 404

Ha 1107000 Pylsii 1o d
JT0H | LlE1000Pyl5iN 404
0=ZH ILl21.000 Pl 104
MOWOD 1L 1000 PS40 4
440-W0D 11151000 1pwlGn o4
LNdMl 11151000 PylSi 1o
LNdMI 1L 1000 APyl Si 1o
1snrdy 110E 1000 Pl s 1o
18nray 111z 1000 pelgm dod
Lsnrdy 1101 1000 fpels 1o d
18nray 11001000 pwlgm o4
LNdnl 11160000 APylSii 1o d

sope Iqued sailsnle A salo [ep

6-70



Administracion de datos

Introduccion

Actualizacion

Trimble 3300DR (=) PC
Conecte ambos equipos
mediante el cable interfaz
serie e inicie el programa de
actualizacion necesario.

Cable para transferencia de
datos

Trimble 3300DR & PC
con protocolo Xon/Xoff:

Numero de pedido
708177-9470.000

Una actualizacién es necesaria si se carga una
nueva version del software o si se desea cambiar
entre el software “Topo” y el software
"Construccion” del instrumento.

Le aconsejamos que antes de iniciar la
actualizacion guarde sus datos y utilice una
bateria acumulador totalmente cargada.

La forma mas simple de realizar una actualizacion
es a través de Internet.

"Pagina Web":

http://www.trimble.com

¢ i Atencién !

Diferentes versiones de hardware requieren
diferentes versiones de actualizacion. Lea muy
cuidadosamente todas las instrucciones.

En cualquier caso, le aconsejamos que preste
atencioén a la correcta actualizacion — Cuando
seleccione los archivos de actualizacién introduzca
el nombre correcto del instrumento.

Una vez desempaquetados los archivos ya no se
puede inferir de ellos el tipo del instrumento.

Este procedimiento de actualizacién describe la
actualizacién de los instrumentos previos Elta
40R, Elta 50Ry Elta 50.

Al realizar la actualizacién con instrumentos de
generaciones mas jovenes, por favor, compruebe
antes la tabla que sigue:

Elta 40R - Elta R45 > Trimble 3303
Elta 50R = Elta R55 - Trimble 3305
Elta 50 -> Elta R50 = Trimble 3306



Administracion de datos Actualizacion

Preparacion en el instrumento

Seleccione el mend principal.

+ 5 DSet

para ir al menu 4 7 Data transfser

B oo salir del menu | I T [ YES |
EN

EX para salir de las

definiciones / para
confirmar los cambios

Parametros del interfaz

para cambiar los < Foarmat.
valores 4 5 Parity
4 Baudrate

para salir del mend ESC] + | 4 |
KX
Ea

y

para salir de las S Parity odd
definiciones / para T a4 Baudrate x=i0]n]
confirmar los cambios 5 Protocl xOM-x0FF

Trimble 3300DR (») PC Parametros del interfaz para recibir los

Conecte ambos equipos archivos de actualizacion:
mgdmn_tg ?I cable interfaz Vel. en baudios: 4800
serie e inicie el programa de
actualizacion necesario. Protocolo: Xon/Xoff
Cable para transferencia de Paridad: ninguno
datos . .

. Bits d da: 1 ariabl
Trimble 3300DR & PC > de parada (no variable)
con protocolo Xon/Xoff: Bits de datos: 8

Ndmero de pedido:
708177-9470.000
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Administracion de datos Actualizacion

8 Actualizacién/Servicio
ﬂ para ir al menu

i del men
para salir del menu

KN ,

“ para salir de las

definiciones / para
confirmar los cambios

l— para seleccionar /
activar
Actualizaciéon
Servicio
EDM

i del men
para salir del menu

G Setting Interface
T 7 Data transtier

5 UpdatesSeruvice

MenU Interfaz del Trimble 3300DR

erdate
Service

| f0 — EOM
|ESC | :

@& Sugerencia

Primero configure los interfaces en el
instrumento y en el PC. Luego inicie el
programa “Actualizacién” en el instrumento
y después ejecute el software de
actualizacion en el PC.




Administracion de datos Actualizacion
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La actualizacion se realiza
entre y mediante

Trimble 3300 PC cable

Este cable se utiliza también para la transferencia
de datos. El adaptador incluido en la entrega
permite la conexién a conectores de 9y 25
canales.



Administracion de datos Actualizacion

Copie el contenido del disquete en un directorio
de su eleccién o inicie el software desde el
disquete (por defecto).

Encienda el instrumento y seleccione la opcién
Actualizacion.

Preparacion en el PC

Le instamos a que siga
también las instrucciones
de actualizacién incluidas

UPDE4ORD:ELta 40R Update-Programm (U 1.21)

Auswahl Gerit/Funktion

COM1 CE) CARL ZEISS

Germany 1996

[ e —
@ : para terminar el
programa
 para

seleccionar

- Programmende

: para confirmar la
seleccién

I
UPDE4ORD:Elta 4R Update-Programm (U 1.21) COM1 CE) CARL ZEISS
Gernany 1996

Introduzca sus datos aqui.
La configuracién puede ser

almacenada
. Warduare-Konfiguration des PC:
secuencialmente. Schnittstelle [COMI # COMZ]
Bildschirntyp [mono / color]
@ : para terminar |a Laufwerk und Directory:

Quellfiles fiir Elta 50 filwpdatevelta_a5
frbeitsbereich

introduccion de la méascara

. para terminar la
introduccion de la linea

Elta 40R UPDE4ORD:Elta 40R UpdateProgramm (U 1.21) COM1 (6 CARL ZEISS
Germany 1996

La cuestion de si el Elta esta
en condiciones de trabajo

ha ser contestada en
cualquier caso con un SI.

Bediener Aktion

Ella #OR funkllunsluv:hllg’

: para confirmar




Administracion de datos Actualizacion

Le instamos a que Siga ||uvnn.nnn:£1u MR Update-Programn CU 1.2 GOML () CORL ZETSS ‘
ermany

ahora exactamente las

instrucciones que se dan en

Bediener Aktion

la pantalla.

1. Elta 40R Testmenii aufrufen
2. Option “UPDATE" wihlen

3. Update am Elta 40R starten
4. Weiter mit NTER

: para seleccionar los
pasos simples

Pantalla de Trimble 3300DR :

Realld =tart
update 2

Actualizacion

n para ir al menu
para iniciar la

actualizacion

Start transfer
an PC!
_ 0o hot break!

De ahora en adelante, el
software del PC controla el
instrumento.

Actualizacion del Elta 40R

Selecciéon del idioma
deseado (si esta disponible)

T
UPDE4ORD:ELta 40R Update-Programm (U 1.21) COM1 6 CARL ZEISS
Germany 1996

Update Elta 40K

EXN : para terminar la Gorite-bumer. ..
seleccion del idioma Firmarestand..

Quellen..ooeuenon

Status.........an

Fehleranzeig

fktion...........
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Administracion de datos Actualizacion

Inicio de la actualizacion

UPDE4ORD:E1ta 40R Update-Programm (U 1.21) COM1 (C) CARL ZEISS

Germany 1996 ‘

X parainiciar la

actualizacion
Esta o .y Gerdte-Nummer.... 108278 Zeichnungsnr... 702719-0000.753
peraCIon toma Firmuparestand. .. nach  3.21
algunos minutos para Qellen.oonone Fr\updateselta_ass
comprimir la transferencia stateaeees fatel S Datewsatz asste

Fehleranzeige.

de un archivo con 30 ktion. oeeoeoe. Update Tauft
registros de datos y 4
archivos con 514 registros
de datos cada uno.

UPDE4ORD:E1lta 40R Update-Programm (U 1.21) COM1 (C) CARL ZEISS

Germany 1995 |

Update Elta 40R

Gerdte-Hummer_ ... 108278 Feichnungsnr. .. 702719-0000.753

Firnuarestand. .. nach  3.21
Quellen. friupdaterelta_a5\
Status...

Fehleranzei:

Aktion........... Update beendet

El final de la actualizacion se indica mediante
claras sefnales acuUsticas. El instrumento es
apagado por el software. Ahora estd completa
la actualizacion.

Actualizacién completada
parpadea
&~ Sugerencia
- parair al men(i de Si no se logra la conexién, con toda
Inicio probabilidad es que se ha elegido el interfaz
erréneo o que hay un error

en la referencia.

Le instamos a que preste también atencién a
una perfecta conexion del cable.
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7 Ajuste y comprobacion

El ajuste del instrumento define todas las
correcciones y los valores de correccién para

el Trimble 3300DR que son necesarias para
asegurar una 6ptima precision de las mediciones.

Introduccién 7-2
Indice V / Colimacién Hz 7-4
Compensador 7-7
Sistema DR-EDM — Haz del laser 7-9




Ajuste Introduccion

Introduccion

La creciente presion ejercida sobre el instrumento
por las extremas condiciones

de medicién, transporte, prolongado
almacenamiento, y los grandes cambios de
temperatura, pueden ocasionar un desajuste

del instrumento y unos resultados defectuosos de
las mediciones. Tales errores pueden ser
eliminados mediante el ajuste del instrumento

0 métodos de medicidn especificos.

Pantalla, pagina 2:

para ir al menu MEM.~=
"Comprobacién” C C+P

=

+IHJEEE—IH
ESC|c-i [ComplC-rno] |

Predefiniciones Ademads de activar y desactivar el compensador,
Primeros pasos este menu ofrece las siguientes funciones de

comprobacién de ajuste:

c/i Determinacion de la correccion del indice vertical
(indice V) y correccién del eje de colimacion
(colimacion Hz).

Determinacion del centro de la carrera del
compensador.
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Ajuste Introduccion

d i Atencién !

Antes de iniciar cualquier ajuste permita que
el instrumento se adapte a la tempe-ratura
ambiente y asegurese de que esté protegido
contra el calentamiento por un lado
(radiacién solar).
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Ajuste Introduccion

i Indice vertical

Correccion Eje muidn

El error del indice vertical es
el error de punto cero del
circulo vertical respecto al eje
vertical.

Circ. Vertical

C Correccion del eje
de mira

El error del eje de mira es la
desviacion del angulo recto
entre el eje del muidn y el e

eje de mira.
k Correccién del eje
del muAdén

El error del eje del mufién es
la desviacion del angulo recto
entre el eje del muidn y el
gje vertical. (ajustado por el
fabricante).

Otro error considerado del
instrumento es:

El error del centro de
carrera del compensador
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Ajuste Indice V / Colimacion Hz

Indice V / Colimacion Hz

Las correcciones del indice vertical del eje de
colimacion deben volver a calcularse tras un
almacenamiento prolongado o del transporte del
instrumento, después de importantes cambios de
temperatura y antes de mediciones de altura
precisas.

Estas determinaciones son especialmente
importantes debido al hecho de que la medicién
se realiza sélo en la 12 posicion del telescopio a
fin de ahorrar tiempo.

@ Sugerencia

Antes de iniciar este procedimiento nivele
con precision el instrumento mediante el
nivel.

Para determinar las correcciones, colime un
blanco claramente visible en Hz y V desde una
distancia aproximada de 100 m. El punto de
colimaciéon debe estar préximo al plano horizontal
(en el rango de V = 1009°% +1092%),

iComience en la sequnda cara!

para iniciar la ' o, QOO ard
medicion en la i o, @OEnEmard
22 posicion del =tart: ME&S)
telescopio ESClc=mfi=@af[ | |
, m Los valores actuales de c y de i se presentan en la
Definicién de los ventana de lecturas.
valoresc =i =0. . . .
d correccién del eje de mira

i correccion del indice vertical
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Ajuste Indice V / Colimacion Hz

para disparar la AHzE
medicion en la Al
1° posicion del cont i e : ME A ]
telescopio
para confirmar los old (@ =10]
nuevos valores / para C W, nz5ard @O, @gq4@ard
registrar i =0, DG ard=m, DESsSard
Rept|old| | | P

para confirmar los
viejos valores

Presentacion de los resultados y registrar.

d i Atencién !

Durante el calculo del indice vertical y de la
correccion del eje de colimacion, el
programa determina también el centro de la
carrera del compensador.

Si cualquiera de los dos valores, el ¢ o el i excede
del rango admisible de = 50 mgrads, aparece el
mensaje de error. Los valores no se guardan, y se
presenta otra vez el menu para el nuevo célculo.

d i Atencion !

Si los valores permanecen fuera del rango de
tolerancia a pesar de una precisa colimacion
y mediciones repetidas debe hacer que el
instrumento sea comprobado por el equipo
de servicio.
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Ajuste Compensador

Compensador
Ejedel Vertical axis El Trimble 3300DRDR dispone de un
Compensador compensador de eje dual que compensa

e de mira cualquier inclinacion del eje vertical que persista

después de la nivelacién del instrumento en la
direccion del eje de colimacién.

Para comprobar el compensador hay que
determinar el centro de su carrera a intervalos
regulares, y, en particular, antes de efectuar
mediciones de altura de precision.

para iniciar la agd.Justment
medicion en la 22 Compensator
posicion del =tart:
telescopio
sz componente en la direccién del eje de
colimacion
- para hacer Hz = 0 Turn to AHZ =11
MEAS) para d diz o
pare dlsparar 1 continue:
12 posicién del LESC
telescopio

Presentacion de los resultados y registrar:

para salir del mend In [0, DT a0n

de ajuste +IHEqu§Hu—IH
ESClcrsi [ComplC-no] |
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Ajuste Compensador

d i Atencién !

Para la precisa determinacién del centro de
la carrera es esencial que se permita
asentarse al liquido en el compensador, esto
es, que debe evitarse cualquier vibracion del
compensador.
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Ajuste Sistema DR-EDM - Haz de laser

El Sistema DR EDM

El haz de laser rojo utilizado para medir sin
reflectores dispone coaxialmente con la linea de
mira del telescopio, y emerge del puerto del
objetivo. Si el instrumento esta bien ajustado, el
haz de l&ser rojo coincidird con la linea visual de
mira. Influencias externas tales como un golpe o
grandes fluctuaciones de temperatura pueden
desplazar el haz de laser rojo en relacion con la
linea de mira..

d i Atencién !

Antes de comenzar el ajuste permita que el
instrumento se adapte a la temperatura
ambiente.

Inspeccion de la direccion del haz de laser

Compruebe el sistema a intervalos regulares a fin
de evitar mediciones defectuosas. Se suministra
una ldmina reflectora para el blanco. Coléquela a
una distancia entre 25 y 50 metros de cara al
instrumento. Mueva el telescopio a la cara Il.
Encienda el haz de laser rojo activando la funcién
- ‘.‘ R del Puntero laser. Dirija el instrumento hacia el

centro de la placa del blanco y luego inspeccione

‘ ‘ la posicion del punto de laser rojo respecto a la
cruz filar del instrumento. Si el punto de laser rojo
incide fuera de los limites de la cruz, es necesario
ajustar la direcciéon del haz hasta que coincida con
la cruz filar.

d i Atencion |

iPara el ajuste utilice sélo la l[amina
reflectoral

7-9



Ajuste Sistema DR-EDM - Haz de laser

<& Sugerencia

La direccién del haz debe inspeccionarse
antes de intentar la medicién precisa de
distancias, ya que una desviacién excesiva
del haz de laser respecto a la linea de mira
puede ocasionar mediciones de distancias
imprecisas.

Ajuste de la direccion del haz de laser

Extraiga los dos tapones de goma de los puertos
de ajuste en la parte superior y en el lado frontal
de la carcasa del telescopio. Para corregir la
posicién vertical del punto del laser, inserte la llave
Alan en el puerto de ajuste 1 préximo a la lente
frontal y gire la llave a derechas para mover el
punto de laser hacia abajo. Para corregir la
posicién del punto del laser late- ralmente, inserte
la llave Alan en el puerto de ajuste 2 préximo a la
alidada y girela a derechas para mover el punto
de laser hacia la izquierda. Finalmente,
compruebe la coincidencia del punto del laser y la
cruz filar. A todo lo largo del procedimiento de
ajuste, mantenga el telescopio apuntando a la
ldmina metalica reflectora del blanco.

& Técnica

Al principio, los tornillos de ajuste estan a
una alta tension, ya que son
autobloqueantes. Los tornillos se apretaran
automaticamente tras el ajuste.

¢ i Atencion !

Tras el ajuste, vuelva a colocar los tapones
en los puertos de ajuste para protegerlos de
la humedad y el polvo.
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El anexo contiene una compilacién de simbolos,
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Anexo Vision de conjunto - Botones

Definir el modo de medicién:
Medir distancias reducidas, HD

Medicion de coordenadas, secuencia X,Y,h

xyh yxh . .
Medir coordenadas, secuencia Y,X,h
Medir coordenadas, secuencia N,E
neh enh . .
Medir coordenadas, secuencia E,N
m =y Medir distancias inclinadas SD
Medir la direccién Hz y del angulo V
Hz=0 Definir la direccion Hz como Hz=0
HOLD Retener la direccion Hz para la orientacion
electrénica del circulo
FIN Terminar una funcién

Introducir las alturas del reflector, del instrumento,

y de la estacion

Introducir la altura del reflector
h/ Zs Introducir las alturas del instrumento y de la
estacion
Llamar a la pagina 1 del menu de medicién

Llamar a la pagina 2 del menu de medicién

Cambiar la unidad de distancias:

a metros/a pies

introducir la escala

Cambiar la unidad de angulos:
a grads (gon)
a GMS (grados, minutos, segundos)

a grfatlnlqs decimales
a milésimas

gon GMS

Presentar el dngulo de altura en %
Presentar el angulo cenital (V=0 en el cenit)

Presentar el &ngulo vertical
Vano (V=0 en el horizonte, 0 < V < 400 grads)
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Anexo Vision de conjunto - Botones

Presentar el dngulo de altura
(V=0 en el horizonte, -100 < V < 100 grads)
Definir la direccién de contaje Hz a derechas

Definir la direcciéon de contaje Hz a izquierdas
(sélo en la presentacién)

CHCK Llamar al menu de comprobacién y ajuste
Terminar una funcion, salir de un submenu

Seleccionar la siguiente linea superior en el menu

EN E3 de barra/ en la memoria interna

Seleccionar la siguiente linea inferior en el menu
de barra/ en la memoria interna

n Desplazar el cursor un caracter hacia atras
Desplazar el cursor un caracter hacia delante

- Incrementar un valor

Decrementar un valor

MOD Modificar el valor presentado
Confirmar una entrada

n m Aceptar una opciéon

Rechazar una opcién

Llamar a la funcién para la determinacion de la

cfi correccién de la colimacién y del indice vertical

Llamar a la funcion para la determinacién de la
correcciéon centro de carrera del compensador

Actlvac_lon_(?lel compensador
Desactivacion del compensador

Retener el valor viejo

Introducir el valor nuevo

Repetir el proceso
m Definir la correccion del indice vertical a i=0
prs Definir la correccion de la colimacion a c=0

8-3



Anexo Vision de conjunto - Botones

Al B]c] o] Activar el punto de referencia A, B, C, D

[ P | Activar el punto nuevo P

Usar las coordenadas de la estacion como

coordenadas del punto de referencia

P=S Usar las coordenadas de la estacion como
coordenadas del punto nuevo

A=P Usar P como punto de referencia nuevo A
(distancia de conexion)

[ e | Introducir una distancia/desviacién

(en el programa Plano vertical)

hSet Definir el punto de referencia
(en el programa Plano vertical)

ZSet Definir la altura de referencia Z
(en el programa Altura del objeto)

Definir la direccién de referencia:

(en el programa Plano vertical)
(en el programa Plano vertical)
(en el programa Plano vertical)

m Referir la distancia de conexion:

al punto de referencia A
al Ultimo punto utilizado

Introducir un valor

Llamar a la entrada de escala
(en los programas de Coordenadas)

X Estacionamiento de acuerdo con coordenadas

nominales sin altura ni entrada en MEM
EN

% P
2

YXZ \74 Estacionamiento de acuerdo con coordenadas

nominales con altura y entrada en MEM

\[ ¥4
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Vision de conjunto - Botones

HD HDh Replantear usando elementos de replanteo
conocidos
sin altura/ con altura

Introducir una altura en la memoria interna MEM

H

N
h
=}

Cambiar al estacionamiento:
con altura/ sin altura

Test Llamar a la medicién de los puntos de
estacionamiento

H I
o

Llamar al replanteo del punto siguiente

0]
2

Iniciar el estacionamiento en elevacién

Introducir las coordenadas de la estacion para
Estacion desconocida

Introducir la escala para estacionamiento
planimétrico

Introducir Hz para Estaciéon conocida

Presentar lineas de datos de la memoria

Eliminar lineas de datos de la memoria

Cambiar el nimero de punto y el cddigo de punto
de una linea de datos

-
»

Busqueda de:

lineas de datos en la memoria

un nimero de punto en la memoria
un cddigo de punto en la memoria

N

o .

Buscar una direccion en la memoria
Continuar la busqueda seguin el mismo criterio

todo Seleccionar todas las lineas de datos en la
memoria

Llamar al programa de medicién de puntos
inaccesibles

Z
=

Llamar a programas soporte para el modo DR,
Llamar al programa Interseccién de planos
verticales.
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Anexo Vision de conjunto - Funciones

Primera funcién
Iniciar una sola medicién o modo Seguimiento
Primera funcién

Encender el instrumento

Segunda funcién
Apagar el instrumento

Segunda funcién
Conmutar entre los modos de medicién DR PR

(on) EDIT! Segunda funcién
Llamar a la memoria

Segunda funcién
Llamar a la introduccién de nimero y cédigo de
punto

Segunda funcién
Ir al menu principal

Segunda funcién
Activar / Desactivar el Puntero laser



Anexo Glosario Geodésico

| A |

Ajuste de punto simple Método para calcular un estacionamiento libre
mediante el ajuste de todas las observaciones de

distancia y derrota segln el método de los
minimos cuadrados.

Alineacién Programa de aplicacion para la determinacion
de cualquier nimero de puntos en la linea recta
AB.

Altura del instrumento Altura del eje del muidn del telescopio sobre las

altura de la estacion (punto en tierra)

Altura del objeto Determinacién de la altura de puntos a los que
es posible efectuar una medicion directa de la
distancia mediante una pura medicién de

angulos.
Altura del reflector Altura del reflector (centro del prisma) por
encima de su estacion (punto en el suelo).
Desorientacion Angulo Hz orientado a una direccién de
referencia (generalmente el norte de cuadricula)
B
Boton Tecla de funcién que tiene diferentes funciones
dependiendo del programa.
C
Centro de carrera Vea Centro de carrera del compensador.
Centro de carrera del Centro electrénico del clinémetro en las
compensador direcciones de punteria y del mufién.
Cddigo, numero de cédigo Numero de referencia para la descripcién del

punto; caracteriza ciertos tipos de puntos

Coeficiente de refraccion Medida para la refraccién del haz de luz en la
atmosfera; puede ser definido por el usuario.

Compensacion Consideracién matematica de las inclinaciones
del gje vertical medidas con el compensador en
mediciones de dngulos en Hz y V.
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Anexo Glosario Geodésico

Compensador Sirve para determinar la inclinacién del eje
vertical actual en la direccién del eje de mira;
puede ser desactivado y activado de nuevo,
segUn proceda; un simbolo grafico en el menu
de informacién indica el compensador activado.

Constante aditiva Valor de adicién para la medicion de distancias,
por defecto: 0.

Coordenadas Programa de medicion para la determinacion de
puntos en sistema de coordenadas de orden
superior.

Correccion de adicion Correccién del valor de adicidon (“constante

aditiva") del instrumento medidor de distancias
p.e., si se utilizan prismas de otros fabricantes

Correccién de colimaciéon Hz (También llamada correccién del eje de
colimacién) Correccién de la desviacién del eje
de punteria respecto a su posicién requerida en
angulo recto con el eje del mufidn.
Determinacion por medicién en dos posiciones,
correccién automatica en mediciones en una

posicién
D

Defecto Valor estandar para la configuracion de un
instrumento.

Derrota (Hz) Valor leido en el circulo horizontal del

instrumento, cuya orientacion accidental viene
determinada por la posicién cero del circulo

graduado.
Determinacién de puntos Determinacion de las coordenadas y altura de
polares / Puntos de detalle puntos nuevos mediante la medicion de

distancia y derrota.

Distancia de conexion Distancia espacial, distancia en el planoy
diferencia en altura entre 2 puntos objetivos
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Anexo Glosario Geodésico

E

Escala Con una escala, la distancia medida se varia
proporcionalmente a su longitud y puede asf
adaptarse a ciertas condiciones marginales.
Existen una serie de efectos directos e indirectos
de la escala: escala de calibracién, correccién
atmosférica, reduccion de la proyeccion,
reduccién de la altura, escala del reticulo

Escala de calibracién Influye sistematicamente sobre la medicion de
distancias. Mejor ajuste posible a 1.0 por el
fabricante. No ejerce influencia sobre las demas
especificaciones de la escala

Estacion + Desviacion Programa de aplicacién para la determinacion
de coordenadas rectangulares de cualquier
punto en relacién a una linea recta definida por
los puntos Ay B.

Estacionamiento Precede a cualquier determinacion de puntos en
un sistema de coordenadas definido. Consiste
en la determinaciéon del punto de estacién y/o
célculo de la orientacién del circulo graduado:
Estacionamiento sobre un punto conocido o
desconocido, (estacionamiento libre) y
estacionamiento en altura (sélo altura)

Estacionamiento en altura La altura del punto de estacion se deduce de

mediciones a puntos en altura conocidos.
Estacionamiento sobre un Dado: Coordenadas del punto de estacién /
punto conocido derrota de referencia (BS).

La escala y la orientacién del circulo graduado se
deducen de las mediciones a puntos de
referencia (BS) conocidos.

Excentricidad Programa soporte para medir puntos
inaccesibles.
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Anexo Glosario Geodésico

F

Funciones de teclas Funciones primera y segunda para encender el
instrumento, iniciar una medicion, apagar,
iluminar la pantalla, llamar a la memoria,
introducir la Pl e ir al programa principal, iniciar
el sequimiento.

Identificacion del punto Identificacion del punto de medicién mediante
un maximo de 12 caracteres para el nimero del
punto, hasta 5 para el cédigo del punto.

Inclinacion del eje vertical Las inclinaciones del eje vertical del instru-mento
en la direccién de punteria y en la direccién del
eje del mundn se miden con el compensador.
Representacion digital y analégica de las
inclinaciones en la pantalla.

Incrementacion (Incremento=intervalo Cuenta automatica del
numero del punto (incrementado en 1) tras la
medicion.

Interfaz Punto de contacto entre 2 sistemas o areas de

sistemas, en el que se intercambia informacién
de acuerdo con reglas definidas.

Interseccién Programas soporte para el modo DR
"Programa Interseccion de planos verticales'.

L

Limites de error Valores limites que pueden ser definidos por el
usuario para ciertos valores o resultados de
medicién.

Lineas ortogonales Programa de aplicaciéon para comprobar la
ortogonalidad de las lineas, definiendo angulos
rectos, y, especialmente, para mediciones en el
caso de obstaculos visuales.

Lineas paralelas Programa de aplicacién para comprobar el
paralelismo de lineas rectas o para definir lineas
paralelas con sélo un punto dado.
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Anexo Glosario Geodésico

M

Menu de medicion estandar La determinacion de puntos tiene lugar en el
sistema de medicién local. La estacion del
instrumento con las coordenadas (0,0,0)
representa el punto cero de este sistema de
coordenadas. La orientacion es determinada por
la direccién cero del circulo Hz. Los datos se
acoplan en un sistema de coordenadas dado
(Trimble 3306DR) sélo durante el ulterior
procesamiento (probablemente en la oficina) o
se realiza un estacionamiento a fin de medir en
un sistema de coordenadas dado.

Modo de medicién En el menu de medicion se pueden seleccionar
los siguientes modos de medicién:
HzV presentacién en modo teodolito

HD presentacién de la distancia reducida
y de la diferencia en altura
yxh coordenadas rectangulares locales
SD presentacién de las lecturas originales
Modo Directo Reflex Modo de medicién de distancias sin prisma ni

[dmina reflectora.

Modo Largo alcance Modo de medicién de distancias extendidas a
prismas y ldminas reflectoras.



Anexo Glosario Geodésico

Modo Registro Seleccionable en el menu Interfaz/Registro:

Des ningun registro

MEM/1 Registro de conjuntos de datos
medidos en MEM
(no para el Trimble 3306DR)

MEM/2  Registro de conjuntos de datos
calculados en MEM
(no para el Trimble 3306DR)

MEM/3  Registro de todos los conjuntos de datos en
MEM
(no para el Trimble 3306DR)

V24/1  Registro de conjuntos de datos
medidos mediante V24

V24/2  Registro de conjuntos de datos
calculados mediante V24

V24/3  Registro de todos los conjuntos de datos

mediante V24
Modos de medicién de Dependiendo del propésito de la aplicacién, la
distancias medicién de distancia en modo normal se

selecciona pulsando la tecla MEAS y la medicién
de distancia continua (seguimiento) se
selecciona pulsando dos veces la tecla MEAS.

N

Nivelacion Ajuste vertical del eje vertical del instrumento;
los niveles del instrumento se centran girando
los tornillos de la plataforma nivelante.

La nivelaciéon se comprueba mediante la
presentacién digital de las inclinaciones tras
pulsar la tecla CHCK.

Numero de punto / Coédigo de  Parte de la identificacién del punto
punto



Anexo Glosario Geodésico

o

Orientacién Cuando se orienta el instrumento se calcula el
desorientacién del cero del circulo graduado
Omega (Om). Para ello se pueden hacer
mediciones a uno o varios puntos de referencia
(BS) o se puede introducir el dngulo de derrota
de un punto conocido.

Orientacion del circulo Hz A la direccién de colimaciéon de un punto de
medicion se le asigna un valor de derrota
horizontal predefinido

P

Plano vertical Programa de aplicacion para la determinacion
de puntos en un plano vertical por medio de
una medicién de dngulos

Punto de control Punto para comprobar la orientacién del
instrumento. Se define al comienzo de una
medicién y puede medirse en cualquier
momento para su comprobacion.

Punto de referencia Usado aqui como estacion reflectora para la
determinacién indirecta de la altura

Punto de referencia Un punto con coordenadas conocidas utilizado

(BS) para la determinacién del punto de estacion y/o
para orientacion.
R

Registro de los valores actuales Registro de la Cabecera y de los valores
cambiados del instrumento.

Replanteo Programa para replantear o buscar puntos.
S
Seguimiento Medicién continua de los dngulos y distancias.

Generalmente se miden y presentan siempre los
valores Hz y V; establece mediciones
permanentes para la medicion de distancias.
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Anexo Glosario Geodésico

T
Teclas Vea funciones de teclas

\
Valores estandares Valores fijados por el fabricante para todos los

pardmetros de configuracion.



Anexo Datos técnicos

Trimble 3303DR Trimble 3305DR
Trimble 3306DR

Medicion de angulos

Precision segun DIN 18723 1.0 mgrad (3") 1.5 mgrads (5")

Medicion de angulos

Circulos Hz y V electrénica absoluta,
Unidades de medida 360° (GMS, DEG), 400 grads, 6400 mils
Sistemas referencia vertical cenit, angulo en altura y vertical,

inclinada en porcentaje

Ultima unidad presentada

. 177/27°10"7
it ) 0.000570.002°0.005° 0.0005%0.001°0.005°
0.2/1/5 mgrads 0.5/1/5 mgrads
0.017/0.17/0.5
Telescopio
Aumento 26 x
Apertura 40 mm
Longitud 193 mm
Campo de vision a 100 m 29m
Distancia minima de vision 1.5m
Caracteristicas especiales iluminacién variable del reticulo
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Anexo Datos técnicos

Trimble 3303DR Trimble 3305DR
Trimble 3306DR

Medicion de distancias
Método (modo DR)

electro-6ptica, luz laser roja modulada
660nm /< TmW

(diodo interno laser rojo 660nm/<1,TmW)
coaxial, en telescopio

0,4 mrad/ 1,5 mrad

0,Tmm

presentacion alterna de resultados en m/pies

Optica transmisor/receptor
Divergencia del haz
Resolucién

Unidades de medida

Tiempo medic. distancia

Estandar
. Modo Prisma
Seguimiento 205
o 1.25s
EZ?J(:ign to Modo Directo Reflex
3shasta30m + 1s/10m
Medicion de distancias 1,65
Precision segun DIN 18723 2mm-+2ppm
Prisma Estandar 5mm+2ppm
Seguimiento 3mm-+2ppm
Lamina Reflex Estandar 5mm-+2ppm
Seguimiento 3mm-+2ppm
Directo Reflex Estandar 10mm+2ppm
Seguimiento
Medicion de distancias
1
?(Li\a?cp?risma Alcance estandar
con 3 prismas lgm i ggggm
con lamina Reflex 20x20mm o2 =
con lamina Reflex 60x60mm 2,5m = 100m
2,5m —250m
o] [a7iE Largo alcance
con 3 prismas 1888”1 : ggggm
con lamina Reflex 20x20mm )5 m m
. ,5m —200m
con lamina Reflex 60x60mm 2.5m — 800m



Anexo Datos técnicos

Trimble 3303DR Trimble 3305DR
Trimble 3306DR

Medicidn Direct Reflex? 70m (Kodak Gris, 18%) /

100m (Kodak Gris,90%)
Nivelacion
Nivel esférico 10’72 mm
Nivel cilindrico 30“/2 mm
Compensador
Tipo compensador uniaxial
Rango de trabajo 5’7100 mgrads
Precision 1,5"

Tornillos de fijacién y de

movimiento .
coaxial, ejes paralelos

Plomada 6ptica

Aumento 2x
Dist mas corta colimacion 0.5m
Pantalla

4 lineas con 21 caracteres cada una,
posibilidad graficos (128 x 32 pixels)
iluminacién pantalla, contraste valor variable

Teclado

7 teclas, orientado pantalla, funciones de tecla
variables

Menu de medicion
Hz-V/SD-Hz-V/HD-Hz-h/y-x-h
definicién, introduccion, ajuste
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Anexo Datos técnicos

Trimble 3303DR Trimble 3305DR
Trimble 3306DR

Programas de aplicacion
(soportados por graficos)

Distancias de conexién, Altura + Anchura del
objeto, Estacién + Desviacion, Plano vertical,
Célculo de areas, Replanteo, Punto a linea
(Iineas ortogonales, lineas paralelas, alineacion)

Programas de aplicacion
(soportados por graficos)

Estacion desconocida, Estacién conocida,
Estacionamiento en elevacion,
Puntos polares/Puntos de detalle, Replanteo

Registro
memoria® de datos interna
(aprox. 1900 lineas de datos)

externamente via interfaz RS 232 C/V24
intercambio en el menu Interfaz/Registro,
anillos deslizantes en la base estacionaria

Fuente de alimentacion

Pag. baterias NiMH 6 V/1.3 Ah;
suficiente parar aprox. 1000 mediciones de
angulos y distancias

Tempers. funcionamiento
-20°Ca +50°C

Dimensiones

Instrumento (AxHxP) 173 x 268 x 193 mm
Altura del eje de munones

¢/espiche Centrado DIN 175 mm
/Centrado Trimble con3-pin 196 mm



Anexo Datos técnicos

Trimble 3303DR Trimble 3305DR
Trimble 3306DR

Pesos

Instrumento, incl. bateria y

plataforna nivelante 3.5kg
Estuche 2.5kg

"Estandar claro:- Sin neblina, cubierto o
moderada luz solar con muy ligero reflejo por
calor. Alcance y precisidon dependen de las
condiciones atmosféricas y de la radiacién de
fondo.

2 tipicamente

3No disponible para la Trimble 3306DR.
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Anexo Datos técnicos

Compatibilidad electromagnética (EMV)

La declaracion de
conformidad de la UE d i Atencién !
confirma el perfecto
funcionamiento del
instrumento en un entorno
electromagnético.

Los ordenadores y los equipos de radio
conectados al Trimble 3600 que no forman
parte de la entrega del Sistema Trimble han
de cumplir los mismos requisitos EMV a fin
de asegurar que la configuracién general
satisface los estandares de supresion de
interferencia aplicables.

Supresion de interferencias segun:
EN 55022 clase B

Inmunidad al ruido:
EN 50082-2

& Sugerencia

Los fuertes campos magnéticos generados
por estaciones transformadoras de voltaje
medio y bajo posiblemente exceden los
criterios de comprobacion. Realice una
comprobacién de verosimilitud de los
resultados cuando haga mediciones en tales
condiciones.
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Anexo Datos técnicos

Cargador de baterias LG 20

Administracién de la bateria Fusibles eléctricos y termomecanicos protegen
durante el funcionamiento al instrumento y a la
baterfa, y a ésta durante el proceso de carga.

Cambio de la bateria tras un aviso:

Conecte una bateria externa cargada y retire del
instrumento la baterfa interna vacia (o viceversa
para una bateria externa vacia). Apague el
instrumento mientras esté interrumpida la
alimentacién de energia para el cambio de
bateria.

Datos técnicos Cargador universal LG 20 para células de NiCd-
/NIMH de clase e seguridad Il con
capacidad nominal: 0.5 Ah a7 Ah.
entrada: 230V +=10%50HzoDC12V
salida: 9.00 V; 800 mA o
2000 mA DC, respectivamente.
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Anexo Datos técnicos

Notas de seguridad d i Atencion !

iLe rogamos que antes de utilizar el LG 20
lea y observe estas instrucciones de
funcionamiento!

Proteja el LG 20 contra humedad; Uselo sélo
en recintos secos.

Sélo los especialistas de servicio o
autorizados estan facultados para abrir el LG
20.

Rango de temperatura para cargar:

5°a 45°C; 6ptima: 10° a 30°C.

Los pardmetros de carga (tiempo nominal de
carga, corriente de carga) son definidas
automaticamente por una resistencia
codificadora (en el paquete de la bateria p)
O no sobrecargar para la proteccién del
instrumento y de la baterfa.

iPara operar el LG 20/1 con una baterfa de
12 V sélo ha de utilizarse,
incondicionalmente, el cable (70 84 10 -
000.000) con fusible de enlace integrado,
suministrado por el fabricante!
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Anexo Datos técnicos

Carga de la bateria

Conecte la bateria a la fuente de alimentacion
segun se ilustra en la imagen siguiente. Aseglrese
de que el voltaje de la unidad de carga es idéntico
al de la fuente de alimentacion.

Batt LG 20 (230V) @ 230V

Inicio de la carga *@» El LED parpadea 3x en amarillo
Inicio
Procedimiento de carga <§> El LED parpadea en verde (max. 1.5 h)

Carga de baterfa totalmente cargada:
el proceso de carga se detiene después
de aproximadamente. 5 minutos. Sila
temperatura es demasiado alta o
demasiado baja, el proceso de carga se
detiene automaticamente.

* LED permanentemente en rojo

El proceso de carga se detiene; si se
alcanza de nuevo el rango de
temperatura de carga se reanuda el
proceso de carga

Fin del proceso de carga * LED permanentemente verde
Carga lenta

;K‘Sugerencia

Las baterias no pueden sobrecargarse

LED permanentemente amarilla. Modo
En espera (no hay bateria conectada).
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Anexo Formulas y Constantes

Formulas de calculo para la medicion de angulos

V Medicion de angulos Vo = lectura sin corregir del circulo V

Vi =Vo+i+ 52,

i = correccion del indice

SZ, = inclinacién actual del eje vertical en
la direccién del eje de mira

Medicion de la derrota Hz Hzj = Hzg + Hz, + A

Hz, = lectura sin corregir del circulo Hz

Hz, = ¢/sen(Vk) - correccién de la colimacion
A = ajuste del circulo para la orientacion

Férmulas de calculo para la mediciéon de distancias
Dk =Dy [M; + A

Dy = distancia corregida

Dy = distancia sin corregir
A = constante aditiva
M; = influencia de los datos meteorolégicos

Influencia de los datos meteoroldgicos:
Mi = (1 + (ng-n) 108) 1 + (@ [T [T) 10%)

n = indice de refraccién actual

=(79.146 [P)/(272.479 +T)
ng = indice de refraccion de referencia = 255
P = presién del aire en hPa, en Torr o en pHg
T = temperatura en grados C o en grados F
a = correccién del coeficiente de presion del

vapor = 0.001
longitud de onda de la portadora 0.86 microns
modulacion de la longitud de onda 20 m
escala de precision 10m
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Anexo Formulas y Constantes

Formulas de reduccion

Distancia inclinada SD Distancia entre el eje del muidn del instrumento y
el prisma. Se calcula a partir de la distancia
inclinada medida y la escala introducida:

SD= Dy [

SD= distancia inclinada presentada
Dy= distancia basica

M = escala

Distancia horizontal HD HD= (Eq + Ep) M
HD= distancia horizontal presentada
E1=Dy Lden (Z + R)
R = influencia de la refraccién
=6.5 107 [y [den (2)
E>= influencia de la curvatura terrestre
=-1.57 10" Ldh [Dy Len (2)
Dy = distancia inclinada corregida

Z = angulo cenit medido [grads]
M = escala

Diferencia en elevacion h h =dhy +dhy
h = diferencia en elevacion presentada

dhq= Dk [Zos (Z)

dhy= (Dk [den (Z)) [{Dk [den(Z))
6.8[]08

k.= influencia de la curvatura terrestre y de
la refraccion
(k=0.13)
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Anexo Formulas y Constantes

Reduccién de distancias al Las distancias medidas en una elevacion Z se

NMM pueden reducir al nivel medio del mar (NMM)
mediante el célculo de la siguiente escala fuera del
instrumento (la férmula de calculo se aplica a
todos los radios de la Tierra):

m = R/R+Z

So>=S1 [m

R = radio de la Tierra ( 6370 Km )

VA = elevacién sobre el NMM ( Km )

S1 = distancia medida en la elevacién Z
Sy = distancia reducida al NMM

Si esta escala se introduce en el Trimble 3300DR,
las distancias calculadas seran reducidas
directamente en el instrumento.
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Anexo Formulas y Constantes

Verificacion de las distancias de calibracion

Basicamente, todas las distancias medidas se
corrigen con referencia a:

la escala introducida

la constante aditiva introducida,

la influencia de la presién y la temperatura
variables de influencia interna.

d i Atencion |

Con anterioridad a la realizacion practica de
la medicién de calibracién han de
introducirse los valores actuales de los
parametros de escala, constante aditiva,
presion y temperatura.. La escala ha de
fijarse por defecto en: 1.000000. Esto es asf
para asegurar que todas las correcciones se
hacen completamente y perfectamente. Mas
aun, esto permite una comparacion directa
de los valores nominales y reales en el caso
de distancias dadas.

Si una correccion atmosférica ha de realizarse
externamente, la temperatura debe fijarse en 20°C
y la presion del aire en 944 hPa. Entonces, la
correccion interna sera cero.
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Anexo Formulas y Constantes

Constante del prisma y Constante aditiva

Todas las Estaciones Totales Trimble de la serie
Zeiss Elta anterior, en combinacién con sus
reflectores, se ajustan con la constante aditiva
0.000.

En el caso de mediciones a reflectores de otros
fabricantes, se puede determinar una constante
aditiva probablemente existente.

Otra posibilidad consiste en calcular una
constante aditiva por medio de la constante del
prisma conocida del reflector utilizado. Esta
constante del prisma se calcula como una funcién
del valor geométrico del prisma, el tipo de cristal,
y el lugar del punto de referencia mecanico. La
constante del prisma de los anteriores reflectores
Zeiss determinada de esa forma es -35 mm.

La relacién entre la constante aditiva Acz para los
anteriores instrumentos Zeiss, la constante del
prisma Pcz para los anteriores reflectores Zeiss y la
constante del prisma Py para los reflectores de

otros fabricantes es:

Az =P -P_
Ejemplo:
Reflector Zeiss constante del prisma
Py = -35mm
Reflector fordneoconstante del prisma P
= -30 mm

Constante aditiva para los anteriores instrumentos
Zeiss en conexion con este
reflector foraneo Az = +5mm

En este caso, , la constante aditiva calculada
en el Trimble 3300DR es: + 0.005 m.
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Anexo Mensajes de error

Mensaje de error

<Qué hacer?

001
002
003

005

error ROM

error RAM
EEPROM de datos
fue inicializada
error en EEPROM
de datos

No es aconsejable continuar la medicién, ya que
todos los valores basicos del instrumento pueden
haber cambiado.

040
059

Error en la unidad de
medicién de distancias

Si este error ocurre repetidamente, informe al
servicio.

042 — Ambigtiedad '

201

202

203

204

205

206

No hay Compensador

Se ha excedido el rango
oper. del Compensador

No hay valor para el
Compensador

No hay sensor de angulo

No hay Inicializacién
sensor de angulo

No hay valor de angulo

Tiempo muerto en contacto con el Compensador
Llame al servicio

Se ha excedido en 5’ el rango del Compensador

No es posible hacer mediciones — inclinacién del
instrumento demasiado grande

Tiempo muerto en contacto con el sensor de
angulo
Llame al servicio

No hay inicializacién del sensor de dngulo
Llame al servicio

No es posible hacer mediciones de dngulos,
movimiento demasiado rapido en seguimiento de
angulos

Los digitos son sustituidos por guiones

207
208
209

210

EEPROM de datos
Error en escritura
EEPROM de datos
Error en escritura
EEPROM de datos
Error en lectura

EEPROM de datos
Error en lectura

Error en lectura o escritura en EEPROM del sensor
de &ngulo o del compensador

Es posible que haya valores importantes
cambiados

Llame al servicio
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Anexo Mensajes de error

211 Error de comunicacién Error de comunicacién con el sensor de dngulo o
212 Error de comunicacién con el compgnsador,
Llame al servicio

410 iMEM no La inicializacién sélo puede ser realizada por el
inicializada! personal del servicio

411/  Defectoen No es posible trabajar con la memoria de datos,

412 el 4rea del sistema Llame al servicio

413 Defecto en el 4rea del En caso de los mensajes de error 413...416,
sistema, la lectura es intente salvar el contenido de la memoria de datos
posible mediante la transmision al PC. Si el error ocurre de

415 Error de lectura MEM nuevo cuando se repita el registro, llame al

416 Error de escritura MEM Servicio.

417 MEM est4 llena Lea el contenido de la memoria,

borre la memoria.
418  No se encuentra el .
codigo del punto o Corrija la entrada.

419 el nimero del punto

581 Error de transmisién Si ocurren los errores 518...588 del Registro
(en transmisién de datos) general, primero intente repetir el Registro.

584  Tiempo muerto en Si el error ocurre de nuevo, compruebe los
transmision (en el pardmetros del interfaz, el cable y el programa de
protocolo XON/XOFF) Registro en el otro extremo.

586 Tiempo muerto en
transmision (en el "El aviso podria aparecer mientras el blanco se
E'Otgég')o XON/XOFF esté moviendo durante una medicién o mientras

e se estén haciendo mediciones a distancias
587 Tiempo muerto en E/S, . . .
superiores a 300m e inferiores a 1,5m en modo
protocolo Rec 500 . ..
588 Error en el protocolo DR a prismas o superficies altamente reflectoras..

REC 500
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Anexo Mensajes de error

@ Sugerencia

Si se ignora el aviso "condiciones geométricas
inadecuadas" en los programas de
aplicacion, el Ultimo digito de los valores
presentados es sustituido por 3 puntos.

Si ocurre un error de Registro, general-mente
no se habra transmitido la Ultima linea de
datos.

Antes de llamar al servicio

Antes de ponerse en contacto con el servicio
observe la siguiente informacion en el ment de
servicio. Esta informacion es muy importante para
el andlisis de los errores del instrumento.

MENU
Update

n Ir al menu Sl !FEIIE - EOM
L—

Servicio noiolo o nloiolo R o=
‘a B loioiolo]ooioiolo R nlot=in)
e o nioiololo e oiololo R nlot=in)
==
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Anexo Mantenimiento y cuidado

Instrucciones para el mantenimiento y cuidado

Instrumento Deje pasar tiempo suficiente para que el
instrumento se ajuste a la temperatura ambiente.

Use un pafo suave para limpiar el instrumento

Cuando trabaje en tiempo humedo o con lluvia:
Cubra el instrumento con la capucha protectora
durante los descansos largos.

Lente objetivo y ocular Limpie los elementos épticos con especial cuidado
utilizando un pafo suave limpio, algodén, o una
brocha suave; no use ningun liquido, excepto
alcohol puro.

No toque con los dedos las superficies de los
elementos dpticos.

Prismas A los prismas cubiertos de vapor hay que dejarles
tiempo suficiente para que se adapten a la
temperatura ambiente. Después, quite la
humedad con un pafo suave limpio.

Transporte Para el transporte a largas distancias, el
instrumento debe ir guardado en su estuche.

Cuando trabaje en tiempo himedo, seque el
instrumento y su estuche en el campo y déjelos
secar completamente en el interior de un recinto,
con el estuche abierto.

Si con el fin de cambiar la estacion se transporta el
instrumento con el tripode sobre el hombro,
asegurese de que el instrumento y su portador no
resulten dafnados ni heridos.

Almacenamiento Deje que los instrumentos y accesorios se sequen
antes de empaquetarlos.

Tras un almacenamiento prolongado, compruebe
el ajuste del instrumento antes de usarlo.
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Anexo Mantenimiento y cuidado

Compruebe los limites de la temperatura de
almacenamiento, especialmente en el verano
(interior del vehiculo).

Conservacion del sistema de medicion en su estuche

Estuche de transporte

—_

Capucha protectora

N

Utiles de ajuste:

Clavija para ajustarla plomada
oOptica,

Clavija para ajustar la fuerza de
sujecion de las patas del
tripode

Instrumento

Bateria

Fig. 1: Estuche del
instrumento

Linea de la plomada

[©) IO 2 BN SN O]

Instrucciones de
uncionamiento

—
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Anexo Trimble 3303 / 3305 xtremo

Trimble 3303 / 3305 xtremo Rango de Temperatura
Extendido

Para trabajos topograficos en condiciones
climaticas extremas disponemos de una version
especial del instrumento serie Trimble 3300 apto
para un rango de temperatura extendido a -35°,
que amplia considerablemente el rango operativo
de las Estaciones Totales en lo concerniente a las
condiciones estacionales y geogréficas.

Debido al calentamiento de la pantalla, el
instrumento funciona exactamente igual
que en el rango normal de temperatura.
La energia necesaria para el calentamiento
es proporcionada por la bateria externa.

Para operar con baja temperatura alimente el
instrumento desde la bateria externa.

El instrumento recibe automéaticamente la energia
desde la bateria externa tras la conexiéon de ésta al
instrumento. Al desconectar la externa, el
instrumento conmuta automaticamente a la
bateria interna.

Si el instrumento esta conectado a la bateria
externa, la calefacciéon se activa automaticamente
a -10°C, aproximadamente.

La bateria externa proporciona energia,
aproximadamente, durante 8 hours a -35°C.

d i Atencion |

Los instrumentos Trimble 3303 / 3305
xtremo estan equipados con IR EDM.

iLa medicién de distancias requiere un
prisma o una lamina reflectora!
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